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1 Allgemeines

Die Software DriveControl ist ein leistungsfahiges, bedienerfreundliches PC-Programm zur
Inbetriebnahme und Optimierung unserer Frequenzumrichter der PRO-Serie.

Die Verbindung zwischen PC und Umrichter erfolgt Uber ein Standard Mini-USB Kabel.

Das Programm ist kostenlos und kann auf unserer Homepage heruntergeladen werden:

https.://www.rst-elektronik.de/download/frequenzumrichter-software/

2 Funktionsuberblick

¢ Ubersichtliches Parametermenii

e Fernbedienung des Umrichters Gber virtuelle Frontansicht

e Gezielte Ansteuerung einzelner Ausgange zu Testzwecken

e Echtzeit Fahrkurvenanzeige mit umfangreichen Analysemaoglichkeiten

¢ Analyse von aufgezeichneten Fahrkurven

o Konfigurierbare AnzeigegréfRen

e Automatisches Sichern der Parameter in einer Datenbank

e Ubersichtliche Klartextprogrammierung der Ein- und Ausgéange

o Auslesen des Fehlerspeichers

e Auslesen von Statistikdaten mit Grafikdarstellung der Umrichterauslastung

e Aufspielen von Firmeware-Updates am Umrichter

9.696.25-2 Seite: 5 von 25
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3 Start des Programms

Nach Programmstart erscheint das untenstehende Fenster.
Hier haben Sie die Auswahl zwischen den Modi Direktverbindung und Offlinemodus.

Uber einen weiteren Button kann die serielle Schnittstelle fir eine Direktverbindung zum Umrichter
ausgewahlt und konfiguriert werden.

ImdDriveControl V1.0.011

RST

)y

.

Direktverbindung

Offlinemodus

Akt. Schnittstelle

[COM16/384008PS] andern ...

Programm beenden

4 Direktverbindung - mit Umrichter

4.1 Verbindungsaufbau

Nachdem Sie den PC mit dem Umrichter tGber ein Mini-USB Kabel verbunden haben, muf} die
korrekte COM-Schnittstelle eingestellt bzw. ermittelt werden. Im mittleren Button Akt.Schnittstelle
wird der zuletzt verbundene serielle Port angezeigt. Sollte dieser noch aktuell sein, dann kdnnen
Sie die Verbindung jetzt Gber den Button Direktverbindung herstellen.

Sofern Sie nicht sicher sind, um welche Schnittstelle es sich handelt, konnen Sie Uber den
mittleren Button Akt.Schnittstelle @ndern... das nachfolgend dargestellte Fenster 6ffnen:

Auswahl der seriellen Schnittstelle

Liste der gefundenen Ports:

{COM1

COM16 *

(Liste wird automatisch aktualiisiert !)

Der bisher verwendete Port ist
mit einem * markiert

i Analle gefundenen Ports nach

einem Gerat suchen

9600 BPS
19200 8PS

©) 38400 BPS (default)
57600 BPS

Beenden

Im linken Bereich werden alle gefundenen
Schnittstellen angezeigt. Die mit * markierte COM
ist die momentan eingestellte.

Uber den Button ,An allen gefundenen Ports
nach einem Gerét suchen” werden alle
Schnittstellen nacheinander gepriift. Sofern
entsprechend viele Schnittstellen vorhanden sind,
dauert diese allerdings eine Weile.

Die schnellere Methode ist, das USB Kabel aus-
und wiedereinzustecken, und die gefundenen
Ports zu beobachten. Der neu hinzugekommene
ist demnach der korrekte. Markieren Sie diesen mit
der Maus und betatigen zur Uberpriifung den
Button ,Am ausgewéhlten Port nach einem
Gerit suchen”.

9.696.25-2
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Jetzt sollte die Meldung ,,Gerdat am Port COMnr gefunden!* angezeigt werden.

Speichern Sie die Einstellung tber den Button “Ausgewdéhliten Port+Baudrate als akt.
Einstellung speichern® und verlassen Sie das Menu uber den “Beenden‘ Button.

Stellen Sie die Verbindung jetzt Gber den Button Direktverbindung her.

Hinweis:
Die Baudrate betragt standardmafig 38400 Baud und sollte nur in Ricksprache mit RST verandert
werden (andere Werte erfordern Anpassungen im Umrichter).

Sofern der Umrichter zuvor noch nie mit dem PC verbunden war, werden jetzt alle relevanten Infos
wie Menltexte und —Struktur, Parameterinformationen, Fehlerspeicher und Ein-
Ausgangsklemmenkonfiguration des Umrichters ausgelesen und zusammen mit der
Firmwareversion automatisch in einer Datenbank im entsprechenden Installationsverzeichnisses
des DriveControl-Programms hinterlegt.

Diese lokale Datenbank auf dem PC kann mit einer Zentraldatenbank synchronisiert werden, die
sich zum Beispiel auf einem Server befindet. Somit besteht die Mdoglichkeit, alle Gerate zentral
zusammenzufthren, wenn mehrere Laptops eingesetzt werden (z.B. bei mehreren
Servicetechnikern).

Firmware laden ...
Menitexte Firmware laden ...

— el Firmware laden _.
ParameterDef Firmware laden ...
[- Klemmenfunktionen

| Abbrechen -
I Abbrechen I |

Abbrechen |

Abbrechen I I
[

Bei zukulnftigem Verbinden dieses Umrichters miissen diese Infos nicht mehr abgerufen werden,
sofern die Firmware auf dem Umrichter noch dieselbe ist als zuletzt.

Funktionalitat bei Direktverbindung

5.1

5.2

Allgemein

Das Programm ist in Bereiche gegliedert, in denen Funktionen sinnvoll und Ubersichtlich
zusammengefasst sind. Diese werden nachfolgend als Funktionsbereiche bezeichnet.

Die Funktionsbereiche kdnnen Uber entsprechende Buttons in der oberen Symbolleiste aufgerufen
werden.

o5 ImdDriveControl V1.0.011 [J

() mrnm se— X N
.04 Front- ' Ein-/ i Ve i Fehler- a Para- S Betriebs- = Zusétzliche
]| Y platte Ausg. O(/ | log §—— Mmeter =% | Daten / Gerateinfos

Funktionsbereich ,,Frontplatte

Front-
platte

Nach erfolgreicher Verbindung gelangen Sie automatisch zur Frontplattenansicht des Umrichters.

9.696.25-2 Seite: 7 von 25
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Hier haben Sie generell dieselben Bedienungsmaoglichkeiten, als wenn Sie direkt vor dem Gerat
stehen wirden.

Die aktiven Eingangssignale sind jeweils rot hinterlegt.

NTELUGENT ULTI  RIVE

BEREIT
Orpm 0.0A

Am linken Bildschirmrand befinden sich (in der oberen Bildschirmhalfte) folgende Buttons:

Freischaltung des erweiterten (RST-) Menlevels.

@ Sevcene Sie erhalten nach Freischaltung Zugriff auf alle Umrichterparameter.

= Hinweis:

Eine Veranderung der freigeschalteten Parameter im Servicemeni darf nur in
Ricksprache mit RST erfolgen. Falsche Einstellungen kénnen zur Beschadigung
des Umrichters fuhren !

Freischaltung des erweiterten (Kunden-) Meniilevels.
Servicementi Sie erhalten nach Freischaltung Zugriff auf zusatzliche Umrichterparameter, die
s unter Umstanden flr Servicezwecke benétigt werden.

Aktuelle Konfiguration in eine Datei speichern.
ﬂcﬂ Die Konfiguration des momentan verbundenen Umrichters kann in eine Datei
(ausserhalb der Datenbank) gespeichert werden.

Aktuelle Konfiguration von einer Datei zum Gerat Ubertragen.
ZW Der momentan verbundene Umrichter kann mit einer (abgespeicherten)
Konfiguration aus einer Datei programmiert werden.

Um linken unteren Bildschirmrand befinden sich die Auswahlimdglichkeiten

Erlaube Anderung Klemmenfunktionen
Erlaube Anderung Klemmenzustand

Diese werden im Kapitel 5.3.1 naher erlautert.
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5.3

5.3.1

Funktionsbereich ,,Ein- /| Ausgange*

Ein-/
Ausg.

In diesem Funktionsbereich besteht die Moglichkeit, die Ein-Ausgange zu konfigurieren.

« FehlerQuitExtern | s

LEBBBEEEEERE

Um die aktuelle Programmierung einer Umrichterklemme zu andern, klicken Sie auf die 3 Punkte
in der Edit-Spalte.

Daraufhin 6ffnet sich ein Mend, in dem die moglichen Funktionen angezeigt werden. Wahlen Sie
die gewinschte Funktion (mit der Maus) aus und bestéatigen Sie die Auswahl mit dem Enter-
Button.

Die Klemme ist jetzt mit der neuen Funktion belegt.

Konfiguration und Test einer Klemme iiber den Funktionsbereich ,,Frontplatte“

In der Frontplattenansicht besteht eine weitere Mdglichkeit, die Ein- und Ausgange zu
programmieren.

Wenn die Option Erlaube Anderung Klemmenfunktionen aktiviert ist, kann eine Klemme direkt
ausgewahlt und programmiert werden.

Um eine Ausgangsklemme und die angeschlossene Peripherie zu testen, kann der Pegel manuell
umgeschaltet werden. Hierzu muss die Option Erlaube Anderung Klemmenzustand aktiviert
werden. Zum Umschalten des Pegels muss dann die Klemme lediglich angeklickt werden.

Hinweis:
Sofern eine Klemme bereits mit einer Funktion versehen ist, muss deren Funktionalitat fir die
Dauer des Tests auf ,NichtBelegt‘ programmiert werden.

9.696.25-2 Seite: 9 von 25
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5.4 Funktionsbereich ,,Fahrkurve*

d/ Fahrkurve

In diesem Funktionsbereich besteht die Méglichkeit, den Fahrtverlauf detailliert zu analysieren und
abzuspeichern.

ou ok % = B |20~ [ S qe o Q

B

-y

5.4.1 Fahrkurvenaufzeichnung Starten und Stoppen

Aufzeichnung einer einzelnen Fahrkurve.
y Nach Betatigen des Buttons startet die Aufzeichnung bei Fahrtbeginn und stoppt

automatisch am Fahrtende.
Die Kurve wird bei der nachsten Fahrt nicht Giberschrieben und kann bei Bedarf

gespeichert werden.

Dauerhafte Aufzeichnung

y Mit diesem Button wird die Aufzeichnung dauerhaft gestartet. Die letzte Fahrt
(sofern vorhanden) wird dargestellt.

Die Aufzeichnung stoppt erst, wenn der STOP-Button betatigt wird.

i STOP-Button zum Beenden einer Fahrkurvenaufzeichnung.

9.696.25-2 Seite: 10 von 25
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5.4.2 Auflésung und Aufzeichnungsdauer

Interval
0,020 sec

Dauer
ca. 30,7 sec.

Verzogerung
0 sec

Mit dem standardmaRig eingestellten Aufzeichnungsintervall von 20 ms betragt die
Gesamt-Aufzeichnungsdauer ca. 30 s. Fir die Aufzeichnung langerer Fahrten
muss das Aufzeichnungsintervall entsprechend vergréRert werden.

Mit diesem Button kann der Start der Aufzeichnung verschoben werden. Dies kann
beispielsweise genutzt werden, um bestimmte Bereiche der Fahrkurve mit hoher
Auflésung aufzuzeichnen.

5.4.3 Auswahl der anzuzeigenden GroéRRen

Auswahl
Analogwerte

Filter ...

Mit diesem Button kann eine von der Standardeinstellung abweichende Auswahl
der aufzuzeichnenden GroéfRRen (6 aus 10) getroffen werden.

Mit dem Filter Button werden alle Signale eingeblendet, die im Hintergrund
aufgezeichnet werden. Nach dem Betéatigen des Buttons 6ffnet sich das
nachfolgend dargestellte Fenster.

Zoom/Verschieben mit der Maus:

Mausrad:
Zoom Zeitachse

Mausrad+Shift:
Zoom Analogwerte

Maus+LinkeMaustaste:
Verschieben des Ausschnitt

Maus+RechteMaustaste:
Markieren einer Kurve

T ~Anzuzeigende Analogwerte:
[ Ist Drehzahl
| Soll Drehzahl
|
-

|V Drehmoment
I
|
| standerspannung
|

Anzuzeigende Digitalwerte:

[~ Analn 1
" EncB
" EncA
[~ TMS+
" STO Error
[V STO Freigabe
10

[~ EO Out
¥ ZBOut
V¥ ZSOut
I~ DigOut3
" DigOut2
™ DigOutl
" Digln3
" Digln2
" Digin1
" RF

¥ RO

" RU

v W

v va
V3
v
v

v vo

v Gs

I~ Glattung Analogwerte

5.4.4 Zoomen

+|-|i|

Reset

In diesem Fenster haben Sie die Mdglichkeit, die
aufgelisteten Analog- und Digitalgrofien fir die
Grafikdarstellung auszuwahlen.

Das Fenster wird durch erneutes Anklicken des
Filter Buttons wieder ausgeblendet.

Mittels der +- Buttons am unteren rechten Bildschirmrand lasst sich die
aufgezeichnete Kurve in x und Y-Richtung vergrofiern.

Sofern Sie eine Maus mit Mausrad verwenden, bestehen folgende Mdéglichkeiten:

e Zoomen der x-Achse mit Mausrad

e Zoomen der y-Achse mit Shift+Mausrad

e Verschieben der Analogkurven mit linker Maustaste

e Markieren einer Kurve mit rechter Maustaste

Mit dem Reset Button kann die Ansicht wieder auf Originaldarstellung gebracht

werden.

9.696.25-2
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5.4.5 Markieren einer Kurve

Die Markierung einer Kurve erfolgt durch anklicken mit der rechten Maustaste. Die markierte Kurve
wird fett dargestellt.

Weiterhin wird die Y-Achse jetzt mit der entsprechenden Skalierung fiir die markierte Grofie
versehen.

5.4.6 Einschalten eines Datencursors zur Anzeige der Momentanwerte

Mit diesem Button wird ein Cursor und ein Zusatzfenster mit allen aufgezeichneten
»Analogdaten” eingeblendet.

Ist Drehzahl

Soll Drehzahl

rpm

rpm

Drehmoment

an
100
00

%

Angezeigt werden jeweils die Momentanwerte an der Stelle, wo sich gerade der Cursor befindet.

Die eingerahmte GroRe ist die derzeit markierte. Im oberen Bild ist dies die Soll Drehzahl.

Der Cursor kann durch links/rechts Verfahren der Maus verschoben werden.

Die Info wird durch erneutes Anklicken des Buttons wieder ausgeschaltet.

5.4.7 Abspeichern einer Fahrkurve

5.4.7.1 Abspeichern in der Datenbank

Mit diesem Button wird die aufgezeichnete Kurve und die dafir giltigen
Parametereinstellungen sowie die 1/0-Konfiguration in der Datenbank
abgespeichert. Diese kann zu einem spéteren Zeitpunkt (im Offlinebetrieb)
jederzeit wieder ausgelesen und analysiert werden.

Vorteil diese Methode ist, dass die Kurven und Einstellungen tber das
Datenbankmanagement gleich dem korrekten Umrichter zugeordnet werden.

Es kdnnen beliebig viele Fahrkurven abgespeichert werden.

5.4.7.2 Abspeichern in separate Datei

Mit diesem Button kann eine Fahrkurve in eine Datei au3erhalb der Datenbank
gespeichert werden. Die abgespeicherte Kurve besitzt keine Verkntpfung zur
Umrichter-Datenbank auf dem PC und kann zur weiteren Analyse beispielsweise
zu RST geschickt werden.

9.696.25-2
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5.4.8 Auslesen von Fahrkurven, die auf dem USB-Stick gespeichert sind

veaa Uber digsen Button am linken u_nteren Bildschirmr?nd kér_men _Sie Fahrkurven vom
use10Gs ... | USB Stick auslesen. Nach anklicken des Buttons &ffnet sich ein Fenster, in

welchem sie aufgefordert werden, die gewiinschte Fahrtennummer einzugeben. Es
werden dann ausgehend von dieser die nachfolgenden 5 Fahrten zum PC
Ubertragen, sodass ein gewisser Bereich um eine interessierende Fahrt analysiert
werden kann. Dies ist besonders hilfreich, wenn im Fehlerspeicher des Umrichters
altere Stérmeldungen verzeichnet sind, deren Ursache ermittelt werden soll.

5.5 Funktionsbereich ,,Fehlerlog“

I MNP
i | Fehler-
log

In diesem Funktionsbereich wird der Inhalt des Fehlerspeichers angezeigt.

55 IndDriveContral VLO.01L I
Soe = 5 =
A Front- LLLL Ein/ o B e [ s Zusatdiche
] =0 platte 444 Ausg. X log s meter | “| Daten / Gerateinfos
tenzahler |Feiertexte

C_b Uber diesen Button kénnen Sie den angezeigten Inhalt ausdrucken.
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5.6 Funktionsbereich ,,Parameter*

f——
a——
gc—— Mmeter

Para-

In diesem Funktionsbereich haben Sie Zugriff auf die Umrichterparameter

o indorvecontrl V10,011 [
poves ——- —
Oy Front- g Ein/ Fahive i | Fehler- | 3
] Sl patte 4T Asa X llog | %
Hend/Parameter-Aufbau
FRC/1MD
Einstellen
Anlagedaten ASt1
Mlesim 1MOT (Nennsrom)
bl UMOT (Nemspanring)
MOT (lenncsehzah)
£MOT (Nemfreguens)

Update
Anzegenerte V0 (schleichfahrt)

V2 @wschengeschn.)
V3 (@wschengeschn.)
V4 (schnelfabvt)
N (achvege)
VE Evakuserung)
E4 Enfabrsignal)
80 (Verzogerungssigna)
Zeiten/Wege
HLV4 (Hochaufzeity)
B V4 (remszeitv4)
£ (Bektischral)
F (StartzeitFairk.)
25 (schitzeAus)
28 2u (BremseZ)
75 auf (sremse)
Open-Loop 4
Ustart
RiMessén. (Motor)
Anzeigen
Ist/Soliwerte
st (st Drehzah)
5ol (S0l Drehzahl)
Mist (st Orehmoment
List (ist-Strom)
U ZWK @wischenkreis)
us
K Temperatur
BRvHLast
Eing-/Ausgange
Fafvbefehie(Kenmen)
Engangskienmen

Ausginge
(s Relasausginge
- Ausgangsidemmen

Fehiersneicher

3 | etriens

2404
0[]
1440 [rpm]
50 [z

&

149,3 [rpm]
300 [rpm]
1000 [rpm)
1380 frpm]
1380 [rpm]
75,0 [rpm]
100 [rpm]
1300 [rpm]
300 [rpm]

2500 [ms]
2500 ms]
700 [ns]
0 [ms]
100 fne]
olms]
olms]

851
]

”
»”
»
m
”
»”
”
»

NA
NA.

N
NA
NA.

Zusatliche
Daten / Gerateinfos

Bz
Ariagedaten ASM => Aufhéngung
Ariagedaten ASM => cos(oh)

Ariagedaten ASM => FMOT (Nennfrecuenz)
Ariagedaten ASM => Geber (Inpuiszah)
Ariagedaten ASM => Gebertyp
Ariagedaten ASM => Getiebet.*100
Ariagedaten ASM => 1MOT (Nennstrom)
Ariagedaten ASM => MOT (Nerndrehzah)
Ariagedaten ASM => Trebschebe
Ariagedaten ASM => U MOT (Nemspannung)
Ariagedaten S => Papazre:

Arlagedaten SM => RhoOffet (Geber)
Ausgange => ZS=Imoton

Autoturing => TuneRReggn

CANOpen => Bremsweg Karr

CANOpen => CANGpen Baudrate

CANOpen => CANOpen NodelD

0CP0% => Adapt OK

DCP04 => Faktorgesch.

DCP04 => FKKORR 1 (Solwert)

DCRO4 => FKKORR2 (Sobnert)

DCPO4 => KOMChode

DCP04 => Korrnterval

DCPO4 => Stopmitd

DCPO4 => Wegreserve

Debug => DebugAdresse

Debug => Debugscale
Fatvbefehie(Genmen) => Coderung
Fabvbefehie(Kemmen) => nur RO

Fahrhurve
Fahrkurve =>B8 V2 Bremszety2)
Fahvkurve =>8 V3 (Bremszeity3)
Fahvkurve =>B8 V31

Fahrkurve =>B8V32

Fatriarve => HL V2 (Hochisufzeitv2)
Fahvkurve => HLV3 (Hochaufzeity3)
Fahvkurve =>HL V31

Fahrkurve => HLV32

Fahvkurve => R SC (RundungSpitzbogen)
Fahrkurve => SC (Spitzbogen)
Fafviarve => SRef

Parameter

-]l Cear

0[] = -

021
A W) ® o
D) B O g0 [

In der linken Bildschirmhalfte sehen Sie die gesamte Menustruktur inklusive der jeweiligen

Parameter.

In der rechten Bildschirmhalfte kann ein Schnellzugriff auf Parameter erfolgen ohne zu wissen, wo
diese genau im Meni zu finden sind. Geben Sie hierzu im Eingabefenster einen Suchtext ein, dann
werden alle Parameter aufgelistet, die diesen Text enthalten.

Im unten dargestellten Beispiel wurde das Stichwort ,,strom* eingegeben.

Strom > Clear

Bez

Anlagedaten ASM => I MOT (Nennstrom)
Regler => Strom I (Stromregler)

Regler => Strom P (Stromregler)
Umrichter => Max.Strom

Parameter

Wert EDIT
24 [A] [ |
500
10
150 [%]
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Um einen Parameter zu andern, klicken Sie auf die 3 Punkte in der Edit-Spalte.

Daraufhin 6ffnet sich ein Eingabefenster, in dem sie den gewtlinschten Wert eintragen kénnen.

Parameter bearbeiten ...

Die Werte Min. und Max. informieren tber den

Default

='50"

Anlagedaten ASM => f MOT (Nennfrequenz)

Einstellbereich.

m - e [Hz] Der Button Default setzt den Parameter auf
Max. Standardeinstellung.

100 [Hz]
Speichern Sie den gewlinschten Wert mit dem OK
- Button ab.

OK
Hz)

Cancel

Update
Anzeigewerte

Alles im
Menu
anzeigen

(=)

Uber diesen Button werden die Istwerte in der Meniidarstellung aktualisiert. Nach
anklicken des Buttons wird der Zeitpunkt der Aktualisierung direkt darunter
angezeigt, weiterhin sind die Istwerte im Menu jetzt grin hinterlegt.

Die bendétigten Menis und Parameter sind abhangig von der Betriebsart des
Umrichters. Fiir eine bestmdgliche Ubersichtlichkeit werden nicht benétigte Meniis
und Parameter ausgeblendet. Mit dieser Option werden alle Menis und Parameter
angezeigt.

Uber diesen Button kénnen Sie eine Liste alle Umrichterparameter ausdrucken.
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5.7 Funktionsbereich ,,Betriebsdaten*

Betriebs-
\—)? Daten

In diesem Funktionsbereich werden die Umrichterbetriebsdaten inklusive einer Auslastungsstatistik
angezeigt.

4 IncDrveControl 10,034 Diovmscta) o &

Uber die Statistik kann bereits nach kurzer Zeit eine Einschatzung erfolgen, ob der Umrichter im
optimalen Bereich betrieben wird. Fehlanpassungen oder dauerhafte Uberlastungen werden somit
vermieden.
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6 Offlinemodus - ohne Umrichterverbindung

6.1 Allgemein

Im Offlinemodus bestehen umfassende Analysemdglichkeiten, die es erlauben, Kurvenverlaufe
und deren Einstellungen jederzeit nachzuvollziehen.

Wabhlen Sie nach Start des Programms den Button Offlinemodus.

Das Programm ist auch hier in Bereiche gegliedert, in denen Funktionen sinnvoll und Ubersichtlich
zusammengefasst sind.

&

6.2 Funktionsbereich ,,Geratedatenbank*

{ ‘ Zusitzliche Geriteinfo

SN-Nr.:

BaugréBe :
Ref.-Nr.:

Erzeugt Datum Bez Betriebsart :

SW BaCo Hauptplatine :
SWBaCo :

= 10::52
ANzomwom P20

Im linken Bereich sehen Sie Umrichter, die in Ihrer Datenbank lokal auf dem PC enthalten sind.
Dies sind quasi alle Gerate, mit denen dieser PC jemals verbunden war.

Sofern Sie eine Zentraldatenbank auf einem Server nutzen und mehrere Laptops darauf
synchronisiert sind, werden hier alle Gerate aus dieser Datenbank angezeigt, also auch diejenigen,
die unter Umstanden mit Laptops anderer Servicetechniker verbunden waren.

Um einen Umrichter auszuwahlen, klicken Sie bitte auf das > - Symbol, welches vor der
Geratebezeichnung steht.
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Daraufhin werden alle zuvor abgespeicherten
Konfigurationen und Fahrkurven angezeigt, die in
v|  Clear der Datenbank zu diesem Umrichter hinterlegt
sind.

Durch Markieren der entsprechenden Eintrage
>jcrat Bez: Hausaufzug bestehen die nachfolgend beschriebenen

|7 Gerét Bez Simulator2 Analysemaéglichkeiten.
13.01.2021 11... # Zuletzt geladene Konfiguration #

13.01.2021 10... ### FAHRKURVE ### FNr:4266

6.2.1 Anzeigen einer Geratekonfiguration aus der Datenbank

- Fr———
1/ON:. | Decke . |Deckel ez, | Aktuele Kiemmenfirkton -
15w o =4 dea
-]l gew el v ser Sl we
A v
Eeugtoatm  |ez 4 B w v e el =
> GeratBez: s s v va e iR s el 2
Aragedaten ASM => FHOT (Nemnfrequens) 50 ]
> Gerit Bez: Hausaufzug 6 DEw Ll Anlagedaten ASM => Geber (inpuiszahi) 1024
v SeMBeromabing e Al b Arlagedaten ASH => Gebertyp sy
[13.01.2021 11, %z geladene Konfiguwraton | | & 52 Ro R0 T G
2 10| SR ERRHRIE SRS 120 ‘90 ;: :m = Ariagedaten ASM => I MOT (Nemnsirom) 2041
e e et Ariagedaten ASM => MOT (Nernehzzhl) 657 [rpm)
Ariagedaten ASM => Trebschebe 234 ]
e e | Aniagedaten ASM => U MOT (Nenspannunc) w0
= Anagedaten S => Popaare 4
= | Aiagedaten S => RhoOffse (Geber) 1
= —r Ausgange => Z5=Imoton o
5 a o e g v e
: Z xg ;‘“‘“ (CANOpen => CANOpen Baudrate: o
n  n mow = CAPen ~cwpen e 2
DCPO4 => Adapt OK 1
T DCPD4 => FaktorBesdh. ET0)
Z s eae Tior DCPD4 => FRKORR 1 (Solwert) 200 o)
i: — B DCPO4 => FKKORR2 (Solvert) 30 ]
DCPO4 => KOMChMode 1
2 e ::ﬁ““e DCPO4 => KorrInterval 200 [ms]
DCP04 => Stopmiti0 o
: : f:ﬁ P04 => Wegreserve 2]
o 5 Tmer Debug => DebugAdresse 22006
e Debug => Debugscale 100
BB Falvbefehie(Kemmen) => Coderung Paralel
Fatvbefehie(Semmen) => nur RO o
L b Fatviurve => A ofms]
Faiviurve => AR TP 1
Falviurve => B V2 (Bremszeity2) ofms]
Faiviurve =>B V3 (Bremszeity3) 10000 [ms]
Fahriurve =>BV31 0 [ms]
Faviurve =>BV32 ofms]
Fofviurve => HLV2 (Hochoufeit'2) ofms]
Falviarve => HLV3 (Hochiufzeity3) ofms)
| Fahriaurve => HLV31 0 [ms]
Faiviurve => H V32 ofms]

Links sehen Sie die Parametrierung der Ein- und Ausgangsklemmen des ausgewahlten
Umrichters.

Rechs befindet sich eine Auflistung aller Gerateparameter mit der Méglichkeit einer
Parametersuche (entspricht Schnellzugriffsbereich im Online Modus (siehe Kapitel 5.6.).
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6.2.2 Anzeigen von Fahrkurven aus der Datenbank

Sofern fiir den markierten Umrichter zuvor Fahrkurven abgespeichert wurden, kénnen diese
ausgewahlt und detailliert analysiert werden.

8 Offlinemodus

= 2| W

v p—

S 7
..

Die Kurvenanalyse (Zoomen, Cursor,..) erfolgt wie bei Direktverbindung (siehe Kapitel 5.4.3).

Uber dem Filter Button kann umgeschaltet werden zwischen Fahrkurven- und Parameteransicht fiir
diese Kurve. Zu jeder aufgezeichneten Kurve sind jeweils die Parameter abgespeichert, somit kann
jederzeit nachvollzogen werden, welche Einstellungen zu diesem Verlauf gefthrt haben.
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6.3 Funktionsbereich ,, Konfigurationsdateien*

L Y s—
y
[ | ) —

Mit diesem Button kénnen Sie Umrichterkonfigurationen &ffnen, die zuvor (bei Direktverbindung) in
einer separaten Datei gespeichert wurden (siehe Kapitel 5.4.7.2).

- 1= == Fabvkuve lﬂm-m.vmul
T =XV — =
Aktuell angezeigtes Verzeichnis: 1/0 . | Deckel e, |DeckelBez, | Aktuele Kiemmenfuriktion pe
- ol 5 w w ! ==
o v Arlagedaten ASM => Authangung 1
sl 2 Anlagedaten ASM => cos(oh) @
I VN Arlagedaten ASW => FMOT (Nenfeuens) S0l
Anlagedaten ASM => Geber (Impulszahi) 1024
20 O ot ot o e
Anlagedaten ASM => Getebetb, 100 1
= zj :m ;Fm‘ & Ariagedaten ASHM => [ MOT (Nennstrom) 20
e Arisgedsten ASH => n MOT (Nenncrehzsh) 1840 ]
-z e Ariagedaten ASM => Trebschebe 1)
2Lz p Anlagedaten ASM => U MOT (Nernspanrung) )
2 5 Anlagedaten S => Popasre 2
Anlagedaten SM => RhoOffset (Geber) 1
:: : Ausgange => ZS=ImotOn 0
T Autotinng => TunelRegEn 0
T e Canpen => Bremseg Ko wop
™ = Douts CANOpen => CANOpen Baudrate 0
b B M CANOpen => CANOpen HodelD 2
2L zw = DCP0s => Adapt OK 0
L2 oz 3 DCPO4 => Faktogesch 00
zl =@ = DCPOS => FKORR 1 (Solert) 200 fnm)
5 . = DCP04 => FK KORR2 (Sollwert) 30 {mm]
DCPO4 => KoMChode :
B oo Sone DCPOS => Kortnterval 20 ms]
DCPo4 => Stopmitio 0
72 = 0CP04 => Wegreserve 2ims)
i Debug => Debughdresse o
2 Zr _{Eh Debug => DebugScale 100
CRRE ok - G o
= e Fahrbefehle(Klemmen) => nur RO 0
Fatviurve => AR olns]
Fatvirve => ARTIP 1
Fahrkurve => B V2 (Bremszeitv2) 0 [ms]
Fatviave =>8 V3 (rensaeity) ofne]
Fahrkurve =>B V31 0 [ms]
Fatvirve =>8V32 ofns]
Fahrkurve => HL V2 (Hochlaufzeitv2) 0 [ms]
Fatviurve => HL V3 (Hochlaufzeitv3) ofms)
Fatvarve =>HLV31 ofnel
Fahrkurve => HL V32 0 [ms]
Fatviarve => R SC Rundingspizbogen) 1000 ]
Fatvarve => SC (Sptabogen) 0 fnc]
Fatvirve => SRef olom)
- 2 Tvasv 0fne]
Tl 7~ Di V31 @uischengesc) 1380 frpr]
- A} 1380 froem] E

In den Konfigurationsdateien sind jeweils alle Umrichterparameter und Klemmenkonfigurationen
abgespeichert.

Am unteren linken Bildschirmrand befinden sich folgende Buttons:

Markierten Eintrag duplizieren. Sie kdnnen einen Datensatz duplizieren und diesen
dann anschlielRend verandern. Somit besteht die Méglichkeit, Parametersatze
Offline zu erstellen und diese zu einem spateren Zeitpunkt vor Ort auf den
Umrichter aufzuspielen.

Markierten Eintrag umbenennen.

/ Bearbeiten der Parameterwerte

“a Markieren Eintrag I0schen.
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6.4 Funktionsbereich ,,Fahrkurvendateien

Mit diesem Button kénnen Sie Fahrkurven 6ffnen, die zuvor (bei Direktverbindung) in einer
separaten Datei gespeichert wurden (siehe Kapitel 5.4.7.2).

Fahkurve }Ne!mme?ml

Fiter ..

\\

7 Ay
IS VY M‘// (

zzzzz

\

|
[
4 ks | f

~EO® o o, B

In den Fahrkurvendateien sind zusatzlich alle Umrichterparameter und Klemmenkonfigurationen
abgespeichert.

Die Kurvenanalyse (Zoomen, Cursor,..) erfolgt wie bei Direktverbindung (siehe Kapitel 5.4.3).

Am unteren linken Bildschirmrand befindet sich folgender Button:

l . i Markieren Eintrag I6schen.
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6.5 Funktionsbereich ,,USB-LOGs*

Mit diesem Button kénnen Sie Fahrkurven 6ffnen, die zuvor auf USB-Stick geloggt wurden.

¥ Offiinemodus

Al

Reset
Aktuell angezeigtes Verzeichnis:

s _—
2 ¢ [paoooono_

00000017

00000018 7
00000019 /
00000020 7
00000021 # N
00000022 / b
00000023 / \
00000024 F
00000025 A \
00000026 / \
00000027 I / \
00000028 /
00000029

b / X
00000030 /‘ \\

Fahrkurve }Ne!mme?mal

Die geloggten Fahrkurven auf dem USB-Stick beinhalten jeweils dieselben Daten wie die Kurven,
die mit dem PC abgespeichert wurden (Klemmenkonfiguration und Parameter).

Die Kurvenanalyse (Zoomen, Cursor,..) erfolgt wie bei Direktverbindung (siehe Kapitel 5.4.3).

Der Funktionsbereich beinhaltet folgende Buttons:

Verzeichnis auswahlen (z.B. USB-Stick oder Verzeichnis auf der PC-Festplatte)
——
)
I

Verzeichnis auf Standard zurlicksetzen.

A

i_ Markieren Eintrag lI6schen.
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7 Update-Parametersatze

7.1 Allgemein

Mittels Update-Parametersatzen besteht die Méglichkeit, nur einen Teil der Umrichterparameter zu
konfigurieren.

Die Update-Parametersatze werden generell im Offline-Betrieb generiert.

7.2 Erstellen eines Parametersatzes

Als Basis dient eine abgespeicherte Geratekonfiguration oder eine Konfiguration (eines ehemals
verbundenen Umrichters) aus der Aufzugsdatenbank. Die Vorgehensweise ist jeweils dieselbe.

7.2.1 Erstellung aus der Geratedatenbank

Wechseln Sie im Offline-Moduls in den Funktionsbereich ,Gerétedatenbank*

< und wahlen eine Konfiguration aus. Diese dient als Basis flr den zu erstellenden
N—
N Parametersatz.

Im untenstehenden Beispiel ist dies der Datenbankeintrag ,Hausaufzug®.

n500) Vo o s
nsVY Vi
n7e) v
nsys) V3
nsE) Ve
nsM W
nSIRY RY
n52R0) RO

i
@
Bl

iz Enat
100
EI0)
1440 from]
560 o]

24 Bremse1ENG1
n2s R0
nz Notstrom

RiB|R|eigieisisls e

7 s owss  Recout
B m ons

© % owss

2 owne =
2 7 ownm B
2 7 ownE) me
» Out (Bror) BRROR

3 - STOFregabe
» ST

7 s nsnEr
B3 s

% 2 e

» B Exs

3t 2 mana

T i | R T e e

Markieren Sie die gewlinschte Konfiguration.
Wabhlen Sie den Button ,Einen UpdateParamSatz erzeugen® unten rechts

Es offnet sich folgendes Fenster:
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Parameter
¥ Clear
Bez Wert
Anlagedaten ASM => Aufhdngung |
Anlagedaten ASM => cos(phi) 80
Anlagedaten ASM => f MOT [UPD] 50 [Hz]
Anlagedaten ASM => Geber 2048
Anlagedaten ASM => Gebertyp [UPD] ECN1313 EnDat
Anlagedaten ASM => Getriebe [UPD] 100
Anlagedaten ASM => I MOT 20 [A]
Anlagedaten ASM =>n MOT 1440 [rpm]
Anlagedaten ASM => Treibscheibe 560 [mm]
Anlagedaten ASM => U MOT 380 [V]
Anlagedaten SM => Polpaare [UPD] 10
Anlagedaten SM => RhoOffset 8125
Ausgange => ZS=ImotOn 0
Autotuning => TuneIlRegEn 0
CANDiagnose => Adapt OK 1
CANOpen => Bremsweg-Korr 100 [%]
CANOpen => CANOpen Baudrate [UPD] 1
CANOpen => CANOpen NodeID 2
DCP04 => FaktorBeschl. 50 [%]
NCPN4 = FK KORR 1 200 fmml >
Mit der Maus konnen hier die Parameter ausgewzhlt werden welche fur den Update-
Parameter-Satz genommen werden sollen !
OK Cancel
Markieren Sie die gewlinschten Parameter, die der Parametersatz beinhalten soll und bestatigen
Sie mit dem Button ,OK".
AnschlieRend kann die Datei mit entsprechendem Namen abgespeichert werden.
Hinweise:
Die Endung *. IMD_ParamUpd darf nicht umbenannt werden, damit der Parametersatz vom
DriveControl korrekt interpretiert wird.
Uber das Eingabefeld im oberen Fensterbereich besteht die Méglichkeit, einen Parameter gezielt
zu suchen.
7.2.2 Erstellung aus einer zuvor abgespeicherter Konfiguration
Wechseln Sie im Offline-Moduls in den Funktionsbereich ,Konfigurationsdateien®
S— und wahlen eine Konfiguration aus. Diese dient als Basis fir den Update
s — Parametersatz.
Die weitere Vorgehensweise erfolgt analog zum vorangegangenen Abschnitt.
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7.3 Einspielen eines Parametersatzes

Wabhlen Sie den Button ,Konfiguration aus einer Datei zum Geriét (ibertragen”.

85 ImdDriveControl V1.0.107 [Simulator2] o B
30D Front- Ein-/ === H{Fehier » e=—=pa [ Betriebs- | Zusétzlich

\ e B S (e = (@l e b 4
= NTELLIGENT  ULTI ' RIVE

BEREIT
Orpm 0.0A

Servicemeni
Kunde

Screenshot

STO Freigabe

Konfiguration aus einer Datei zum Gerat bertragen i
[ ont ki STO Ermor

RS485 B
RS485 A
RxD RS232

3 TxD RS232

3335 oo S
OO0 ¢
n<E 66 g
Erlaube 68 67 642981 6561 74
[~ Anderung
Klemmen-
e 3 62 28 2(7 36 15 7170
[ SSS ¢9o %2
+ S&da FZ2 2
Erlaube
Anderung
Klemmen- Zeige DeckelBez
zustand
sic e eL[m¢]sT[0i[up | Onlinestatus: | Connected | 9994 sec

Es o6ffnet sich folgendes Fenster:

Offnen

1, ’ > DieserPC > Lokaler Datentrager (C:) > RST > ImdDriveControl > Data_CFGs v O ‘ ’ Data_CFGs durchsuchen ‘
Organisieren v Neuer Ordner =y M @
o Name - Anderungsdatum Typ GroBe
s Schnellzugriff
- . | 23022023.IMD_CFG IMD_CFG-Datei 24KB
‘aa Lokaler Datentrager (C:) » <
| | Standardimd2.IMD_CFG IMD_CFG-Datei 24KB
o Eh VOISO E) ’ [] Testupdate.IMD_CFG IMD_CFG-Datei 26K8
== DVD-RW-Laufwerk (Z:) *
Dropbox
@ OneDrive - Personal =
[ Dieser PC
J) 3D-Objekte
& Bilder
I Desktop
2| Dokumente
& Downloads
ﬁ Musik
m Videos
‘a= Lokaler Datentrager (C:)
— \Mals AADCT A1CACCANTY /TN ¥ < " >
Dateiname: vl IMD-Konfigurationsdatei (*.IMD_CFG)
IMD-Konfigurationsdatei (*.IMD_CFG)
|ParamUpdate-Datei (*.IMD_ParamUpd)
1

Hier besteht die Moglichkeit, zwischen einer Standard-Konfigurationsdatei (die alle Parameter
beinhaltet) und einer Update-Konfigurationsdatei (die nur einen Teil der Parameter beinhaltet)
auszuwahlen und diese zum Umrichter zu senden.
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