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Szimboélumok

FIGYELEM! Fontos figyelmeztetés! Feltétlenul figyelembe
kell venni, a jelzés figyelmen kivll hagyasa hibas

muikodéshez vagy készulékkarosodashoz vezethet.

VIGYAZAT! Villamos aramiités veszélye! Nem megfelel6
kezelés / viselkedés életveszeélyt okoz!

(? Hasznos tanacs, oOtlet.
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1

Fontos megjeqyzések

1.1 Biztonsaqgi megjeqyzések

e A frekvenciavaltoban / aramiranyitdban - védelmi osztalyanak megfeleléen - izem kézben
fesziltség alatt allo, illetve magas hédmérsékletl alkatrészek vannak!

e Nem rendeltetésszer(i hasznalat esetén, készllék burkolat elemek nem megengedett
eltavolitdsanal, nem megfelel§ Uzembe helyezésnél vagy kezelésnél sulyos egészségkarosodas
veszélye, életveszély, illetve anyagi karok veszélye Iéphet fel!

o A készllék szdllitasaval, Uzembe helyezésével, karbantartasaval kapcsolatos mindennem(
munkét csak szakképzett személy végezhet!

e Jelen biztonsagi utmutaté szerint szakképzett személynek min8sul az, aki a készllék
beépitésében, szerelésében, Uzembe helyezésében és Uzemeltetésében jartas, és
tevékenységéhez megfeleld végzettséggel rendelkezik.

e Afrekvenciavaltok / aramiranyitok villamos berendezésekbe és villamos gépekbe valo beépitesre
szant készllékek. Uzembe helyezésUk, illetve rendeltetésszerl hasznalatra torténé beallitasuk
csak a zavarvédelemmel kapcsolatos 89/336/EU iranyelvek figyelembevételével megengedett.

e Muszaki adatok és csatlakoztatasi feltételek a készllék adattablajan és a vonatkozo
dokumentaciéban talalhatok, ezeket az adatokat feltétlendl figyelembe kell venni!

1.2 Réqgi berendezések felujitasa

Ha azt tervezi, hogy egy régebbi felvonét frekvenciavaltds menetszabalyozassal lat el, el6zetesen
érdeklédjon / tajékozddjon a motorgyartdnal, hogy a régi motor tekercselésének szigetelése megfelel6-
e a frekvenciavaltos Uzemhez?

Az eredetileg nem frekvenciavaltds lizemhez tervezett motoroknal tanacsos kiegészit6 kiilsé
fojtotekercs alkalmazasa. Kérdéses esetekben kerjuk, vegye fel a gyartdval a kapcsolatot. Gyartoként
az RST-Elektronik GmbH készséggel all az On rendelkezésre tovabbi tanacsokkal.

1.3 Készilék beépitése

Kilondsen kell Ggyelni arra, hogy a féaramkori (erésaramu) és jelzési, illetve vezérlési jelvezetékek ne
keresztezzék egymast, és ne haladjanak parhuzamosan ugyanabban a k&belcsatornaban.
Zavarvédelmi okokbdl tanacsos a vezetékek térbeli elvalasztasa, hogy az esetleges zavaré
kélcsdnhatédsok kikiszdbdlheték legyenek.

Kapcsoldszekrényen kivili szereléshez gyartéként megfeleld, tehermentesitével ellatott kapocspont
takaréidomokat szolgaltatunk. A féaramkori kapcsoldkésziilékekkel (magneskapcsoldkkal)
egybeépitett frekvenciavaltd esetén ezek a tehermentesitével ellatott takaréidomok a szallitasi
terjedelem standard részeit képezik.

A frekvenciavalté kapcsoldszekrényen kiviili, érintésvédelmi szempontbdl veszélytelen szereléséhez
az opcionalisan megrendelheté kapocspont takaréidomok alkalmazasa kotelezd.

A fékellenallast a kapcsolészekrényen kivil kell felszerelni, hogy a belsé elektronika felesleges
héterhelése elkerllhet6 legyen.
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14 Fékellenallas felszerelése

Vigyazat!

A fékellenallas er6s hétermelése miatt csak nem éghetd fellletre szerelhetS. A fékellenéllas alatt és
felett nem lehet éghet6 targy. Erre kilondsen a beépitett fékellenallassal ellatott frekvenciavaltok
szerelésénél kell tgyelni.

A kelld 1égaramlas biztositadsahoz a fékellenallds alatt és felett 50 - 50 cm szabad helyet kell hagyni.

A fékellenallast ugy kell szerelni, hogy kabelkivezetése oldalra kertiljon.

=/ % X

A fenti eléirasok figyelmen kiviil hagyasa TUZVESZELYT OKOZHAT!

Tanacsos belsé hémérsékletérzékelbvel ellatott fékellenallas Gizembehelyezése. llyen fékellenallas
tipusokat kildn megrendelésre, dijkoteles opcioként a gyartd RST szallit.

A hémérsékletérzékelds fékellenallas javasolt kapcsolasi elrendezése:

= 20 (+24V)
=125 (Digln 2)
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Beépitett fékellenallassal rendelkezé készilékeknél, nagy teljesitményil és 20%-osnal nagyobb
megengedett kapcsolasi tényezdji kilsé fékellenallasoknal az ilyen hémérsékletérzékel6 gyarilag
beépitett. Ezzel kapcsolatos részletek jelen dokumentacié 4.2.1.5 Fékellendllas fejezetében
talalhatok.

9_587_130-5 - 10 -. Oldal



IRST

1.5 Vezérloszekrény szelloztetése

Kapcsoldszekrénybe épitett frekvenciavalté elrendezésnél a késziilék felett és alatt legalabb 10 cm
szabad légtér legyen, hogy a szlikséges légaramlas biztosithaté legyen.

Ezenkivil a kapcsoldszekrény aljanak és tetejének lemezébe szellézéfuratokat kell vagni, vagy pl. a
legtobb lemezszekrény gyarto altal ajanlott alkalmas méreti perforalt lemez beépitésével kell a
Iégaramlast biztositani. A kell6 légaramlds megakadalyozza, hogy meleg nyari id6szakban az
elektronika tulmelegedés miatt lealljon. Szikség esetén kiilon ventillatorral kell a kapcsolészekrény
szell6zését biztositani.

A kapcsolészekrény belsd hémérséklete nem Iépheti tul az 50°C-t. Magasabb hémérsékleten az
elektronika mikddéképesseége nem garantalhaté.

A beépitett fékellenallassal ellatott frekvenciavaltok csak kapcsoldszekrényen kivil szerelhetdk. Ezzel
kapcsolatban az 1.4. fejezet (Fékellenallas felszerelése) elbirasai iranyadok.

Az egyes késziilékek teljesitmény disszipaciojaval kapcsolatos adatok a 3. fejezetben (Miiszaki
adatok) talalhatok.

1.6 Magneskapcsolo tekercsek kapcsolasa

A magneskapcsoldk kapcsolasakor fellépb feszliltségcsucsok csokkentése a felhasznalo feladata. A
zavarmentesités a magneskapcsolé mikodtetd tekercseken alapvetéen VDR (varisztor) vagy RC
elemekkel végezhetd.

1.7 Magneskapcsolok szerelolapja

e A magneskapcsoldk szerel6lapja jol foldelt kell, hogy legyen.

o Nagyteljesitményil készulékeknél, amikor a magneskapcsolok mikddtetésekor szamottevd
mechanikai rezgés lép fel, a magneskapcsoldk szerelésénél rezgéscsillapitas alkalmazando.

1.8 Foldelés

e A kapcsoloszekrényen kivul alapvetéen minden kabelnek és vezetéknek arnyékoltnak kell lenni,
tehat arnyékolt legyen:
- a motorkabel
- forgasi jelado kabel
- fékellenallas kabel
- motor hdmérséklet érzékel6 (PTC) kabel, amennyiben a frekvenciavaltdhoz csatlakozik

e Aforgasijeladé (inkrementalis jeladd) kabele végig arnyékolt kell legyen a frekvenciavalté
bemeneti csatlakozoig.

e A motorkdbel lehetbleg minden egyéb vezetéktdl és kabeltél tavol haladjon.

e A6 zavarvédelem és védo6fold létesités érdekében minden arnyékolt kabel fémharisnyajat fém
szoritobilinccsel a csupasz (horganyzott) fém szerelblapra kell erdsiteni. A kabelarnyékolasnak
allandd, stabil fémes kapcsolatban kell lenni a fém szoritdbilinccsel és a csupasz fém
szerel6lappal.

ketall-
zchigne

PE-Potential
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1.9 Hibaaram-relé (Fl relé)

A felvoné berendezést alapvetéen nem tanacsos hibaaram-relé (Fl-relé) kapcsoldkésziiléken keresztil
taplalni, mert a beépitett zavarsziré kondenzatorok védéfoldelés felé folyd levezeté arama a hibaaram
relét miikddésbe hozhatja. Ha a telepités adottsagai miatt a hibaaram relé beépitése elkertlhetetlen,
"B" tipusu (frekvenciavaltokhoz alkalmas, DIN-VDE 0644-100-nek megfelel§) hibaaram
kapcsolokésziléket kell valasztani.

1.10 Motor homérsékletfigyelés - PTC

A motorba beépitett PTC tipusi hémérsékletérzékel6 csatlakoztathaté a frekvenciavaltéhoz, ennek
jelét beépitett aramkor értékeli ki. A PTC érzékelés aktivalasat a beallitd meniiben kell elvégezni (lasd
8.7.5 Tovabbi felugyeleti funkcidk"). Alapértelmezés szerint a PTC érzékelés ki van kapcsolva.

1.11 Motorvédelem

A hagyomanyos motorvédelemhez hasznalt kapcsolékészilékek szabalyozott felvond
berendezéseknél alapvetéen nem megfeleléek, ezért beépitésiik nem javasolt.

1.12 Halozati visszahatas

Kilondsen a csoportos felvondvezérlésekhez javasolt a haldzati visszahatasok csokkentése
érdekében un. haromfazisu kommutacios fojtétekercsek féaramkorbe térténd beépitése. Megfelel
méret(i kommutacios fojtdtekercsek igény esetén kilén rendelhetdk a frekvenciavaltd gyartojanal.

Hetz
3
] E]
I I I Hetmmmzangs-
drosseln
3 3 3
VYVVF VVVF VVVF

1.13 Meddoaram kompenzalas

Medd&aram kompenzal6 kapacitasok kézvetlenll motorkapcsokra torténd csatlakoztatasa tonkreteszi
a frekvenciavaltot, mivel reaktanciajuk a magas kapcsolasi frekvencian miikodé teljesitmény
félvezetbk szamara gyakorlatilag révidzarat jelent.

Ha egyaltalan szikséges medd&aram kompenzalas (fazistényezé javitas), azt az éplilet f6 villamos
betaplalo pontjan kell megvaldsitani, de soha nem a felvoné géphazban.

2 Garancia

A gyarté RST-Elektronik GmbH a garancialis igényeket az "RST-Elektronik GmbH Altalanos
Szerzddési Feltételek" dokumentumban szabalyozza. Az ezen tulmend garancialis igények és
szolgaltatasok egyedi megallapodashoz kotottek.
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o~ ' 32.008.22
RST RST Elektronik GmbH Seite 1 von 2
~ Tannenstralte 11 « DE-74229 Qedheim = Page 1 of 2 |

EU-Konformitatserklarung
im Sinne der Richtlinien 2014/33/EU und 2014/30/EU

EU Declaration of Conformity
in terms of directives 2014/33/E0 and 2014/30EU

Firma: RST Elektronik GmbH

Company: Tannenstrale 11
DE-74229 Oedheim

Produktbeschreibung: Frequenzumrichter mit/ohne Funktion , Sicher abgeschaltetem Moment™
(STO) und Bremswiderstand

Description of product VW VF-inverter withAvithout function ~Safe-Torgue-Off (STD)
and brake chopper resistor

Typ: FRC-F8 | FRC-F9 | FRC-Q10 | FRC-Q11

Type. FRC-F18S | FRC-F2S | FRC-F3S | FRC-F4S | FRC-F5S | FRC-F6S | FRC-FTS

FRC-F8S | FRC-F9S | FRC-Q10S | FRC-Q118

IMD-1 | IMD-2 | IMD-3 | IMD-4 | IMD-5 | IMD-6 | IMD-7

IMD-1S | IMD-2S | IMD-38 | IMD-4S | IMD-5S | IMD-6S | IMD-7S

IMD-1 STO | IMD-2 STO | IMD-3 STO | IMD-4 STO | IMD-6 STO | IMD-6 STO
IMD-7 STO | FRC-F8 STO | FRC-F9 STO | FRC-Q10 STO | FRC-Q11 STO
IMD-1 (LE) STO | IMD-2 (LE} $TO | IMD-3 (LE) STO | IMD-4 (LE) STO
IMD-5 (LE) STO | IMD-6 (LE) STO | IMD-7 (LE) STO | FRC-FB (LE) STO
FRC-F8 (LE) 5TO | FRC-Q10 {LE) STO | FRC-Q11 (LE) STO

BRW-Q1 | BRW-Q2 | BRW-Q3 | BRW-Q4 | BRW-Q5 | BRW-Q6 | BRW-Q7
BRW-Q8 | BRW-Q9 | BRW-Q10 | BRW-Q11

Die oben genannten Produkte entsprechen in Konstruktion und Fertigung den Anforderungen der
Europdischen Richtlinien 2014/33/EU (Aufzugsrichtlinie) und 2014/30/EU |Elektromagnetische
Vertriglichkeit).

Die Ubereinstimmung der Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO) mit den Anforderungen der
EN 81-20 wurde vom TOV NORD CERT GmbH mit der Kenformititsaussage zur Baumusterpriifung Nr.
4479916007801 bestitigt.

Die Adresse und Kennnummer der benannten Stelle ist:

The above mentioned products correspand in constructian and production with the requirements of the Europsan
Directives 2014/33/EU (Elevator Directive} and 2014/30/EU (Electro-Magnetic Compatibility)

The compliance of the function "Safe-Torque-Off' (STQ) with the requirements according to EN 81-20 was certified
by a Certificate of Conformity to @ Type Examination no. 4479516007801 of TUV NORD CERT GmbH.

The addrass/mumber of the notified body s

TUV NORD CERT GmbH
Langemarckstrafie 20
DE-45141 Essen
Kennnummer 0044

Folgende harmonisierte Normen werden angewandt:
The following harmonized standards ane applied:

DIN EN 81-20: 2020-06 | Sicherheitsregein fr cie Konstruktion und den | Salely ules for the consinuchon and installafion of

Einbau von Aufzigen = Aufziige fir den lifts = Lifks for fhe franspar of persons and goods =
Persanen- und Giitertransport = Teil 20: Part 20: Passangar and goods passengar ifs
Personen- und Lastenautzlige R S SO ]
DIN EN 81-50: 2020-06 Sicherheitsregeln fir die Konstruktion und den | Safely ndes for the consiruchion and instaffation af
Einbau von Aufziigen = Priffungen - Teil 50: {ifts — Examinafionrs and lests — Padt 500 Design rules,
Honstruktions-regeln, Berechnungen und calculalions, axaminations and ests of T

Priifungen von Aufzugskomponentan COMBOnKNE
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i~ ETFS . e e
]RS[‘ RST Elektronik GmbH Seite 2 von 2
| Tannansirale 11 « DE-T4229 Oedheim Page 2 of 2
DIN EN 12015 2021-01 | Elektromagnatische Vertraglichkait - | Electramagnahc compahibility — Product famiy

Produktfamiliennorm fir Aufzdge, Fahrtreppan | standsrd for Uils, escalafors and movieg waks -

| und Fahrstaige - Storaussendung | Emizsion
DIN EM 12016: 201312 Elaktromagnatische Vertraglichkeit = | Efectromagnetic compalibilify - Product family
Produktfamillennorm fikr Aufzlige, Fahrireppan | standavd for its, escalains and moving waks —
und Fahrsteige — Storfestigkeit | dmmunity

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstande sind ausschlieBlich fiir den Einsatz in Aufzlgen
freigegeben, welche der Europdischen Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU unterliegen. Es sind somit
Aufzugsbauteile, welche weder unvollstindige Maschinen noch Sicherheitsbauteile im Sinne der
Europdischen Maschinenrichtlinie 2006/42/EG darstellen.

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstinde sind im Sinne der Europdischen EMV-Richtlinie 2014/30/EU
keine selbststindig betreibbaren Geriite. Die Einhaltung der spezifizierten Grenzwerte ist abhidngig von der
korrekten Installation und Konfiguration einschlieflich der Verwendung der in der Betriebsanleitung
vorgeschriebenen bzw. integrierten Netzfilter und Netzdrosseln. Die Einbauanweisungen sind hierzu
einzuhalten!

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstinde sind keine gebrauchsfertigen Produkte. Vor Inbetriebnahme
in Aufzugsanlagen muss ihre Sicherheit durch entsprechende bauseitige Maknahmen sichergestelit
werden (z.B. korrekte Montage, korrekter Anschluss (inshesondere der Erdung), usw.).

Die Montage, elektrische Installation, Inbetriebnahme und Instandsetzung darf nur von ausgebildetem
Fachpersonal unter Beachtung der Betriebsanleitung und einschldgiger Vorschriften durchgefiihrt werden.
Planer, Hersteller und Betreiber der Aufzugsanlage sind fiir die ordnungsgeméfie Montage und den
sicheren Betrieb verantwortlich.

The VVVF-inverters and brake chopper rasisiors ane solely raleased for the use in elevalors. which are subject fo
European Elevatar Directive 2014/33ELU. Therefore they are elevator components, which are neither machines nor
safefy components in subfect to European Machine Direclive 2006/42/EG

Tha VWVF-inverters and brake chopper resistors are in subject to European EMC directive 2014/30ELU no
independent operable devices. In compliance with specific prescriptive imils depends on the commect installation
and configuration, including the usa of the raquired respective inlegrated mains fitter and chokes according to the
operating manual. The installation instructions have to be kepl!

Tha VVVF-inverters and brake chopper resistors are no ready-for-use devices. Before starf-up i the elevator
facility the safaly has to be assured by according customers measures (e.g. corract assembly, correct connection
(especially earthing), ...).

Assembly, electrical instaliation, start-up and maintenance have (o be dome anly by skiled staff and under
considaralion of fhe operation manual and appropriate insiruchions

Flanner, manufacturer and operator of the elevator faciity are responsible for the duly assembly and safe
aperation

Hang Dekan
Geschaftsfilhrar
Mamaging Director

9_587_130-5
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3 Miiszaki adatok

A gyarto RTS Elektronik GmbH fenntartja a miszaki adatok valtoztatasanak jogat.

3.1 Haldézati csatlakozas
Halozati feszliltség 180V ... 480V Készilék valtozat FRC1-FRC7
L1, L2, L3 180V ... 480V Készlilék valtozat 8-11
180V ... 550V Késziilék valtozat 8-11 (specidlis kivitel)
Frekvencia 50 ...60 Hz
Szell6z6 230V +-10% 6 — 11 valtozatoknal van ventillator
ventilator feszlltsége 50 ... 60 Hz
Védelem olvaddbetét 1-es valtozat 10A lomha, 10 mm?2
ertéke, karakterisztikaja / ™5 37 altozat | 16A lomha, 10 mm?
maximalis sorkapocs ’
keresztmetszet 4-es valtozat 25A lomha, 0 mm?2
5-0s valtozat 35A lomha, 10 mm?2
6-0s valtozat 40A lomha, 10 mm?2
7-es valtozat 50A lomha, 16 mm?2
8-as valtozat 63A lomha, 35 mm?2
9-es valtozat 80A lomha, 35 mm?2
10-es valtozat 100A lomha, 50 mm?2
11-es valtozat 125A lomha, 50 mm?2
3.2 Késziulék teljesitmény valtozatok
Frekvenciavalté valtozat Motorteljesitmény Veszteséqi Fékellenallas
teljesitmény
valtozat IN''max Aleff Piengely [KW] W] ] (o]
(3f 400V esetén) (UT =20%, Ul = 120s)
1 8/16 kb. 4 170 68
2 12/24 kb. 5,5 240 47
3 16 /32 kb. 7,5 300 33
4 24 /48 kb. 11 480 22
5 32/64 kb. 15 660 18
6 40/ 80 kb. 18,5 800 15
7 48 /96 kb. 22 1000 12
8 60/120 kb. 30 1200 9
9 75/ 150 kb. 37 1480 7,2
10 90/180 kb. 45 1800 6
11 110/ 208 kb. 55 2200 4,8
- 15 -. Oldal
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Tanacs:

1,6 m/s feletti menetsebességeknél és/vagy 30 masodpercnél hosszabb
menetidoknél ajanlott nagyobb teljesitményii fékellenallas alkalmazasa, illetve
magasabb UT (iizemi tényezd) vagy Ul (iizemidd) figyelembevétele!

A fékellenallas kivalasztasanal figyelembe kell venni, hogy a felvoné gépészeti hatasfoka

dontd fontossagu. A fenti tablazatban felsorolt fékellenallasok standard, normal Gzemre
vonatkoznak. Berendezés specifikus fékellenallas méretezés kérdésében kérjik, hogy
forduljon a gyarté RST-Elektronik GmbH-hoz.

3.3 Kornyezeti feltételek
Kornyezeti 5..50°C
hémérséklet
H{tési mod légcirkulacio FRC valtozat 1-5/IMD 1 - 3
Bels6 ventillator | FRC valtozat F6-11 / IMD 4-5
Rel. paratartalom 90% Nem kondenzald
Szerelési magassag 2000 1000 m felett 100 méterenként 1%
(tengerszint felett) teljesitmény csokkentéssel
34 Halozati bekapcsolas gyakorisaga

Percenként legfeljebb 3 (harom) bekapcsolas engedélyezett. Ennél gyakoribb bekapcsolés a
frekvenciavalté karosodasahoz vezethet!

9 587_130-5
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3.5 Be- és kimenetek
Digitalis és analég bemenetek
1-es digitalis bemenet +24V/10mA programozhat6
2-es digitalis bemenet (Id. 8.7.4 Be- és kimenetek
konfiguralasa fejezetet)
3-as digitalis bemenet Sziinetmentes aramforras lUzem

(Id. 9 Vészkiurités lzemmdd
szinetmentes tapegységgel fejezetet)

Analég bemenet +10V Analog fllketerhelés mérés
Menetparancsok +24V/10mA V0, V1,V2,V3, V4, VN
Iranyparancsok RO, RU (RO=FEL; RU=LE)
Szabalyoz6 engedélyezés GS (GS=ENG)

Digitalis és relés kimenetek

Relé kontaktus
max. aram *
TU relé 8A 250V~/ Hibajelzés gy(jts relé
24V-/ 8A
48V/0,8A
EU relé Szintbeérkezés felligyelet kimenet
ZBrelé Fék miikddtetés kimenet
ZS relé +24V/50mA Menetengedélyezés féaramkorhoz,
illetve "Motor aram alatt" jelzés
BU digitalis kimenet Lassulas idékorlat figyelés
+24V/50mA Lassulas idékorlat figyelés

Forgasi jeladé (inkrementalis jeladd)

Tapfesziltség 5V+- 5% Maximalis terhel6 aram
(FRC kimenet) 15V +-10% Imax=150 mA

TTL (5V) 500-4096 fogadott | nmax = 3000 rpm

HTL (+15V) impulzus

fordulatonkent, : :
fokozatmentesen Ha az impulzusszam/ford <=2048:

beallithato nmax = 3000 rpm max. fordulatszam
ha az impulzusszam/ford > 2048:
Nmax = 1500 rpm max. fordulatszam
megengedett

Forgasi jeladé jelébdl nyert aknai pozicié jel kimenet, felvonévezérléshez

Sinus (1Vss)

"A" aknai jelado +15V/ 30mA Inkrementaljeladd "A" jel, levalasztott
"B" aknai jelado (+5V opciondlis) Inkrementaljeladd "B" jel, levalasztott
Motor homérséklet érzékel6 (PTC) bemenet

PTC csatlakoztatas

Kapcs. kiszob
3 kOhm

* adatok csak ohmos terhelés esetére érvényesek

Ha a relé kontaktusoknak induktiv terhelést kell kapcsolni, a terhelést megfeleld védelemmel (RC tag,
védddioda) kell ellatni, ellenkez6 esetben a relé kontaktusok az ivképz&dés miatt idd eldtt
tonkremehetnek.

9_587_130-5 - 17 -. Oldal
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3.6 Készilék opciok

3.6.1 Kiegészito illeszté6 aramkor szinuszos forgasi jelado esetére

A szinuszos forgasi jeladok csatlakoztatasahoz a frekvenciavaltét kiegészitd illeszté aramkorrel kell
ellatni. Ezt a modult a gyarté RTS Elektronik GmbH. szallitas el6tt épiti be és paraméterezi.

3.6.2 USB-HOST opcionalis kiegészito aramkor

Ezzel az opcionalis kiegészitéssel tetszéleges USB adattarolé (memadria modul, memory stick)
hasznalhatd a berendezéshez taroldeszkdzként. Ugyelni kell arra, hogy a kereskedelmi forgalomban
Iévé memory stick modulok eltérd tulajdonsaguak, ezért nem minden tipussal garantalhaté a mikodés.
A gyarté RST Elektronik GmbH raktarrél kinal kiprobalt, megbizhato taroléeszkdz tipusokat.

Az alabbi funkcidk tamogatottak:

= Tarolas / frekvenciavaltd paraméterek betoltése-letoltése USB taroldeszkozrél
= Menetdiagramok letérolasa USB eszkdzre

Mindenekelbtt ez utébbi funkcid - menetdiagram tarolas - fontos segédeszkdzt jelent pl. ritka
hibajelenségek elemzésénél. A "PowerControl32" berendezés beallitd-szoftver segitségével az USB
taroléeszkdzzel atvitt menetadatok elemezheték.

Az itt leirt opcionalis kiegészitdk leirasa a 13.2. pontnal (USB - men() talalhaté

3.6.3 Kiilso kijelz6 (Extern Display)

Ennek az opcidnak segitségével a frekvenciavalté tav-vezérelhetd. A csatlakoztatas RS485 interfészen
keresztil torténik. Ha a frekvenciavalté DCP protokoll-vezérlést alkalmaz, akkor nem lehetséges
a kiilsé kijelzé alkalmazasa, mivel a frekvenciavalto jelenleg csak egyetlen RS485 interfésszel
rendelkezik!

3.6.4 RS422 jelatalakitdé aknai pozicidjelzés kimenethez

Ezzel az opcidval a frekvenciavalté két +15V-os aknai pozicidjelzés kimenete RS422 differencialis jellé
alakithato at.

3.6.5 RM3 relé modul

Az Uj tipusu BaCo4 (Basiscontroller 4, panel azonosito: 4.153.XX) vezérlépanel alapkivitele csak
egyetlen relét tartalmaz, mely a frekvenciavalto hibainak gyiijté hibajelzését szolgélja. Ha tovabbi
potencial fliggetlen (levalasztott) relés kimenetekre van sziikség, ugy az RM3 relé modult kell
alkalmazni.
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3.7

Szallitasi terjedelem - tartozékok

Frekvenciavalto beépitett hal6zati
szlrével

Készulék leiras (ez a dokumentum)

Tehermentesité kabelrogzité (IMD1...5)

Tehermentesité kdbelrogzitd Q8..Q11

Standard szallitasi
tartozék

Tehermentesité kabelrégzité F1 ..F7

Fékellenallas

Halézati bemeneti fojtétekercs

Haldzati kimend fojtétekercs

USB-Host adapter

Szinuszos jeladé kiegészitd panel

RM3 kiegészit6 relé modul

Sorkapocs fedél IMD haldzati
bemenethez

Kulon rendelendd
tartozékok

"Power-Control" beallitdé szoftver

Letolthetd innen:
www.rst-elektronik.de

Tanacs: Amennyiben a frekvenciavaltét a kapcsoloszekrényen kivil szerelik,
javasoljuk tehermentesité kabelrogzitok megrendelését! (F1...F7 és IMD6....7

esetén tartozék)

3.8 Méretek

Frekvenciavaltd valtozat Méretek mm-ben
(magassag x szélesség x
mélység)

FRC-F1 358 x 266 x 200

FRC-F2 358 x 266 x 200

FRC-F3 358 x 266 x 200

FRC-F4 358 x 266 x 200

FRC-F5 421 x 330 x 221

FRC-F6 421 x 330 x 221

FRC-F7 537 x 330 x 221

FRC-Q8 725 x 545 x 306

FRC-Q9 725 x 545 x 306

FRC-Q10 765 x 625 x 314

FRC-Q11 765 x 625 x 314

IMD1-5 358 x 186 x 220

IMD6-7 421 x 330 x 221

Méretezett részletrajzok talalhatok a kovetkezé oldalakon.

9 587_130-5
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Alle Abmessungen in mm

314

All dimensions in mm

Gewicht:
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ca. 74 kg
appr. 74 kg
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Alle Abmessungen in mm
Gewicht: ca. 10 kg

Technische Anderungen vorbehalten
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4,

Uzembe helyezés

Kérjiik, vegye figyelembe az 1. részben ismertetett adatokat és eléirasokat!

FIGYELEM - ELETVESZELY!

Soha ne csatlakoztasson vagy bontson villamos kapcsolatot fesziiliség alatt! Minden belsé beavatkozas el6tt
a késziléket fesziltségmentesiteni kell! A halozati feszlltség lekapcsolasa utan a kézbilsé egyenaramu kor
(DC 560V) még percekig fesziiltség alatt van! Legalabb 3 perc varakozasi idét be kell tartani.

Tilos a frekvenciavaltét a fedél vagy a burkolat eltavolitasaval izemeltetni, mivel ekkor az érintésvédelmi
biztonséag feltételei nem teljestlnek!

1 Aknai szerelvényezés

411 Fékutak / pontos szint jelzés

Sebességvaltdé aknai jeladok: A V4 gyors sebesség és VO kluszo sebesség sebességvaltasi pontokat FEL
és LE iranyban minden szinten azonos uthosszakra kell beallitani (lasd a kdvetkez6 tablazatot).

Pontos szint jelzés a pontos szint jelzést a V4 sebességtdl fuggetlenul kb. a pontos szint helyzettdl 5...8
cm-re (leallitasi uthossz) FEL és LE iranyban pontosan szimmetrikusan kell beallitani.

Tanacs: Kbzvetlen szintbeérkezésnél nincs sziikség VO sebességvalto jeladd pontra!

41.2 Kozvetlen szintbeérkezés

4.1.2.1 Szintbeérkezés referenciajel nélkiil

Ehhez a médszerhez csak a gyors menetsebesség (V4) sebességvaltod pontra van sziikség. A megallasi
pontot a "B" paraméterrel (fékezési szakasz) lehet beallitani. Fékezés alatt a poziciészabéalyozas aktiv, ami a
megallas helyét pontosan szabalyozza.

Az optimalis kozvetlen szintbeérkezés feltételei:

e A V4 sebességvaltasi pontnak minden felvoné megallé elétt pontosan azonos helyen kell lenni a pontos
szint jelzés helyéhez képest, csak igy biztosithaté mindenhol a pontos szintbeérkezés és megallas.

o A felvondvezeérl6tdl érkezd fékparancs idézitésének reprodukalhatéonak (mindig azonos idejlinek) és
pontosnak kell lenni!

Példa: menetsebesség v =2 m/sec =2 mm/msec
1 ezredmasodperc iddzitési eltérés a fékparancs kiadasaban 2 mm beallasi pontatlansagot
eredményez!

A tapasztalatok azt mutatjak, hogy a kulénféle kilsé hatasok (kétélcsuszas, szoftver futasidé eltérések) miatt
a pontos kozvetlen szintbeérkezés csak a legritkabb esetekben lehetséges

9_587_130-5 - 27 -. Oldal



IRST

Féktavolsagok tablazata:

Fékut [m]

v [m/sec] a=-0,6 m/sec a=-0,8 m/sec a=-1 m/sec a=-1,2 m/sec
0,5 0,76 0,71 0,68 0,65
0,6 0,91 0,84 0,79 0,76
0,7 1,08 0,98 0,92 0,87
0,8 1,26 1,13 1,05 1,00
0,9 1,47 1,30 1,20 1,13

1 1,68 1,48 1,35 1,27
1,1 1,92 1,67 1,52 1,41
1,2 2,17 1,87 1,69 1,57
1,3 2,44 2,09 1,88 1,73
1,4 2,72 2,32 2,07 1,91
1,5 3,03 2,56 2,28 2,09
1,6 3,34 2,81 2,49 2,28
1,7 3,68 3,08 2,72 2,47
1,8 4,03 3,36 2,95 2,68
1,9 4,40 3,65 3,20 2,89

2 4,78 3,95 3,45 3,12
2,1 5,19 4,27 3,72 3,35
2,2 5,60 4,60 3,99 3,59
2,3 6,04 4,94 4,28 3,83
2.4 6,49 5,29 4,57 4,09
2,5 6,96 5,66 4,88 4,35
2,6 7,44 6,04 5,19 4,63
27 7,95 6,43 5,52 4,91
2,8 8,46 6,83 5,85 5,20
2,9 9,00 7,25 6,20 5,49

3 9,55 7,68 6,55 5,80
3,1 10,12 8,12 6,92 6,11
3,2 10,70 8,57 7,29 6,44
3,3 11,31 9,04 7,68 6,77
3,4 11,92 9,52 8,07 7,11
3,5 12,56 10,01 8,48 7,45
3,6 13,21 10,51 8,89 7,81
3,7 13,88 11,03 9,32 8,17
3,8 14,56 11,56 9,75 8,55
3,9 15,27 12,10 10,20 8,93

4 15,98 12,65 10,65 9,32
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4.2 A frekvenciavaltoé csatlakoztatasa

4.2.1 Féaramkori csatlakozas

4.2.1.1 Védobvezetd

e A frekvenciavaltot csak védéfoldeléssel szabad hasznalni! A védéfoldelés csatlakozas legalabb 10 mm?
keresztmetszet(i réz vezetékkel kell torténjen (DIN EN 50178), még abban az esetben is, ha a helyi
villamos halézat véd&fold vezetbje a csatlakozasi pontig ennél kisebb keresztmetszetl.

e A frekvenciavalto védéfold vezetbjét a vezérlészekrény f6 védsfold csatlakozasi pontjara kell kapcsolni-

e A védofoldelés rendszer sugaras topolégiaju kell, hogy legyen. Ebben az elrendezésben minden
rendszerkomponens (fékellenallas, fojtétekercs, motor) védéfold vezetbje egy csillagponton egyesiil. Ez
a csillagpont lehetdség szerint a kapcsoldszekrény frekvenciavaltéhoz kézeli pontjan legyen.

Halézati védéfold FRC csatlakozas legkisebb megengedett
vezetd keresztmetszet keresztmetszete
<10 mm?2 10 mm?2 . A megengedett legkisebb keresztmetszet

létesithetd megfeleld kiegészité vezetd parhuzamos
kapcsolasaval
> 10 mm? A halézati védéfold keresztmetszetével azonos

4.2.1.2 Halozati csatlakozas

Kérjuk, alkalmazzon megfeleld vezeték keresztmetszetet a haldzati csatlakozas bekotésénél! (tovabbi
informacié talalhaté a VDE 0100 - 523 szabvanybekezdésben)

4.2.1.3 Készulék ventilator
FRC F5 és annal nagyobb teljesitményli készlilék valtozatoknal a beépitett késziilék szell6zbventillator kilon
tapfesziltség ellatasat a telepitének kell kiépiteni. A beépitett ventillator 230V~/50Hz halozati fesziltséget
igényel. A szell6zbventillator betaplalasanak biztositasat a telepitének kell kiépiteni (max. 6A). A beépitett
szell6z6ventillator tapfesziltségét az "L" és "N" jell kapcsokon kell bekdtni. A "PE" védéfold bekdtése nem
feltétlenil sziikséges, ez megvalosul a féaramkoér "PE" kapocs bekotésével.

4.2.1.4 Motorvezetékek
Kérjik, alkalmazzon megfeleld vezeték keresztmetszetet a haldzati csatlakozas bekdtésénél! Informécio
talalhaté a VDE 0100 - 523 szabvanybekezdésben.

Az U, V, W ereket tartalmazé motorkabel arnyékolt kiviteli kell, hogy legyen. A motorvezeték arnyékold
harisnyajat lehetbleg a frekvenciavaltéhoz kozeli ponton, nagy fémes felllet érintkezésének biztositasaval kell
a védofolddel 6sszekdtni. Erre legalkalmasabb az egyben tehermentesitd szerepet is ellaté horganyzott
fémbilincs (lasd 1.8 Féldelés pontnal).

4.2.1.5 Fékellenallas
A" +" és "RB" ereket tartalmazé fékellenéllas vezeték arnyékolt kivitelii kell, hogy legyen. A fékellenallas
vezeték arnyékolo harisnyjat lehetbleg a frekvenciavaltéhoz kdzeli ponton, nagy fémes felllet
érintkezésének biztositasaval kell a védéfolddel 6sszekotni. Erre legalkalmasabb az egyben tehermentesitd
szerepet is ellaté horganyzott fémbilincs (Iasd 1.8 pontnal: Foldelés).
Ha van a fékellenallasnak belsd héérzékel6je, annak vezetékét a frekvenciavalté "20" (+24V) és "25"
(DIGINZ2) kapocspontjaira kell kotni.

Fékellenallas héérzékeld engedélyezés:
¢ Nyomja meg egyidejlleg legalabb 3 sec id6étartamra a frekvenciavalté "E" és "C" jel(i gombjat
(szervizmeni aktivalasa).
e Allitson be a meniiben az aldbbiakat: "Bévitett meni - ,Szerviz* > ,Hibajelzés* a "BRW-Protect"
(fékellenallds védelem) paramétert 1-es értékre.
Ezzel a beallitassal a 2-es digitalis bemenet (DIGIN2) 25 kapocsponton a fékellenallas hémérséklet
érzékeld jelének fogadasara kész.
Ha a fékellenallas hémérséklet érzékelbje nincs bekotve, vagy tul magas hémérséklet miatt bont, a
frekvenciavalto kijelz6jén "BRW-Uebertemp" (Fékellenallas tulmelegedés) jelzés jelenik meg. Ez a
fékellenallas lekapcsolasat eredményezi, és nem nyugtazhaté hibajelzés.
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4.2.2 Vezérlodjel csatlakozasok

4.2.2.1 Forgasi jeladd

4.2.2.1.1 Négyszogjelet szolgaltato jeladd

Az un. inkrementalis jeladot arnyékolt kabellel kell csatlakoztatni. A jelad6 vezetékének arnyékold
harisnyajat lehetbleg a frekvenciavaltéhoz kozeli ponton, nagy fémes felllet érintkezésének biztositasaval kell
a védofolddel 6sszekdtni (fém kabelbilincs).

Ugyelni kell az inkrementalis forgasi jelado helyes bekdtésére. A forgasi jeladd bekdtését az alabbi tablazat
mutatja:

Frekvenciavalto Jelfunkcio Megjegyzés

sorkapocs

30 +5V Tapfesziltség TTL szintl jeladék szamara
31 + 15V Tapfesziltség HTL szintl jeladék szamara
66 GND Jeladé GND (0V)

27 A négyszogjel

28 B négyszdgjel

4.2.2.1.2 Szinuszos/Koszinuszos jelet szolgaltato jelado

Mivel a szinuszos jelado aranylag kis jelszinteket szolgaltat, kiléndsen kell Ggyelni a jeladd vezeték
arnyékolasanak hibatlan folytonossagara. Ha a szinuszos jeladét a frekvenciavaltot gyartd RST-Elektronik
GmbH szallitja, akkor a jelad6 arnyékolt kabele el6szerelt. Ha a telepitd nem ilyen elészerelt csatlakozdkabelt
alkalmaz, akkor a helyi szerelésii csatlakozdnak arnyékolt (fémhazas) kivitellinek kell lenni, és a jeladé kabel
arnyékolasat j6 fémes kotéssel 6ssze kell kotni a csatlakozé fémhazaval (lasd 1.8 pontot: Fdldelés). A
kulénféle Gizemi lehetéségek megvalositasa a frekvenciavaltd belsejébe telepitett adapter modulokkal
térténik. Az egyes jelado tipusoknak megfelel§ dsszeallitasok (csatlakozo bekotések) a kdvetkezb oldalakon
talalhatok.
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RST szabvany bekotés (szinuszos jeladé illesztd panel: 4.171.xx)

Aszinkron lizemmédhoz
D-Sub pont Funkcié Megjegyzés
1 + 5V tapfesziiltség
2 GND Jeladé GND
3 Sin A+ “A” szinuszos jel
4 Sin A- “A” szinuszos jel ellentétes polaritassal
5 (Ures)
6 Sin B+ “B” szinuszos jel
7 Sin B- “B” szinuszos jel ellentétes polaritassal
8 (Ures)
9 Sense+ Fesziiltség érzékelés
10 (Ures)
11 Sense- Fesziiltség érzékelés
12 (Ures)
13 (Ures)
14 (Ures)
15 (Ures)
Szinkron iizemmédhoz (ECN1313 illetve 413 jeladd6k)
D-Sub pont Funkcié Megjegyzés
1 + 5V tapfesziiltség
2 GND Jeladé GND
3 Sin A+ “A” szinuszos jel
4 Sin A- “A” szinuszos jel ellentétes polaritassal
5 Data+ Adatjel pozitiv
6 Sin B+ “B” szinuszos jel
7 Sin B- “B” szinuszos jel ellentétes polaritassal
8 Data- Adatjel negativ
9 Sense+ Fesziiltség érzékelés
10 (Ures)
11 Sense- Fesziiliség érzékelés
12 (Ures)
13 (Ures)
14 Clock Jelatvitel szinkron érajel
15 Clock- Jelatvitel szinkron érajel
ERN1387 bekotése (szinuszos jelado illesztd panel: 4.177.xx)
Szinkron lizemmaédhoz (ERN1387)
D-Sub pont Funkcié Megjegyzés
1 + 5V tapfesziltség
2 GND Jeladé GND
3 Sin A+ “A” szinuszos jel
4 Sin A- “A” szinuszos jel ellentétes polaritassal
5 Sin C+ “C” szinuszos jel
6 Sin B+ “B” szinuszos jel
7 Sin B- “B” szinuszos jel ellentétes polaritassal
8 Sin C- “C” szinuszos jel ellentétes polaritassal
9 Sense+ Fesziiltség érzékelés
10 (Ures)
11 Sense- Feszlltség érzékelés
12 R+ Nullimpulzus
13 R- Nullimpulzus ellentétes polaritassal
14 Sin D+ “D” szinuszos jel
15 Sin D- “D” szinuszos jel ellentétes polaritassal
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Dietz bekotés (szinuszos jelado illeszté panel: 4.178.xx)

Aszinkron iizemmdédhoz
D-Sub pont Funkcié Megjegyzés
1 Sin A+ “A” szinuszos jel
2 Sin A- “A” szinuszos jel ellentétes polaritassal
3 + 5V tapfesziltség
4 GND Jeladé GND
5 Sin B+ “B” szinuszos jel
6 Sin B- “B” szinuszos jel ellentétes polaritassal
7 (Ures)
8 (Ures)
9 (Ures)
10 (Ures)
11 Sense- Fesziiltség érzékelés
12 PE EVF (foldelés)
13 Sense+ Fesziiltség érzékelés
14 (Ures)
15 (Ures)
Szinkron iizemmdédhoz (ECN1313 illetve 413 jeladdk)
D-Sub pont Funkcié Megjegyzés
1 Sin A+ “A” szinuszos jel
2 Sin A- “A” szinuszos jel ellentétes polaritassal
3 + 5V tapfesziiltség
4 GND Jeladé GND
5 Sin B+ “B” szinuszos jel
6 Sin B- “B” szinuszos jel ellentétes polaritassal
7 Data+ Adatjel pozitiv
8 Data- Adatjel negativ
9 Clock- Jelatvitel szinkron 6rajel
10 (Ures)
11 Sense- Fesziiltség érzékelés
12 PE EVF (foldelés)
13 Sense+ Fesziiliség érzékelés
14 Clock+ Jelatvitel szinkron érajel
15 (Ures)
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4.2.2.2 Menetparancs jelbemenetek

4.2.2.2.1 Altalanos informacio

A menetparancs jelbemenetek 24VDC Uzemi fesziltségre tervezettek. A +24VDC vezérl6feszlltséget az

FRC késziilék eléallitja, de szolgaltathaté kivialrél is.
A 24V-os bemenetek aramfelvétele kb. 10 mA -+ 20%, a kapcsolasi kiiszobfeszlltség 12V.

Tanacs: a belsf jelfesziiliségek vonatkoztatasi pontja standard médon az érintésvédelmi folddel

Osszekotott, azzal azonos potencial: PE. Ezt a kapcsolatot meg lehet szintetni, amennyiben a kévetkezé

abran jeldlt fém csavarkotést eltavolitjuk.

o J'O
Schraub:
e 2
[ | o
© | LT
1 1 1] |
]
o o

4.2.2.2.2 Attekintés

Sorkapocs Funkcid jelélés Megjegyzés

15 VO Kusz6 sebesség

16 V1 Karbantartasi sebesség

17 V2 Kdzblls6 sebesség

18 V3 Kdzbiilsé sebesség

19 V4 Gyors menet sebessége

20 +24 V Menetparancsok kivezetett segédtapfeszilisége
50 VN Korrekcids sebesség

51 RU LE irany

52 RO FEL irany

53 GS Szabalyoz6 engedélyezés

55 GND Menetparancsok vonatkozasi pontja (PE vagy kdzos)
Megjegyzések:

A GS (szabalyozé engedélyezd pont, 53-as) jel a teljesitmény fokozatot azonnal lekapcsolja, a kimend

aramot megszinteti. (lasd ld8diagram karbantartas menetnél 4.2.2.3.2 pontot).

4.2.2.2.3 Forgasirany - menetirdny bemenet

A felvond frekvenciavalto igény szerint egy vagy két menetirany paranccsal mikddtethetd. A kivant valtozatot

a szoftverrel kell beallitani (lasd a 8.7.4.3.2 Iranyjelek konfiguralasa pontot)

Egy menetirany parancs esetén:

Az RO (52. sorkapocs pont) jellel torténik a forgas- illetve menetirany valtas az aldbbiak szerint:

RO Jel hatasa

0 Menet LE iranyban

1 Menet FEL iranyban
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Két menetirdny parancs esetén:

Az RU (51. sorkapocs pont) és RO (52. sorkapocs pont jelekkel torténik a forgas- illetve menetirany valtas az

alabbiak szerint:

RU RO Jelkombinacié hatasa

0 0 Nincs menet, illetve STOP allapot
0 1 Menet FEL iranyban

1 0 Menet LE iranyban

1 1 Nincs menet, illetve STOP allapot

Ha az egyik menet irany parancs menet kézben megsz(inik, a frekvenciavalté lassulasi szakaszba kezd, és
megallitja a felvonét. A menetirany parancsok menet kézbeni valtasa lagy atmenettel a forgasirany
(menetirany) megfordulasat eredményezi.

4.2.2.2.4 Parancsadas potencialmentes kontaktussal, bels6 vezérlofesziiltséggel

Klemmen-Nr.

15

16

17

18

19

50

51

52

53

551120

Fahrbefehl

Vo

V1

V2

V3

V4

VN

RU

RO

GS

GND | +24v

potentialfreie Kontakte

&0 o o o o o6 o

4.2.2.2.5 Parancsadas potencialmentes kontaktussal, kiils6 vezérlofesziiltséggel

Fontos tanacs !

Klemmen-Nr. 15116 | 17 | 18 | 19 | 50 | 51 | 52 | 53 [ 55| 20
Fahrbefehl VO V1|V2]V3]|V4|VN|RU|RO| GS |GND|[+24V
Steuerspannung +24V extern
+0 o -
24 VDC

A felvondvezeérl6 +24V-os tapfesziltségét és a frekvenciavaltd +24V-os seged tapfesziltseget NEM SZABAD
OSSZEKOTNI! Csak a k6ézos felvondvezérld OV és frekvenciavalté 0V, azaz referencia fesziltség kdtendd

ossze.
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4.2.2.3 Jel idédiagramok

4.2.2.3.1 Idédiagram normal menetnél (példa: FEL iranyu menet V4 sebességgel)

Magyarazatok az induldsi szakaszhoz: A menetparancsok iddbeli beérkezési sorrendje nem jatszik
szerepet. Amint a frekvenciavalté bemenetén a szabalyozé engedélyezés GS, az iranyparancs (RO vagy
RU) és egy sebességi parancs (pl. V4) egylttesen aktiv, a frekvenciavalté ZS kimenete engedélyezi a
féaramkori magneskapcsoldkat (1-es jeldli az alabbi abran ezt az idépontot). ZB id6 eltelte utan a ZB (fék
nyitas engedélyezés) relé kimenet is aktiv lesz, és a felvono a gyorsulast megkezdi.

)

GS

V4

Vo

YA

7B

Magyarazatok a meqallasi szakaszhoz: A V4 sebesség parancs lekapcsolasa utan a felvoné lassulasi
szakaszba kezd. Ha a VO (kusz6 sebesség) sebességparancs is lekapcsolddik, a fordulatszam nullara
csokken. A megallast kovetéen, programozhato id6 eltelte utan elészor a ZB (fék nyitas) relé kimenet, majd a
ZS (féaramkori magneskapcsol6 engedélyezés) kimenet is lekapcsol (bont).

va 1]

vo |

7B

GS

YA

_
il e

RO
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4.2.2.3.2 Idédiagram karbantartas / vizsgalat menetnél

Tanacs: a karbantartasi Gzem gomb elengedésekor a vezérl6 a féket zarja, és a féaramkori
magneskapcsolét nyitja. A frekvenciavaltd sebességi alapjele 500 msec idén belll nulldra csékken. A ZB és
ZS relék késleltetési idézitése ebben az esetben nem jatszik szerepet.

Fahrbefehl aus
Steuerung

RU /RO

78 ||

Vi l

GS |

7B

Fontos tanacs !

Miel6tt a féaramkori magneskapcsolok nyitnanak, a frekvenciavalté engedélyez6 bemenetet (53-as pont, GS)
le kell kapcsolni azért, hogy a magneskapcsolok arammentes Uzemmaddban bonthassanak. Ehhez nem
szabad a féaramkori magneskapcsoldk segédérintkezo6it hasznalni, mert nem biztositott, hogy ezek
elébb bontanak, mint maga a féaramkér. Ha a frekvenciavalté altal szolgaltatott jellel vezérelt, a gyarté
altal jovahagyott tipusu (elegendden gyors) segédrelé parhuzamosan miikodik a féaramkari
magneskapcsoldkkal, akkor helyes id6zités érhetd el.

Hajtomii nélkiili (Gearless) szinkron motoros megoldasnal feltétleniil sziikséges elektronikus kiegészito
relé betervezése (informacio igény esetén a gyarté RST-Elektronik GmbH-tdl kaphatd)

4.2.2.3.3 Idédiagram szintkorrekcio esetén

Tanacs: a pontos szint elérésekor a felvondvezérld zarja a féket, és bontja a féaramkdri magneskapcsoldkat.
A frekvenciavalté sebességi alapjele 200 msec id6én bellll nullara csdkken. A ZB és ZS relék
frekvenciavaltoban beallitott késleltetési id6zitése ebben az esetben nem jatszik szerepet.

Fahrbefehl aus Fahrbefehl aus

Steuerung Steuerung

(zB. VN (B. VN)
ro | |‘ | |‘
78 |
VN
GS l |
7B t>1sec

Kérjuk, hogy a felvondvezérlé két szintkorrekcids menet kdzott tartson legalabb 1 masodperc sziinetet, hogy
a koétélnyulas jelenség és egyéb mechanikai késleltetések lecsenghessenek. Ha ezt az id6 kivarast nem
tartjuk be, lehetséges, hogy a felvoné allandé szintkorrekcidkat hajt végre, és nem jut nyugalmi helyzetbe.
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4.2.2.3.4 ldédiagram "motor aram alatt" esetben

Magyarazatok az indulasi szakaszhoz:

. A felvondvezeérld aktivalja a féaramkori magneskapcsolokat, és kiadja a GS frekvenciavalto
engedélyez§ jelet: (1)-es id6pont az alabbi diagramban)

. A frekvenciavalto bekapcsolja a teljesitmény fokozatot, és aram alé helyezi a motort (2).

. Miutan a nyomaték felépll a motorban, a frekvenciavaltéban megjelenik a "motor aram alatt" jel, (3)
és a ZS relé aktvalodik - kimenete zard kontaktust ad.

. Amint a felvondvezérld megkapja ezt a ZS jelet, kinyitja a féket, és kiadja a menetparancsot.

o A frekvenciavalto alapjelének ndvekedése megkezdddik (motor fordulatszam ndvekedés) (4).

@ @ )

VY v

.

GS

zs

va

Bremse

(Datei: Signaldiagramm_Motorbestromt_Anfahren.sdr)

Magyarazatok a meqallasi szakaszhoz:

A menetparancs megsziintetése utan a felvonévezérlé beallithatd idé utan zarja a féket (1).
Egy tovabbi idézités letelte utan a felvondvezérls lekapcsolja a frekvenciavalté engedélyezé GS
jelet is (2), ennek hatasara azonnal megsziinik a motor arama.

. Amint a motor aram nullara cstkken, a frekvenciavaltéban megsz(inik a "motor aram alatt" jel, és
a frekvenciavaltd ZS relé kimenete is bont.
. A felvondvezérld ennek hatasara nyitja a féaramkori magneskapcsoldkat.
(U] (2)

(Datei: Signaldiagramm_Motorbestromt_Anhalten sdr)
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4.2.2.3.5 Zavarok - biztonsagi kor megszakitasa

Zavarok

Ha a frekvenciavalté hibaallapotot észlel, akkor meghuz a TU jelii hibajelzés relé, a 3-4 sorkapocs pontok
bontanak. A készenlétet jelz6 "59"-es sorkapocs pont OV értékre valt. Ezenkivil, a fék zar (ZB relével, illetve
72-es kapcson miikddtetve), és féaramkdri magneskapcsoldk elejtenek (ZS relével, illetve 71-es kapcson
mikodtetve).

Ha a felvondvezérlé hibaallapot / zavar esetén minden menetparancsot megsziintet (irany, sebességi jel,
GS), ez 3 masodpercen belll automatikus hiba allapot torlést eredményez, a frekvenciavalté ezt kdvetben
ismét mikddésre kész.

Biztonsagi kor megszakitasa

A biztonsagi kér megszakadasa esetén a frekvenciavalté GS f6 engedélyezd jelét kell6 idbzitéssel (el6bb)
meg kell szlintetni. Ezaltal a motoraram kdézvetlendl (elektronikus uton) kikapcsol. A frekvenciavalté azonnal
mikodteti a féket, a felvon6 0,5 masodpercen belll gyors fékezési szakasszal nulla sebességre fékezédik.
A felvonévezérld "GS-Wegfall bei Fahrt" (GS megsziinése menet alatt) hibajelzéssel leall, amennyiben ez a
felligyeleti funkcié a szervizmeniben engedélyezett — lasd 8.11.3.4 Hibafigyelés pontban).
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4.2.2.4 Diqitalis bemenetek

FRC sorkapocs

Funkcié jelolés

Megjegyzés

21 Analdg IN1 Analég bemenet 0 - 10 V, terhelés méréshez

22 Digital IN3 Digitalis bemenet + 24 (programozhaté funkciéju)
24 Digital IN1 Digitalis bemenet + 24V (programozhaté funkciéju)
25 Digital IN2 Digitalis bemenet + 24V (programozhaté funkciéju)
60, 61 GND Ki- és bemenetek k6zbs negativ potencialja

4.2.2.5 Motor homérsékletérzékel6 (PTC) bemenet

FRC sorkapocs

Funkcié jelolés

Megjegyzés

35

TMS+

Motor h6mérséklet érzékelé (PTC)

36

TMS-

Motor hémérséklet érzékeld (PTC)

4.2.2.6 Digitalis kimenetek

FRC sorkapocs Funkci6 jel6lés Megjegyzés

71 ZS Out +24 V vezérlbjel a féaramkdri kontaktorokhoz
72 ZB Out +24 V fék vezérlgjel

73 EU Out +24 V nyitott ajtéval szintbeérkezés vezérldjel
58 Dig. kimenet 1 +24V "Lassulas felligyelet" kimenet

59 Dig. kimenet 2 +24V "Frekv.-valt6é készenlétben" kimenet

56 Dig. kimenet 3 +24V "Terhelési irany" kimenet

60, 61,70 GND Be- és kimenetek kéz6s potencial
Megjegyzések:

A bekapcsolast kdvetden a frekvenciavaltonak a belsé tesztek végrehajtasahoz néhany masodpercre van
szuksége, miel6tt a készenléti allapotot elérné. Ezalatt az idd alatt a frekvenciavalté semmilyen bemend
parancsot nem fogad. A 59-es kapocsponton (frekvenciavaltdé készenlétben) +24V jelenik meg, amint a
készilék Uzemkész. Ha frekvenciavaltd hibaallapottal leall, az 59.-es pont 0V-ra valt. A készenlétet jelz6
kimenet (59) kimenet logikailag azonos mikddési, mint a TU (3.-4 sorkapcson kivezetett) hibajelzés relé

kimenet.

4.2.2.7 Relés kimenetek

4.2.2.7.1 Csatlakozépontok

FRC sorkapocs Funkci6 jel6lés Megjegyzés

3 zard TU relé (hiba gy(ijtérelé)
4 k6z6s pont TU relé (hiba gyiijtérelé)
5 bonté TU relé (hiba gyijtérelé)

4.2.2.7.2 Kapcsolasi allapotok

Relé Allapot Kapocspont csatl.
TU Frekvenciavalté feszliltségmentes 4 - 5
Frekvenciavalté izem rendben 4 — 3
Hibaallapot 4 - 5
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4.2.2.8 Aknai pozicidjelzés inkrementalis jeladoval a felvondévezérlés felé

Vannak olyan felvonévezérl6k, melyeknél az aknai pozicioérzékelést a motor forgasérzékelbje (inkrementalis
jeladd) szolgaltatja. A frekvenciavalto erésitett, levalasztott jelet szolgaltat erre a célra a 29.-es és 64.-es
kimeneteken.

FRC sorkapocs Funkcio Megjegyzés

29 A jelcsatorna standard +15V , opcionalisan +5V kimenéjel
64 B jelcsatorna standard +15V , opcionalisan +5V kimenéjel
65, 66 GND Jeladd kdzds potencial (féld)

4.2.2.9 RS-485 interfész /| DCP tizemmodhoz vaqy kiilso kijelz6hoz

A frekvenciavalté egyetlen RS 485 interfészét vagy DCP lizemmédhoz, vagy kiilsd kijelzé
(ExternDisplay) vezérlésére lehet hasznalni.

4.2.2.9.1 Csatlakozas DCP lizemmodhoz:

FRC sorkapocs Funkcio Megjegyzés

67 RS485-A Félduplex interfész
68 RS485-B

83 GND jelféld

4.2.2.9.2 Csatlakozas kiilso kijelz6hoz

Sorkapocspont Funkcié Megjegyzés

67 RS485-A Félduplex interfész
68 RS485-B

82 +24 'V tapfesziiltség

83 GND jelféld
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5 Altalanos informacio a frekvenciavalto kezeléséhez
5.1 Kezel6szervek

A frekvenciavalté felhasznal6i kezeléfellilete 4 soros széveges LCD kijelz6bél, 4 elem{ nyomégomb
csoportbol, egy Mini-USB (B tipusu) aljzatbdl és egy 9 polusu D-SUB9 soros adatvonali csatlakozobol
all. Ez utébbin lehet kilsé programozé eszkdzt (szamitdgép, Windows alatt futé szoftverrel, vagy
modem, tavoli beallitashoz) csatlakoztatni. Szamitdgép és a frekvenciavaltoé k6zotti RS232 kapcsolat
specialis kabelt igényel, mely az RTST Elektronik GmbH-nal megrendelhetd.

Jelenleg (2012) az alabbi nyelveket tdmogatja a frekvenciavaltd belsé menirendszere:

- német

- angol

- térok

- spanyol

- cseh

- lengyel

- gorog

- magyar

A kezelés a négy nyomogombbal torténik az alabbi funkcié hozzarendelés szerint:

"E" gomb: A kijelzett menUpont valasztasa, belépés részmenikbe, bevitt adatok
jévahagyasa és eltarolasa (ENTER értelm( és hatasu gomb)

"C" gomb: Részmenuk elhagyasa, valtoztatasok elvetése (CANCEL értelm( és
hatasu gomb).

"M€" gomb: Meniin beliili mozgas; értékmegadasnal érték NOVELESE
"S>W¥" gomb: Meniin beliili mozgas; értékmegadasnal érték CSOKKENTESE
5.2 Paraméterek megadasa
Sebess. Az egyes paraméterek értékmegadasa a nyomogombokkal rendkivdl
vo 100 xpm  } egyszer(i. Az "E" gomb megnyomasaval belépiink a "Mddositas"
-> Kaszé seb. uzemmadba. A kijelzd els6 sora a kivalasztott paraméter aktualis értékét

mutatja, a masodik sorban a paramétert valtoztatasra kinalja fel.

A "M€" gombbal az értéket NOVELNI lehet, a "> ¥" gomb pedig

ve 188 gﬁ CSOKKENTI a paraméter értékét. Egyszeri megnyomas egy egységgel
Sommmmmmmommoomeos valtoztatja a paraméter értékét, folyamatos gombnyomas esetén az érték
~> Kaszo seb. folyamatosan, dinamikusan valtozik az adott iranyban. Ezzel a modszerrel

nagy értéktartomanyban kényelmesen modosithatok a paraméterek.
A berendezés paraméterekhez esetenként az alsé kijelz6 sorban kiegészité széveg jelenik meg.

Egy adott paraméternél a beallithato értékek tartomanya alulrél és felllrél is korlatozott (min és max
értékhatarok).

Ha a paraméter beallitasaval elértik a kivant értéket, az "E" nyomoégomb megnyomasaval az értéket
érvényre juttathatjuk. "C" gomb megnyomasaval megszakithatjuk a beallitast, a korabbi paraméter
erték valtozatlan marad.

Informacié: felvoné menet végrehajtas (fiillke mozgas) kézben biztonsagi okokbdél paraméter
beallitas nem lehetséges!
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5.3 Navigacidé a meniuiben

Egyes bedllitdsokhoz a menlben valasztolistak tartoznak. Ezeket a menu felkinalja, k6zottik és

" \¥" gombokkal lehet Iépkedni. Ha a kivant paraméterértéken/funkcién allunk, akkor az "E"-gomb
megnyomasaval valaszthatjuk ki ezt. Az aktualisan aktiv paraméter/funkcioé el6tt a mentben csillag ™"
lathato.

Példa:
Jeladé tipus Jeladé tipus Jeladé tipus
TTL (5V) * 2V | mrnasv) - V¥ | sinus(1vss) -

A fenti példaban a jelado tipust TTL (5V)-ra van beallitva.

5.4 Navigacidé a mentuben

A frekvenciavalto f6 kijelz6 menUjebdl az "E" gomb megnyomasaval juthatunk a fémenu els6 szintjére
(BEALLITO meni).

Készenlét

Orpm 0A

(0]

FRC

Beallitas

(0]
FRC
Kijelzés

FRC
Rendszer

FRC
Bévitett

A nyilgombokkal lehet a mentiben mozogni. A menu ciklikus felépitésl, azaz a ">¥" gomb
megnyomasa a "BOVITETT" menupontbdl Gjra a "BEALLITAS" menuponthoz vezet.

Ez a ciklikus menlpont [éptetés részmenukben is ugyanigy mikddik.

Az "E" gomb megnyomasanak hatasara az aktualis f{émeni pont elsé részmeniijébe lépunk. Itt a
nyilgombokkal szintén végigléphetlink a menlpontokon, illetve az egyes menlupontokbdl az "E" gomb
megnyomasaval tovabbi alsé részmenikbe Iéphetiink.

A hierarchikus menurendszer barmely pontjan "C" gombot megnyomva juthatunk egy menuiszinttel
felijebb. A "C" megnyomasakor az eggyel feljebbi meniiszintnek ugyanarra a pontjara jutunk vissza,
ahonnan korabban az "E" gombbal a hierarchia szint als6 részmenujébe 1éptink.

A fémeniibdl a "C" gomb megnyomasaval a standard kijelzéshez jutunk vissza.
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6 Hibajelzések

A frekvenciavalté Gzemi hibait villogé ,ZAVAR” kijelzés mutatja.

*** Zavar *k*
Tacho polaritéas hiba

A hiba oka a kijelz8 masodik soraban szdveges Uzenetként jelenik meg.

1 aktudlis hiba

Egyes esetekben a frekvenciavalto egy id6ben tobb hibaallapotot is észlel. Ez esetben a fellépett hibak
listaja jelenik meg a kijelzdn. A nyilgombokkal lehet a hibalistaban Iépkedni. A hibajelzések részletes
leirdsa a 14.1 Hibajelzések és figyelmeztetések pontban talalhaté.

6.1 Hibajelzések nyugtazasa

Ha a hiba oka elmult, akkor a hibajelzés nyugtazasa utan a készllék visszatér a normal
Uzemallapotba, és a standard kijelzést mutatja. A hiba nyugtadzasara az alabbi lehetéségek allnak
rendelkezésre:

6.1.1 Hibajelzés nyugtazas nyomogombbal, kezeloszervekkel

Nyomjuk meg az "E" gombot. Ha a hibaok (pl. "Tulmelegedés") még mindig fennall, akkor bar a
kijelzdn torélhetd a hibajelzés, azonban a frekvenciavalt TU reléje tovabbra is elejtett allapotban marad
(biztonsagi koért bontja), és a hiba a hattérben aktiv marad. A még mindig fennallé hiba(k) kijelzését a
"KIJELZES" menii "Kijelzés - aktudlis hibak" pontjaban lehet ismét aktivalni.

6.1.2 Hibajelzés nyuqgtazas kiils6 +24V-os jellel

A hiba kulsé jellel torténd nyugtézasa az erre a célra megfeleléen konfiguralt digitalis bemenetre
kapcsolt +24V fesziiltséggel torténhet. A frekvenciavaltd a digitalis bemeneten csak a pozitiv élre
reagdl, azaz nem lehetséges fix 24V rakotésével "tartés hibanyugtazas".

6.1.3 Hibajelzés nyugtazas automatikus hibatorléssel

Standard moédon a frekvenciavalté automatikus belsé hibatoriést hajt végre, miel6tt végleges
hibajelzést adna. Ez az automatikus belsd hibatérlés harom probalkozast enged meg, miel6tt a
készilék véglegesen hibaallapotba keriilne. Opcionalisan beallithaté a frekvenciavalté agy, hogy hiba
esetén azonnal lezar, vagy ugy is, hogy ismételten megkisérli a hiba torlését és az indulast. Ezzel
kapcsolatban kérjik, forduljon az RST Elektronik GmbH gyartéhoz.
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7 Uzembehelyezés

71 Halozati fesziltséq bekapcsolasa
Beallitas - warten Bekapcsolast kdvetben a készllék belsé teszteket hajt végre, a tesztek

khkkkkkkkkkkkkk

alatt a kijelz6n a baloldalon lathatd szbéveg jelenik meg.

Készenléti allapotban az itt lathatoé standard kijelzés lathato.
A standard kijelzés els® sora az aktualis Gzemallapotot mutatja, a

oxpm Keszenlet o masodik sor valaszthatéan az aktualis motor fordulatszamot, fiilke
______________________ sebességet, vagy a pillanatnyi motor aramot jelzi ki.

7.2 Uzemméd kivalasztas
Gzemméd Tanacs: az Uzemmod atvaltasanal lehetéség van a gyari beallitasok
Gyari alapbeall.? betoltésére is.
Nein <C> Ja <E>o Ezt a betdltést az "E"-gomb megnyomasaval nyugtazni kell.

FIGYELEM: a gyari beallitas betoltésével az eddigi frekvenciavalté beallitasok elvesznek!

7.21 Vektorszabalyozas aszinkronmotorral

Rendszer

Uzemméd Tanacs: ehhez az izemmaodhoz feltétlenlil inkrementalis forgasi jelado
T szikséges (szinuszos vagy négyszogjelet szolgaltatd).

BUzemméd " .. < .. " P . S
Vektor Asynchron A "Rendszer izemmod" menuben allithatd be ez az lzemmad, illetve

---------------------- adhatok meg paraméterek.

7.2.2 Nyilt hurki menetszabalyozas (OpenlLoop4)

Tanacs: ehhez az izemmodhoz nincs szikség inkrementalis forgasi jeladora.

Rendszer

Uzemmed Tanacs: ehhez az lzemmddhoz nincs szikség inkrementalis forgasi
o jeladodra.

Uzemméd

A "Rendszer izemmod" menuben allithatd be ez az izemmad, illetve
Open Loop 4 . .
______________________ adhatok meg paraméterek.

7.2.3 Vektorszabalyozas szinkronmotorral

Rend . .. . . .. . . RE .
Goomaed. Tan4cs: ehhez az izemmadhoz feltétleniil Heidenhain forgasi jelado

—————————————————————— (EnDat vagy SSI) szikséges.

A "Rendszer izemmod" menuben allithatd be ez az lzemmad, illetve
Pp——— adhatok meg a hozzatartoz6 paraméterek.
Vektor Synchron
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7.3 Frekvenciavaltdé paraméterek adaptalasa a felvonohoz

§§ZIfités Az E“ gomb kétszeri megnyomasaval juthatunk a "Beallitas -

---------------------- Motoradatok" menUpontba.
° A motor- és jeladd adatokat mindenképpen meg kell adni, hogy Uzem
kézben a motorszabalyozas optimalis munkapontban térténhessen.

Bedllitas
Motoradatok Tanacs: a sziikséges megadandd motor, jeladd és egyéb felvoné adatok
""""""""""" fuggenek attél, hogy milyen izemmaodot valasztottunk.

7.3.1.1 Nyilt hurkit mentszabalyozas iizemmaod (Open Loop)

Lasd a 8.10. Nyilthurkd (Open-Loop) izemmad pontot

7.3.1.2 Vektorszabalyozas tizemmod szinkronmotorral

Lasd a 8.9 Uzem szinkronmotorral, hajtomi nélkiili gépészettel (Gearless) pontot

7.3.1.3 Vektorszabalyozas iizemmod aszinkronmotorral

Motoradatok ASM
I_MOT 32a ASM aszinkron motor: "I_MOT" paraméter: Motor névleges aram

Motoradatok ASM " " 3 3 e
U_MOT 400V U_MOT" paraméter: Motor névleges fesziiltség

Motoradatok ASM
n_MOT 1350rpm

"n_MOT" paraméter: Motor névleges fordulatszam

Mot datok ASM < . .
fwor . somz "f_MOT" paraméter: Motor névleges frekvencia

cos (phi) 80

"cos(phi)" paraméter: Motor teljesitménytényez8. A motor adattablan
talalhato értéket 100-zal kell szorozni, és az igy kapott értéket kell ide

“ Motoradatok ASM “
beirni.

Motoradatok ASM
Jeladé 1024 "Geber" paraméter: Jelado fordulatonkénti impulzusszam

"GeberTyp" paraméter:

Motoradatok n ASM TTL: +5V jelado (tapfesziltség a 30 kapocspontrdl)

Jeladé tipus HTL: +15V jelado (tapfesziiltség a 31 kapocspontrdl)

o szinusz: +1Vss szinuszos jeladé (tapfesziltség D-SUB csatlakozordl)
Jeladé tipus Jeladé tipus Jeladé tipus

HTL (15V) TTL (5V) Sinus (1Vss)

Ugyeljen arra, hogy a jeladé tapfesziiltség ellatasahoz a frekvenciavalté megfelelé
kimendpontjat hasznalja! ( 30 -as pont: +5V a TTL jeladékhoz, 31 -es pont: +15V a HTL
jelszinti jeladokhoz).
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Altalanos informacio a frekvenciavaltoé és a motor illesztéséhez:

Egyes hajtomi- és motor gyartok (pl. Schindler) berendezéseiket alapvetéen szinkron fordulatszam
adattal feliratozzak (mintha az aszinkron motornak nem lenne szlipje). Ezt nem szabad
Osszetéveszteni a motor névleges fordulatszamaval, amit a motor terhelés alatt ér el. A szlip, azaz a
szinkron és aszinkron fordulatszamok kozotti kiilonbség frekvenciavaltoval alkalmazott
egysebességes motoroknal kb.. 2,5 - 4 %. 50Hz esetén, 2 polusu motoroknal ez kb. 1440 — 1465
U/min. névleges fordulatszamot jelent. Kétsebességes felvondmotoroknal a szlip kb. 5 — 8 %, ami
1380 — 1425 U/min névleges fordulatszamnak felel meg.

A problémamentes menettulajdonsagok elérése érdekében a frekvenciavaltéban be kell allitani
a névleges fordulatszamot, ami nem azonos és nem tévesztendd 6ssze a gyors sebességhez
tartozé6 tényleges V4 sebességgel. Ez 50 Hz-es motoroknal mindig kisebb, mint 1500 U/min !

7.4 Els6 menet végrehajtasa

A felvonévezérl6tél menetparancsot kell kiadni. Példaul a karbantartasi V1 sebességli menethez az
alabbi menetparancsok, illetve vezérléjelek kiadasa szlkséges:

Készenlét
Orpm 0A
o]
Menet FEL V1 Menet FEL iranyban: GS, RO és V1
300 xpm A A fiilke FEL iranyd mozgasanal a kijelzén pozitiv elsjel(i fordulatszam
A adatnak kell megjelenni.

Menet LEL irdnyban: GS, RU és V1
~300 rpm 17 a A fiilke LE iranyd mozgasanal a kijelzén negativ eldjeli fordulatszam
______________________ adatnak kell megjelenni.

Tanacs az inkrementalis forgasi jelado teszteléséhez (csak vektor, aszinkron motor

iizemmodhoz):

Miutan a motor- és jelad6 adatokat helyesen beirtuk a frekvenciavaltdba, tandcsos az els menet
végrehajtasa el6tt az inkrementalis forgasi jeladd mikddéképességének alapvetd ellenérzése. Ez az
alabbi egyszerli modszerrel torténhet:

Készenlét

Orpm oA Standard kijelzésre valtunk. Ha el6tte egy részmeniben voltunk, ,,C*
—————————————————————— gombot kell annyiszor megnyomni, hogy a baloldalt lathaté standard
° kijelzés jelenjen meg.

Y. Kis iddre lazitsuk meg a féket, hogy a fulke par centimétert tegyen meg
231rpm 0A FEL iranyba (terheletlen flilke), és ezzel egy idében figyeljik a
---------------------- frekvenciavalté kijelzéjét. A kijelzén pozitiv fordulatszam adatnak kell
megjelenni a mozgas rovid idejére. Ha a FEL mozdulaskor a
fordulatszam kijelzés negativ, akkor az inkrementalis jeladé két
csatornajat fel kell cserélni. Azaz a 27- 28 kapcsok vezetékeit kell
felcserélni. Ha a fulke megmozduldsakor semmilyen fordulatszam érték
nem latszik, ellendrizni kell az inkrementalis jeladd tapfesziiliség és
jelvezeték csatlakozasait, és ellendrizni kell a "Motoradatok" mentben a
forgasi jelad6 adatinak beallitasait (tapfesziiltség TTL/HTL jelszint,
fordulatonkénti impulzusszam).

Ha a motor U, V, W vezetékének sorrendjével meghatarozott forgasirany, és az inkrementalis forgasi
jeladé jelcsatornainak fazisviszonyai ellentmondanak, illetve a jeladé hibas jelet, vagy nem megfelel
impulzusokat szolgaltat, akkor kb. 2 masodperces menet utan a frekvenciavalté lekapcsolja a motor
meghajtasat, és hibajelzéssel megall (Tacho polaritas, illetve "Indulasi hiba" lasd 14.1 Hibajelzések és
figyelmeztetések pontot)
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8 Menurendszer

8.1 Menurendszer grafikus abraja

A frekvenciavalté menirendszere hierarchikus felépitési, és az egyes Osszetartozé funkcidkat és
paramétereket kdnnyen megértheté gyijtéfogalmak alakjaban foglalja 6ssze. A beallitas

megkonnyitése érdekében csak azok a menik jelennek meg, amelyek az adott frekvenciavaltd
Uzemmodhoz szikségesek

A kovetkez6 oldalon a frekvenciavalté meniirendszerének attekinté abraja lathato.
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Attekinté menii - vektor aszinkron iizemméd

Beallitas ~ ]emeees Kijelzés | R Rendszer e Info | Bévitett |
------ Motoradatok aszinkr. ------ Tényleges/ElGirt értékek ------ Kédszam ------ Uzemallapot B R R
I Mot Tényl.fordulatszamt ------ Szabalyozé
U Mot El6irt fordulatszam ------ Meniinyelv ------ Kiviteli tipus LR
n Mot Tényl. nyomaték Német ImaxMot
f Mot Tényl. dram Angol - Teljesitményrész Strom P
cos phi UZWK (UDClink) Spanyol Strom |
Jelado Us Cseh ------ Szinuszkiértékelés Igsoll T1
Jelado tipus Hutéborda hémérséklet Lengyel TA
HTL-TTL-Sinus Szab. Eltérés Torok ------ Szoftver fPWM
Hajtéom Savkijelzés Gorog LV
Hajtétarcsa Magyar
Felfiggesztés ~  [--mm- Be/kimenetek Horvat ------ Gyari beallitas
Menetparancsok Vektor aszinkr.inkr.jeladd
------ Sebességek Szbveges - Mértékegységek Vektor aszinkr.szin.jelad6
VO Digitalis bemenetek U/min - m/s Vektor szinkron
V1 Széveges Open Loop 4
V2 Digitalis kimenetek -mmme Uzemmé6d
V3 Szbveges Vektor aszinkron ------ Be/Kimenetek
V4 Relékimenetek Vektor szinkron --Jeladé bemenet
VN Széveges Open Loop 4 normal - invertalt
VE T-1
EOC e DCP-diagnosztika ~  [-==--- Vezérlés médja
BU Jelminéség Sorkapocs -- Digitalis bemenetek
Hibak DCPO01 Digin 1
------ Idék/Uthosszak DCP-menetparancsok DCPO03 Hibanyugtazas
HL_V4 DCP-adas DCP04 Kontaktor felligyelet
B_V4 DCP-vétel Fék Start
EH Hatralévé uthossz Fékfelligy. EN81
SF Haijt..(Calc) Szikségaramforras
ZS Digin 2
zZBzar e Hibatarolé mint Digin1
ZB nyit Digin 3
------ Statisztika mint Digin1
------ Szabalyozé
nP e Jeladoé diagnosztika -- Menetparancsok
n_| Parhuzamos - binaris kod
HalteP e aktualis hiba csak RO jel (FEL)
Halte |
GA -- Kimenetek
KSTART ZS=Imot On
KSTOP
MV e e e e
------ Kiilonleges funkciok
------ DCPO04 V1MaxRuck
Stop VO0-al Autotuning
Enable
nMot
Motorteszt
Terhelésmérés
IgLeer
IgLast
Enable

Gyors start

Menetdiagram
AR
VA
AR Typ
V31
V32
V33
SC
R SC
TV4->VZ
HL V3
B V3
HL V2
B V2
R SC
HL V32
B V32
S-Ref

Fellugyeletek
Menetidé
Kontaktor felligy.
Fék Start
PTC-Motor
Fékfelligy. EN81

9.587.130-5 (Umrichterhandbuch_U).doc

- 49 oldal



IRST

Attekinté menii - vektor szinkron iizemmod

Beallitas | Kijelzés | Rendszer | Info | Bévitett |
----- Szinkronmotor adatok ——- Tényleges/ElGirt értékek —- Kédszam -—-- Uzemallipot mms--s---s--s------------- --- Menetdiagram
RhoOffset Tényl.fordulatszam ——-- Szabalyozoé AR
| Mot El6irt fordulatszam [ Meniinyelv. ~  [— Kiviteli tipus LR VA
Pdélusparok Tényl. nyomaték Német ImaxMot AR Typ
Jelado Tényl. dram Angol [ Teljestményrész Strom P V31
Jelado tipus UZWK (UDClink) Spanyol Strom | V32
SSI - EnDat - CD Us Cseh |- Szinuszkiértékelés Igsoll T1 V33
Hajtomu Hltéborda hiimérséklet Lengyel TA SC
Hajtotarcsa Szabalyozé eltérés Torok  [e=— Szoftver fPWM R SC
Felfuggesztés Savkijelzés Gorog LV TV4->VZ
Magyar HL V3
----- Sebességek -—--- Be/kimenetek Horvat —---- Gyari beallitas B V3
VO Menetparancsok Vektor aszinkr.inkr.jeladd HL V2
V1 Széveges 000 |- Mértékegysgégek Vektor aszinkr.szin.jeladé B V2
V2 Digitalis bemenetek U/min - m/s Vektor szinkron R SC
V3 Szbveges Open Loop 4 HL V32
V4 Digitalis kimentek |- Uzemmoéd B V32
VN Szbveges Vektor aszinkron —---- Be/kimenetek S-Ref
VE Relékimenetek Vektor szinkron -- Jelad6é bemenet
EU Szbveges Open Loop 4 normal - invertalt
BU T-1
----- DCP-diagnosztika —--- Vezérlés modja
----- 1d6k/Uthosszak Jelmindség Sorkapocs -- Digitalis bemenetek
HL_V4 Hibak DCPO1 Digin 1
B_V4 DCP-menetparancsok DCP03 Hibanyugtazas
EH DCP-adas DCP04 Kontaktor felligyelet
SF DCP-vétel Fék Start
Zs Hatralévs Gthossz Fékfelligyelet EN81
ZB zar Haijt.(Calc) Szikségaramforras
ZB nyit Digin 2
----- Hibatarolo mint Digin1
----- Szabalyozé Digin 3
nP | Statisztika mint Digin1
n_|
HalteP e Jelado6 diagnosztika -- Menetparancsok
Halte | Parhuzamos - binaris kod
GA |- aktualis hiba csak RO jel (FEL)
KSTART
KSTOP - Kimenetek
MV ZS=Imot On
----- DCP04 -------------------------- --- Felligyeletek
Stop VO-al Menetid6
——-- Kiilonleges funkciok Kontaktor felugy.
V1MaxRuck Fék Start
Autotuning PTC-Motor
Enable Fékfelligy. EN81
nMot
Motorteszt
Terhelésmérés
lgLeer
IgLast
Enable
Gyors start
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Attekinté menii - Open Loop 4 lizemméd

Beallitas | Kijelzés | Rendszer |- Inffo ]| - [Bévitett |
----- Motoradatok aszinkr. ------ Tényleges/ElSirt értékek === K&szam -—--- Uzemallapot messssssssssesesssesssn---= --- Menetdiagram
| Mot Tényl.fordulatszam AR
U Mot El6irt fordulatsz. [——- Meniinyelv.~ [—— Kiviteli tipus VA
n Mot Tényl. nyomaték Német AR Typ
f Mot Tényl. aram Angol e Teljesitményrész =~ [--—-- Gyari beallitas V31
cos phi UZWK (UDClink) Spanyol Vektor aszinkr.inkr.jelado V32
Hajtoma Us Cseh e Szinuszkiértékelés Vektor aszinkr.szin.jeladé V33
Haijtétarcsa Hitéborda hémérséklet Lengyel Vektor szinkron SC
Felfliggesztés Szabalyozo eltérés Torok |e—— Szoftver Open Loop 4 R SC
Savkijelzés Gorog TV4->VZ
----- Sebességek Magyar ------ Be/kimenetek HL V3
vo e Be/kimenetek Horvat -- Digitalis bemenetek B V3
V1 Menetparancsok Digin 1 HL V2
V2 Széveges 00 |- Mértékegysgégek Hibanyugtazas B V2
V3 Digitalis bemenetek U/min - m/s Kontaktor felligyelet R SC
V4 Széveges Fék Start HL V32
VN Digitalis kimentek |- Uzemmaéd Fékfelligyelet EN81 B V32
VE Széveges Vektor aszinkron Sziikségaramforras S-Ref
EU Relékimenetek Vektor szinkron Digin 2
BU Széveges Open Loop 4 mint Digin1
Digin 3
----- 1d6k/Uthosszak ------ DCP-diagnosztika ----- Vezérlési moéd mint Digin1
HL_V4 Jelminéség Sorkapocs
B_V4 Hibak DCPO1 -- Menetparancsok
EH DCP-menetparancsok DCPO03 Parhuzamos - binaris kéd
SF DCP-adas DCP04 csak RO jel (FEL)
zZs DCP-vétel
ZB zér Hatralévb uthossz -- Kimenetek
ZB nyit Haijt..(Calc) ZS=Imot On
----- Open Loop 4 ------ Hibatarolo ------ Felligyeletek
Ustart Menetidé
R1MessEn. |ee——- Statisztika Kontaktor feligy.
Fék Start
----- DCP04 ------ aktualis hiba PTC-Motor
Stop VO0-al Fékfelligy. EN81

Kiilonleges funkciok
Motorteszt
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8.2 Mértékegyséq kivalasztasa

A frekvenciavalté motorszabalyozasanak adatait, a gyorsulas és lassulas szakaszokat valaszthaté
maodon vagy a motor fordulatszamra vonatkoztatva (ford/perc), vagy a flilke mozgasi sebességre
(m/sec) vonatkoztatva lehet megadni, illetve kijeleztetni.

Az alabbi paraméterek dimenzidja fiigg a kivalasztott vonatkoztatasi mértékegységtol:

Vonatkoztatasi mértékegység: motor vagy fulke
Menetsebességek: ford/perc vagy m/sec
Eléirt gyorsulas/lassulas lejték: msec vagy mm

Ha a flilkemozgasra vonatkoztatott "m/sec" dimenziét kivanjuk alkalmazni, ennek megfeleléen be kell
allitani a hajtém attételi viszonyaira jellemzé paramétereket (hajtémii attétel, hajtétarcsa atmérd,
felfliggesztés jellege egyszeres/felez6, azaz kdzvetlen vagy hurkos tipusu).

A frekvenciavalté gyarilag "ford/perc" mértékegység beallitassal kerlil szallitasra. Az alabbi példakon a
"ford/perc" mértékegység beallitashoz tartozoé kijelzést abrazoltuk.

A mértékegység atvaltasa "m/sec"-re a 8.5.3 Mértékegység kijelzés beallitasa pontban részletesen
leirasra kerul.

Rendszer
Mértékegysag

Mértékegység
ford/perc

Mértékegység
Meter/sec
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8.3 Beallitas - a frekvenciavaltdé programozasa
FRC
Einstellen
o)

8.3.1 Menetsebességek beallitasa

— Ebben a meniben allithatdk be az egyes felvoné izemmaodokhoz tartozé
Bedllitas . Lo e Py .
Sebesség sebességek. Gyarilag a beéllitas mértékegysége motortengely
---------------------- fordulatszam "ford/perc" dimenziéval. Valaszthatéan beallithaté a
mértékegység "mm/sec" flilke sebességre vonatkoztatva lasd a 8.5.3
Mértékegység kijelzés beallitasa pontot.
V4

ya V3 N\
/. V2 N\
/. V1

/ o W .
— N M

Sebességek:

Az "E" gomb megnyomasaval lehet elagazni az egyes felvoné6 menetszakaszokhoz tartozé
sebességek beadllitasahoz. A "C" gomb megnyomasaval visszajutunk a fémenihdz.

Az alabbi sebességek allithatok be:

Sebesség "V0" paraméter: guruld vagy kuszdésebesség

Vo 100.0rpm

o]

Sebesség "V1" paraméter: karbantartasi menet sebesség.
V1 300rpm

(0]

Seb & " " . . o .
o7 1000zpm V2" paraméter: 1-es kdzblilsG sebesség

o]

Sebesség " " , . ey e ,

v3 1380rpm V3" paraméter: 2-es kdzbulsé sebesség

(0]

Sebesség

v4 1380rpm "V4" paraméter: GYORS (normal) menet sebessége
o]

Sebesség "VN" paraméter: szintkorrekcios sebesség

VN 75.0rpm

"VE" paraméter: kilritési menet sebessége
Sebesség (Kiurités uzemre vonatkozo tovabbi informaciokat lasd: 9. fejezet
Vészkilrités lzemmod szlinetmentes tapegységgel részben)
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"EU" paraméter: un. "ajté el6nyitas" funkcié tamogatasa Ha fékezéskor

Sepesség 300zpm az itt beallitott sebesség ala lassul a fiilke, akkor meghuz az "EU"
---------------------- (szintbeérkezés felugyelet) jell relé. A felvondvezérl6 ezt a jelet
° figyelembe véve (valamint tovabbi biztonsagi feltételek megléte esetén)

kezdheti el az ajtok megallas elétti nyitasat. Ha a fUlke sebesség ismét az
itt megadott hatarsebesség folé nd, az "EU" relé ismét elejt.

:gbes‘ég 300r0m "BU" paraméter: fékfelligyeleti relé mikodtetési sebesség. Ha
_______________ PP ____ || fékezéskor az itt beallitott sebesség ala lassul a fiilke, akkor az 1-es
° digitalis kimenet (58 kapocs) aktivalodik, illetve a sebesség tullépése

esetén ismét lekapcsol. Ennek a jelnek a segitségével a felvonévezérld
felligyelheti a lassulas és szintbeérkezés egyes szakaszait.

L'J[). "ajté eldnyitas" funkcié alkalmazasa esetén (egyéb biztonsagi eszkdzdk alkalmazasa mellett) az
EU sebességi kiiszdb a szintbeérkezéshez ugy allitandé be, hogy az EN81 és TRA biztonsagi
kdvetelményei teljeslljenek.

Szintkorrekcié funkcié alkalmazasa esetén a VN szintkorrekciés sebesség a motor névleges
fordulatszam kb. 3% - 5% -anak értékére allitando be.

Tanacs: Két szintkorrekcids menet kdzott legalabb 1 masodperc sziinetet kell tartani, hogy a

kotélnyulas jelenseg és egyéb mechanikai késleltetések lecsenghessenek.

A motortengely fordulatszam és a flilke haladasi sebesség atszamitasa a kévetkezd képletek szerint
torténik:

n[1/min] * pi * DD[m] VKN[m/sec] * KZU * IW * 60
VKN[m/sec] = n[1/min] = 5
KZU * IW * 60 pi * DD[m]
ahol:
n: motor fordulatszam [ford/perc]

VKN: flilke sebesség [m/sec]
KZU: felfiiggesztési aranyszam
IW: hajtom attételi szdm
DD: hajtétarcsa atmeérd [m]
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8.3.2 Menetidok és menethosszak beallitasa
Bedllitas , s . . p .
1dék/Utak Ezekkel a paraméterekkel az el§irt felvond menetdiagram (szabalyozo

sebesséqi, illetve fordulatszam alapjel) egyes szakaszainak adatai
allithatok be.

Az "E" gombbal lehet az egyes paraméterek beallitdsahoz belépni. A "C" gomb megnyomasaval

visszajutunk a fémenihdz.

Vv
\\
= -
SF | AR HL_V4 B_V4 EH| | 7S
D 7ZB
T auf
t=0

Valaszthatd, hogy a szabalyozasi alapjel (menetdiagram) rampainak értékeit [ms] ezredmasodperc
mozgasi id6 dimenzidban, vagy [mm] Uthossz dimenziéban adjuk meg (lasd 8.5.3 Mértékegység

kijelzés beallitasa pontot).

Az alabbi paraméterek beallitasara van lehetéség:

Idék/Utak

HL_V4 2500ms
o]

Idék/Utak

B_V4 2500ms
(0]

Idék/Utak

EH 1000ms
o

Idék/Utak

SF 300ms
(0]

Idék/Utak

zs 300ms
o

Idék/Utak

ZB zu 200ms
(0]

Idék/Utak

ZB auf 100ms

"HL_V4" paraméter: V4 sebesseég elérésének rampaja

"B_V4" paraméter: V4 sebességrdl nyugalmi allé helyzetig torténd
lassulas fékezési rampaja kozvetlen szintbeérkezés esetén. Ha megallas
helyett VO sebességig fékezlink, akkor az érték a V4/V0 aranynak
megfeleléen rovidiil.

"EH" paraméter: fékezési rampa ideje az EH (villamos stop) pont
eléréséig. A VO sebességi parancs megsziinésével kezdddik ez a rampa.
Az EH id6 hatarozza meg, hogy a VO parancs megsz(inését kévetben
mikor kovetkezik be a megallas.

"SF" paraméter: menetparancs kiadasa utan, a menetdiagram inditasa
el6tti késleltetés.

"ZS" paraméter: megallaskor a fék mikddtetése és a féaramkori
magneskapcsolokat engedélyezé ZS relé lekapcsolasa kozotti késleltetési
idé.

"ZB zu" paraméter: a megallas (el6irt alapjel 0) és a fék mikodtetés (ZB
relé elejtés) kozotti késleltetési idd.

"ZB auf" paraméter: a menetparancs kiadasa és a fék nyitas (ZB relé
meghuzas) kozotti késleltetés.

A jelek id6zitéséhez tartozé diagramokat lasd 4.2.2.3 Jel idédiagramok pontnal.
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8.3.3 Fordulatszam szabalyozas beallitasa
Seallitas Itt lehet a frekvenciavaltd fordulatszam szabalyozo "viselkedését"
zabalyzé

______________________ beallitani.

Az "E" gombbal lehet az egyes paraméterek beallitdsahoz belépni. A "C" gomb megnyomasaval
visszajutunk a fémenuhoz.

A P (proporciondlis/aranyos) és | (integrald) tipusu szabalyozas, illetve szabalyozé "erdsités"
fogalmak maqgyarazata:

e A P-tényezd hatadrozza meg a fordulatszam eltérésekre térténd reagalas "gyorsasagat”,
tehat ez a paraméter felelés a frekvenciavalté azonnali, kbzvetlen szabalyozasi
tulajdonsagaért. Tul nagy érték beallitdsa nyugtalan, vibral6 és rezonalé menetet okozhat.

e Az I-tényezd felel6s a frekvenciavaltd szabalyozasanak pontossagaért. Az | tényezs6 révén a
szabalyoz6 szabalyozasi eltérés esetén (elbirt, illetve tényleges menetsebesség érték
kilénbség) allanddéan névekedd korrekcios nyomatékot szolgaltat az eltérés kikliszobolése
érdekében. Hogy eltérés esetén milyen "gyorsan" emelkedik a korrekciés nyomaték, ez az "I"
tényez6tdl fligg. Minél kisebb az "I" tényez6 (integralasi idd), annal gyorsabb a szabalyozasi
nyomaték kialakulasa.

A frekvenciavalté szabalyozékdrének gyari bedllitasai meglehetdsen "lagyak", mely a szabalyoz6
minden kériilmények kdzotti stabil mikodését eredményezi. Altalaban elmondhaté, hogy a gyari

alapbeallitas a legtdbb esetben kielégité szabalyozasi és menettulajdonsagokat eredményez. A

szabalyoz6kor beallitasait csak kivételes esetben kell a helyszinen optimalizalni.

Informacioé a frekvenciavalté belsé szabalyozasi strukturajardél:
Hogy a felvond menet minden szakaszan optimalis komfort valésulhasson meg, kulénféle szabalyozasi
alrendszerek vannak a frekvenciavaltéban:

Tartési szabalyozd: (Halte P, Halte |): ez az alrendszer csak a motor, illetve a felvoné nyitott fékkel,
allé helyzetben térténé megtartasahoz szilkséges. Ez a teljes terhelést atveszi, illetve megtartja, igy - a
felvond nyitott fék melletti megcsuszasat megakadalyozandé - gyorsan reagald szabalyozas kell, hogy
legyen. Amennyiben a gyari alapbedlltdsok nem biztositanak az optimalis 4ll6 helyzetben tartast, akkor
a "Halte | " tényez6 csOkkentésével lehet a viselkedést optimalizalni.

Fordulatszam szabalyozé (n P, n 1): ez az alrendszer menet kdzben hatasos. Az er8sitési tényezét
egy megadhato fordulatszam hatarnal (GA) valtani lehet. Az erdsités értékek felfutas (gyorsulas) és
megallas (lassulas) szakaszokon kulén-kiilén beallithatok (K START, K STOP).

Poziciészabalyozas (LR): megallaskor (kozvetlenlil a megallas el6tt) az Un. poziciészabalyozas aktiv.

\Y
GA
(K START) iy
« stop) B[
I = (m_P, n_I) - >
(Halte_P)
(Halte_I)
Szabély°Zé ra 7 ra , . e r ry oz .
n_P 60 "n_P" paraméter: fordulatszam szabalyoz6 proporcionalis erdsitési
T tényezéje.
Szabalyozdé " " ; ) P ; (s Pl s gz
oI 500 n_I" paraméter: fordulatszam szabalyozé integralasi id6.
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Szabalyozdé

Halte P 60 " . . . . . . T . e

_____ - Halte_P" paraméter: tartasi szabalyoz6 proporcionalis tényezéje.

(0]

Szabalyozé " " . . P . ;. is e g

Halte I 250 Halte_I" paraméter: tartasi szabalyozé integralasi id6.

o]

Z:abaly°z° 50 rpm "GA" paraméter: fordulatszam szabalyozo erésitési tényezé valtasi
______________________ kiiszOb fordulatszam

(0]

Szabalyozdé " " , s ey . , , , .
K START 1003 K_START" paraméter: erGsités ndvelése a fordulatszam szabalyozé
---------------------- jelhez képest, indulasi szakaszon

o]

Szabalyozé " " . P 1 P . . P
K STOP 100% K_STOP" paraméter: erdsités novelése a fordulatszam szabalyozé
—————————————————————— jelhez képest, megallasi szakaszon

(0]

Szabalyozé " - ; " , VY , . s "

MV 100 MV" paraméter: "nyomaték-el6szabalyozas" gyorsitas és lassitas

---------------------- szakaszokon. A gyorsulasi és lassulasi rampak végén esetleg jelentkez6
tullendilések, lengések csokkenthetdk ezzel a paraméterrel.
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8.4 Kijelzések - lizemi adatok lekérdezése

Ebben a meniiben jelenitheték meg a frekvenciavalté Gizemi adatai.

FRC
Kijelzés
8.4.1 Ellenérzé és alapjel értékek

Ebben a dokumentaciéban a felvond menetre a frekvenciavaltdban kikalkulalt, idedlis értékeket
szabalyozastechnikai alapjel = eldirt értékeknek, mig a megvaldsulé mozgas aktualis adatait
szabalyozastechnikai ellen6rzé jel = tényleges értékeknek is nevezziik (a ford. megjegyzése).

8.4.1.1 Fordulatszam

Ellendrz/Alapjel "n-ist" paraméter: aktualis (tényleges) motor fordulatszam (ellenérzé jel)
n-ist 1252rpm
(0]

"n-soll" paraméter: eldirt motor fordulatszam érték (alapjel)
Ellendérz/Alapjel
n-soll 1252rpm

8.4.1.2 Motoraram és nyomaték

Ellendrz/Alapiel "M-ist" paraméter: a frekvenciavalto altal leadott relativ nyomaték a
______________________ leadhaté maximalis nyomatékhoz viszonyitva
o Tanacs: Hogy kell6 szabalyozasi tartalék alljon rendelkezésre, terheléses
meneteknél (pl. LE irany, ures fulke) ennél a paraméternél kijelzett
e oz ;
ilondis/Alaniel értéknek nem szabad 80%-nal nagyobbnak lenni.
I-Ist 18a

—————————————————————— 'l-ist" paraméter: effektiv motoraram amperben (a szabalyozé Gzemének
egyik leglényegesebb adata).

8.4.1.3 Tovabbi értékek

Ellendérz/Alapjel

U_zwk 563V "U_zwk" paraméter: a frekvenciavaltd kozbllsé aramkorének feszilltsége
o (UDClink egyenfeszultség)

Ellendérz/Alapjel

vs ser "U_s" paraméter: %-ban megadott relativ motor allérész fesziiltség, a

o leadhaté maximalis fesziltséghez viszonyitva.

Ellendérz/Alapjel

KK-Temp . 42 °cC

"KK-Temp" paraméter: teljesitmény félvezeté hitéborda hémérséklet
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8.4.1.4 Az eloirt és tényleqges fordulatszam értékek eltérésének grafikus kijelzése

Ellenérz/Alapjel Ebben a menuben figyelhetd meg a frekvenciavalté fontos szabalyozasi
Szabalyozasi eltérés [ |ajdonsaga, a kdvetési pontossag, vagy szabalyozasi eltérés. A
o szdveges kijelzén alahuzas jelekbdl allé sav formajaban jelenithetd meg

el6jelhelyesen a szabalyozasi eltérés (differencia). Nyugalomban kdzépen
csak egy vonas jelenik meg. Menet kézben balra negativ, jobbra pozitiv
szabalyozasi eltérést jeleznek a vonasok, minden egyes tovabbi vonas az
elGirt és tényleges értékek 5 ford/perc eltérését jelenti.

- Nyugalmi &llapot, nincs szabalyozasi eltérés

- I + Felvond menet (mintapélda), melynél a tényleges és eldirt fordulatszam
______________________ eltérése (harom vonas negativ iranyban) -15 ford/perc. Tehat a tényleges
o fordulatszam (ellen6rzé jel) 15 ford/perc értékkel kisebb az erre a
menetszakaszra el6irt, idealis értéknél (alapjel).

8.4.2 Be- és kimenetek

8.4.2.1 Menetparancsok

BE/KImenetek

Menetparancsok ; i o

---------------------- A bemenetekre rakapcsolt és beolvasott vezérl6 jelek (menetparancsok)

° szoveges formaban keriinek kijelzésre (ha van parancs, van GS, RO, V4,
VO kijelzés)

Menetparancsok

GS RO V4 VO

8.4.2.2 Digitalis bemenetek

BE/KImenetek o A 3 . . .
Dig.BEmenetek A digitalis bemenetekre rakapcsolt és beolvasott jelek (Din1, Din2...)

---------------------- szbveges formaban kerilnek kijelzésre

Dig.BEmenetek
Dinl Din2...

8.4.2.3 Digitalis kimenetek

BE/KImenetek L o . . i .
Dig.KImenetek Az aktivalt digitalis kimentek (Dout1) széveges formaban keriilnek

“““““““““““ kijelzésre.

Dig.KImenetek
Doutl
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8.4.2.4 Relékontaktus kimenetek

BE/KImenetek
Relékimenet

Relékimenet
ZS ZB

8.4.3 Hibatarolo

Kijelzés
Hibataroléd

StorNr05: 65432
Magyarazat <E>

Infos mit <E>

Alacsonyfesz. ZWK
I=10A S(23)
Uist=50% Vsoll=100rpm
UZWK=342V T=42 C

Hibatarolé
...téréljitkk? <E>

Hibatarolé
...toérlés folyamatban

Az aktivalt relé kimentek (ZS, ZB) sz6veges formaban kertiilnek kijelzésre.

A frekvenciavalto rendelkezik a legutdbbi 10 hibat tarol6 memoriaval.
Ebben a menlben a hibatarolé tartalma megtekinthetd.

A hibatarol6 mentbe Iépéskor a legutdbb fellépett hiba kodja/leirdsa
jelenik meg (legnagyobb sorszamu). A "=>W¥" nyil gombokkal lehet
Iéptetni a hibataroldban "LE" irdnyban a régebbi hibaesemények
megtekintéséhez. A legrégebbi hiba sorszama 1-es.

A frekvenciavaltban jelenleg (2012) nincs abszolut datum és 6ra id6, az
események idépontja az lizembehelyezés 6ta végrehajtott felvond
menetek sorszamaval jellemezhetd. Ezért a hibak fellépésének idépontjat
is a végrehaijtott felvond menet sorszama jellemzi (a ford. megj.). Minden
hibat "StorNrxx" sorszdm (ahol "xx" 01...10) azonosit, valamint egy
Otjegyli szam, ami a hiba fellépésénél folyamatban Iévé felvond menet
sorszama. Ha toébb mint 10 hiba Iép fel, a hibatarolasnal a legrégebbi
feliilirédik.

A hiba okanak széveges megjelenitéséhez nyomjuk meg az "E" gombot.
A 10 elem( taroldban a nyilgombokkal lehet el6re és hatra 1épni. A "C"
gomb megnyomasaval a hibatarolo kijelzés felsd szintjére jutunk vissza.
Példa (lasd baloldali kijelzd abrat):

A hiba id6pontjaban az alabbi értékeket mérte a bels6 processzor:

- Aram: 10 A

- Kimendfesziltség: 50%

- El6irt fordulatszam (alapjel) 100 ford/perc

- Kdzbllsé kor fesziltsége: 342 V (tul alacsony, ez a hiba)

- Hit6borda hémérseéklet: 42C

Megjegyzés: ha a kijelzén jobbra lenn [1]] szimbdlum lathato, ez atz
jelenti, hogy azonos idépontban t6bb hiba is fellépett és eltarolodott - ezek
a tovabbi hibak és magyarazatuk a LE-FEL nyil gombokkal jelenithettk
meg.

A menu ,,C“ gombbal torténé elhagyasakor lehetéség van az eddigi tarolt
hibak torlésére. A feltett kérdésre (....toroljuk?) ,,E“ gombbal valaszolva
az eddigi hibak térlédnek. Ez csak a frekvenciavaltd nyugalmi
helyzetében, kikapcsolt teljesitményfokozatnal lehetséges (tehat menet
kézben nem). Ha a kérdésre ,,C*“ gombbal valaszolunk, a hibatarolé6 nem
torlédik, korabbi allapotat megérzi.
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8.4.4 Statisztikai adatok

Kijelzés
Statisztika

Statisztika
Uzemidé 1400 min

Statisztika
Aktiv idé

Statisztika
Menetszam 67890
(0]

Statisztika
RunatIl.9 32
o

Statisztika

RunatI0.75-1.5 88

Statisztika
Zeit_ Tmax

A statisztikai adatokbdl kovetkeztethetiink a frekvenciavaltdé izemének
terhelési, igénybevételi és tulterhelési viszonyaira.

Uzemidé: a frekvenciavalto halozatra kapcsolt teljes Gizemideje.

Aktiv id6: a frekvenciavalto teljesitményfokozat bekapcsolt allapot
id6dsszege (ez a felvondmenetek 6sszegzett ideje)

Menetszam: lizembehelyezés 6ta végrehajtott felvond menetek szama. A
teljesitményfokozat be- és kikapcsolasok is menetnek szamitanak.

"Runatl1.9" paraméter: azon menetek szamat jelzi, melyek soran a
szabalyoz6 a névleges kimenéaram 1,9-szoros értékét elérte, vagy
tullépte.

Runatl0.75-1.5" paraméter: azon menetek szamat jelzi, melyek soran a
szabalyoz6 a névleges kimenéaram 0,75.... 1,5-sz6ros értékét elérte

"Zeit_Tmax" paraméter: percekben mért Gzemidd, mely alatt a
frekvenciavalté a maximalis megengedheté hémérsékleti hataron
mUkodott.

8.4.5 Jelado diagnosztika

Kijelzes
Jelado diagnosztika

Jelado diagnosztika
AT BT 1023

8.4.6 Aktualis hiba

Kijelzés
Aktualis hiba

*%k% Hiba ***
Uzwk alacsonyfesz

Ez a menupont szolgal a jeladd csatornak és a jeladd impulzusszam
ellendrzéseére

A jeladd csatorna bemenetek allapota és a beérkezett jeladd impulzusok
szadma jelenik meg. Az "E" gombbal az impulzusszamlalé nullazhato-
Hajtomi nélkili (Gearless) elrendezésnél, ERN1387 jeladd esetén a
kiegészit6 ,C* és ,D“ jeladd csatornak is kijelzésre kerlinek.

Ez a menu szolgal az esetleg fennallo, aktualis hiba megjelenitésére. it -
a szokasostdl eltéréen - a hiba nem villogé feliratként jelenik meg. Itt
akkor is lathatd, ha a hibajelzést ,E“ gomb megnyomasaval a f6 menu
szintjén "hattérbe" helyeztik. Ha aktualisan fennall hiba, akkor a legalsé
sorban jelenik meg.
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8.5 Rendszerbeallitasok

Itt adhatok meg tovabbi rendszer- és készilék-specifikus beallitasi adatok.

FRC
Rendszer

Rendszer
Jelszd

Rendszer
Meniinyelv

Rendszer
Mértékegység

Rendszer
Uzemméd

Rendszer
Vezérlés

8.5.1 Kodszamos hozzaférés védelem

Rendszer A készulékparaméterek jogosulatlan megvaltoztatasa ellen 4 szamjegyi

Kedszém kodszam védelem alkalmazhato. Ha itt megadunk egy négyjegyid szamot,

o akkor érvényes lesz a védelem. Ha kddszdmos védelem van érvényben,
akkor a paraméterek valtoztatasi kisérlete elétt kodszamot kér és

Kédsczla;un ellenériz a rendszer. Csak helyes kddszam esetén engedélyezi a

megadas

paraméter valtoztatast.

Az alabbi menlpontokkal lehet a kédszamos védelmet kezelni.

Kédszam 0

0 Korabban beallitott kodszam lekérdezése. A készulék kéri a kdédszamot.
T T "E" gombbal aktivalhaté a beviteli izemmadd, és megadhatd a kddszam.
Kédszam
ok... Ha a beirt kodszam megegyezik a készilékben tarolt kodszammal, OK
o Uzenettel valaszol a mend.
iésszém Egyéb esetben beviteli "Hiba" szdveg jelenik meg..

iba

o "C" gomb megnyomasaval visszajuthatunk a bevitelhez.
K‘?Cliszém . A kédszam ujbdli megadasa illetve a korabban megadott kédszam
o . modositasa. A késziilék a régi kodszam megadasat kéri.
o]
Kodszam 8 "E" gombbal lehet beviteli izemmadra valtani, és megadhaté az (j
______________________ kédszam.
Xodszan A késziilék megerésitésként az Gjonnan megadott kédszam
______________________ megismétlését kéri. "E" gombbal lehet beviteli lzemmaddra valtani, és
o ismét megadandé az Uj kodszam.
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Kodszam Ha a két bevitel megegyezik, "OK" menilizenet jelenik meg, az Uj
o kodszam eltarolasra kerdll, és ett6l kezdve érvényes lesz.
o]
Egyébként beviteli "Hiba" feliratot jelez a menu, és az Uj kddszdm
ﬁ?ﬁszém elvetésre kerdl, a régi érvényben marad.
lba

"0" érték megadasa kikapcsolja a kddszamos menlvédelmet. Minden, a "0000"-t6l kilénbdzd
kédszam alkalmazhat6 védelemként.
Gyari alapbeallitasként a késziilékben nincs kédszamos meniivédelem.

8.5.2 Meniinyelv beallitasa

Rendszer Ebben a meniben adhaté meg a frekvenciavalté meninyelve. A
Meniinyelv menulnyelv valtoztatasaval a kijelzd szdveges Uzenetei az adott nyelven
""""""""""" jelennek meg.

Meniinyelv A kivélasztott menunyelvet "E" gomb megnyomasaval lehet aktivalni.
Magyar

Jelenleg (2013) az alabbi meninyelvek tamogatottak:

- német
- angol

- t16rok

- spanyol
- cseh

- lengyel
- gbrog

- magyar
- horvat
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8.5.3 Meértékeqység kijelzés beallitasa (ford/perc vagy m/sec)

A felvond menetsebességek és rampak adatai valaszthatdé médon vagy a motortengely fordulatszamra
vonatkoztatva (ford/perc) dimenzidban, vagy a flilke mozgasi sebességére (m/sec) vonatkoztatva
adhatok meg.

Rendszer

Mértékegys.

Mértékegys.

fffﬁiff’ff‘f _____________ Gyari alapbeallitas a motor tengely fordulatszamra vonatkozé (ford/perc)
o meértékegység.

Mértékegys.

meter/sec Az egységek kijelzésének atallitasa flilkesebességre vonatkozé (m/sec)
o egységre az ,E“ gomb megnyomasaval torténik.

Mértékegys.

ok..

o]

Beallitas A "Beallitas - Motoradatok" meniiben (l4sd a 7.3 Frekvenciavaltd
Motoradatok , Li . " A . .
______________________ paraméterek adaptalasa a felvonéhoz pontban) harom tovabbi paraméter
o kerul kijelzésre:

ooradatoy "GetrUb" paraméter: a hajtomi attételt kell itt megadni, 100-al szorozva.
______________________ Példa: hajtomi attétel = 53:2 --> beadando érték 26,5 * 100 = 2650

o]

Motoradatok

rTreibscheibe 560 mm || | D-Treib™ (Hajtotarcsa) paraméter: itt kell megadni a hajtétarcsa atmérét
—————————————————————— "mm" mértékegységgel.

:ﬁ;;;ﬁ;t mowradato}f "Aufhang" (Felfiiggesztés) paraméter: itt kell megadni a koteles felvoné

---------------------- felflggesztés attétel viszonyt:.
Példa: 1:1 felfliggesztésnél --> beadando érték 1, 2:1 esetén: --> 2

8.5.4 Készilék lzemmod kivalasztas

Rendszer
Uzemméd

Az alabbi tzemmaodok allithatok be:

Uzemméd
Vektor aszinkron

Mezborientalt Gzemmaod, aszinkronmotorral

Uzemméd

Open Loop 4 Lo . B i ;
---------------------- F/U-vezérlés aszinkronmotorral (lasd 8.10.1 "Open-Loop4" tipusu

° nyilthurkd Gizemmdéd pontot)

Uzemméd o Ly . . . .
Vektor szinkron Mez&orientalt lzemmad szinkronmotorral, hajtdémi nelkli megoldas
---------------------- ("Gearless",8.9 Uzem szinkronmotorral, hajtomi nélkili gépészettel
° pontot ).
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8.5.5 Készilék vezériobemenet tipus kivalasztasa
Rendszer Itt lehet valasztani sorkapocs parancsjelekkel tortend, illetve DCP
vezérlées (kdzvetlen digitalis parancsprotokoll) vezérlés kdzott (Iasd a 8.8 "Uzem
o DCP - interfésszel" pontot)
Vezérlés
Sorkapocs

Vezérlbbemenet: sorkapcsokon térténé menetparancs beadas

Vezérlés

DCPO1

---------------------- Soros interfész DCP01 parancsprotokoll alkalmazasa
Vezérlés

DCPO3

______________________ Soros interfész DCP03 parancsprotokoll alkalmazasa
Vezérlés

DCP04

______________________ Soros interfész DCP04 parancsprotokoll alkalmazasa

8.6 Informaciés menu

Itt olvashatdk ki a készllékbdl olyan gyari adatok, mely kiildndsen a telefonos szervizsegitség kérésnél
fontosak. Kérjiik, telefonos segitség kérése elbtt olvassa ki, és jegyezze fel ezeket a paramétereket.

FRC

Info

~ommremooneenoooeeao

Info e g I rr I . . r r . .
fzeméllapot Kuldnféle, féként a szerviz szempontjabdl Iényeges adatok itt jelennek
______________________ meg

[e]

oAt Frekvenciavalté valtozat - teljesitmény és aramérték szerinti késziilék
______________________ tipus, példaul: FRC3 - 16A.

Tiljesitményrész Ez a paraméter irja le a frekvenciavalto teljesitmény fokozatanak tipusat
Q1-07

(egyben teljesitmény osztalyat).

---------------------- Itt kerll kijelzésre, ha a készlilék rendelkezik szinuszos forgasi jelado jelét
fogado elektronikai modullal.

Software
18.064.13 Oct26 2012

---------------------- Készliilék szoftver valtozat és létrehozasanak datuma.

g:g;;";ggélkﬁl Ha a késziilékbe gyarilag hajtém{i nélkiili, szinkron motor megoldashoz

______________________ adatkészletet programoztak, akkor annak tipuséat ez a paraméter jelzi ki.
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8.7 Bovitett beallitasok menu

A kibdvitett meniben a frekvenciavalté alaplizeméhez nem, vagy csak nagyon ritka esetben
szukséges funkcidk és paraméterek talalhatok.

FRC
Boévitett

Bovitett
Bo6v.menetdiagr.

Bovitett
Bov.szabalyz.

Boévitett
Gyari beall.

Bovitett
BE/KImenet

Bovitett
Feligyelet

Bovitett
Kilonl. funke.

8.7.1 Bovitett menetdiagram beallitasok

Bovitett
Bo6v.menetdiagr.

8.7.1.1 Indulasi tulajdonsagok beallitasa

Az alabbi paraméterek befolyasoljak az indulasi tulajdonsagokat:

M tdi " " . . . . Ay . P
ar IR booms AR" parameéter: Az indulas teljes id6tartama, a tényleges gyorsulasi
—————————————————————— szakasz kezdeteéig.

o

Menetdiagram " " p £ .

7 10.0rpm VA" paraméter: Indulasi fordulatszam

VA

AR
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= "AR_TYP" paraméter: Valasztani lehet un. "statikus" és "dinamikus"
Menetdiagram Y s , . R
AR TYP 1 inditasi randitas szabalyozas kozott
e R Statikus (0): csak az AR id6 eltelte utan kezd6dik meg a tényleges
gyorsulasi szakasz.
Dinamikus (1): amint a tényleges motor fordulatszam egy minimalis
kiiszobot elért (VA/2), maris kezdddik a gyorsulasi szakasz.

Az indulasi paraméterek megfelel6 beallitasaval komfortos, "lagy" felvond fllkeindulas érhetd el.
Idealis esetben az all6 flilke a tapadasi surlédas legy6zésével, randitasi effektus nélkl, lagyan indul el.

8.7.1.2 Kiegészito kozbiils6 sebesséqgek

Menetdiagram "V31" egy harmadik kézbllsé sebesség
V31 1000rpm

Menetdiagr. " " . - o .
val IR e ozpm V32" egy negyedik kdzblilsé sebesség
Menetdiagram " " ey g .. o .

v33 1000rpm V33" egy 6todik kdzbllsd sebesség
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8.7.1.3 Csucsives menetdiagram korrekcio

A késziilék automatikus csucsives korrekcidval miikodik, azaz a felvoné szintkiilénbségétdl vagy az
egyszintes/kis szintkildnbségl menettdl flggetlendl mindig azonos kuszdsebesség ut megtételével all
pontos szintbe.

SC=1000 R_SC

B

Wegtall Fahrkommando

A gyorsulasi szakaszban a V4 sebességi menetparancs lekapcsolasa (megsziintetése) utan (3) az un.
csucsives menetdiagram korrekcio |ép mikodésbe. A csucsives menetdiagram gorbéjének alakja az
"SC" és "R-SC" paraméterekkel csak akkor befolyasolhaté érdemben, ha a menetparancs
lekapcsolasa elég koran bekodvetkezik. gy elegendd uttartalék all rendelkezésre a csucsives
menetdiagram kialakitdsahoz. Ha a menetparancs csak a gyorsulasi szakasz vége el6tt, kdzel a
végsebesség elérésének idépontjahoz kerul lekapcsolasra, akkor nem sok variacios lehetéség van a
csucsives korrekcio kialakitasahoz.

Bov.menetdiagr. (1) Nagy "SC" paraméter érték nagy csucssebességet eredményez,
SC 500 1 . . g

______________________ ennek megfeleléen révidek a menetidék.

o (2) Kis "SC" paraméter értékek lassitjak a menetet, és hosszu

menetidéket eredményeznek.

Bo6v.menetdiagr. , . . L. ez
R SC 300ms Az "R_SC" paraméterrel lehet a menetdiagram csucsanal a "lekerekitést"

—————————————————————— beadllitani. R=0: nincs kerekités, R=1000: maximalis lekerekités

Tanacs: a csucsives korrekcié csak a V4 nagy (normal) menetsebesség esetére miikodik!
A csucsives korrekcidés menetnél a hatralévé Utszakasz és menetdiagram szdmitasa a "V4" és "B_V4"
paraméterek figyelembevételével torténik.
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8.7.1.4 Sebességvaltas atmenetek

Standard beallitasnal az elGirt jelek (sebességi/fordulatszam alapjel) kialakitdsanal a gyors V4
sebesség szolgal kiindulasi alapként. Ezek szerint a "HL" (gyorsulasi szakasz felfutasa) és "B"
(lassulasi szakasz lefutasa) paraméterek erre a sebességre vonatkoznak. Ha egy masik sebesség (pl.
V2) az adott menet elirt célsebessége, akkor a felfutasi idét ugy kalkulélja a szabalyozd, hogy a
felfutasi gyorsulas ugyanolyan legyen, mintha V4 lenne a célsebesség. Ennek eredményeként az
adodo felfutasi rampak a széban forgd (pl. V2) sebesség és a V4 sebesség aranyaban lerévidilnek.
Kis sebességklldonbségl atmenet esetén ennek eredményeként kis atmeneti idok - és
kovetkezésképpen csekély "lekerekitések” - adodnak, ami eldnytelen a menetkomfort szempontjabal.
Az alabbi paraméterekkel a rogzitett gyorsulashoz kapcsolodd menetszamitas helyett a kivant
menetdiagram szakaszok egyedileg beallithatok.

Az adott paraméter aktivalasa 500 msec-nél nagyobb érték esetén térténik meg, kisebb értéknél
automatikusan 0 a paraméter értéke, és ez esetben a menetdiagram kalkulacioé figyelmen kivil hagyja
az adott paramétert.

BSv. menetdiagram "T V4-->Vz" paraméter: Ezzel a paraméterrel lehet a V4-rél kozbullsé
T V4->Vz Oms sebességre (pl. V2 vagy V3) valé atmenet idejét beallitani, az atmenet
o T sebesség kildnbségétdl fuggetlendl.

B6v. menetdiagram "HL_V3"; "B_V3"; "HL_V2" és "B_V2" paraméterek: ezekkel az
HL V3 Oms id6parameéterekkel lehet a kdzbulsd sebességekre torténd atmenetek
““““““““““““““ rampdit illetve Utszakaszait egyedileg beallitani.

Bév. menetdiagram
B_V3 Oms

Bév. menetdiagram
HL_V2 Oms

B_V2 Oms

Bév. menetdiagram
HL_V31 Oms

Bév. menetdiagram
B V31 Oms

Bév. menetdiagram
HL_V32 Oms

Bév. menetdiagram
B_V32 Oms
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a4

8.7.2 Bovitett szabalyozo beallitasok

Bovitett
Bov.szabalyzé

Bov.szabalyzé "LR" paraméter: STOP nyugalmi helyzetig lassulé menetnél, azaz
wo 1005 I megallasnal vagy kdzvetlen szintbeérkezésnél az un.
o poziciészabalyozas aktiv, ami az el8irt poziciét és a tényleges poziciét

allanddéan 6sszehasonlitja, és az esetleg fellépd eltéréseket korrigalja. Ez
a pontos szintbeérkezés elbfeltétele. Az "LR" paraméter ndvelésével a
poziciészabalyozas sulytényezdje nd, a pozicio eltérések gyorsabban
korrigalhaték. Ha az "LR" paraméterben 0-t adunk meg, akkor a
poziciészabalyozas teljesen kikapcsol.

Tanacs: tul nagy "LR" erésités megallasi lengésekhez vezethet.

Bov.szabalyzé
IMAX_MOT 200% . . L
---------------------- "IMAX_MOT" paraméter: max. motoraram korlatozasa.

Bov.szabalyzé. " " . . . p AT PP
Strom P 15 Strom_P" paraméter: az aramszabalyz proporcionalis erdsitési

—————————————————————— téenyezéje.
Tanacs: paramétervaltoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

Bov.szabalyzé " " ; A ; - o
Strom_I 4000 Strom_|" paraméter: aramszabalyzé "I" erésités.

---------------------- Tanacs: paramétervaltoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

Bov,.szabalyzo "lgsoll" paraméter: a fordulatszam szabalyoz6 beavatkozasi értéke
Igsoll_T1 0 simithat6, hogy "nyugodtabb" menet valdésulhasson meg.
---------------- Tanacs: tul nagy értékek megadasa lengésekhez vezethet.

Bov.szabalyzo "TA" paraméter: alacsony fordulatonkénti impulzusszamot szolgaltaté
TA 5000us jeladéknal a fordulatszam szabalyozé mintavételi ideje ndvelhetd, hogy a
""""""""""" jobb fordulatszam mérési felbontas valésulhasson meg. A tul nagyra
valasztott mintavételi id6 lengéseket okozhat a szabalyozasban. A
mintavételi id6 valtoztatasa utan a készuléket ki, majd be kell kapcsolni,
hogy az uj beallitds érvényre jusson.

Tanacs: paramétervaltoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

Bov.szabalyzé
£_pwM 12kHz "f_PWM" paraméter: frekvenciavalté PWM (impulzus-szélesség

o modulacié) kapcsolasi frekvencia

i"‘j"'szabélyz"’soo% "LV" paraméter: Un. "terhelés-elészabalyozas". Itt adhaté meg a fék

______________________ nyitasakor alkalmazandd nyomaték, ami statikus terheléskompenzaciét
o jelent. Az el6szabdlyozas szazalékosan adhaté meg az alabbiak szerint:

LV = 500 sulykiegyenlitést jelent, azaz nincs terhelés elészabalyozas.
LV <500 értékek "LE" iranyu elészabalyozast okoznak.

LV > 500 értékek "FEL" iranyu el6szabalyozast okoznak.

Az itt megadott 100 egység 10%-os el8szabalyozasi nyomatéknak felel
meg.

Példa:

LV =400 -> 10% el6nyomaték "LE" iranyban

LV =700 ->20% el6nyomaték "FEL" iranyban
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8.7.3 Gyari beallitasok kivalasztasa

Bévitett Ebben a meniiben lehetséges a kilonféle lzemmaodokhoz tartozé gyari
Gyari beallitas beallitasok betdltése

Gyari beallitas
Vektor Async.Sinus.

Vektorszabalyozas, aszinkron motorral és szinuszos jeladéval

Gyari beallitas
Vekt Async.Inkr. . P . L T .
ST eRe T Vektorszabalyozas, aszinkron motorral és inkrementalis jeladéval

Gyari beallitas
Vektor Synchron . . . . .
______________________ Vektorszabalyozas, szinkron motorral (EnDat jeladéval)

Gyari beallitas
Open-Loop 4 . . . . , . e
______________________ Nyilt hurkd szabalyozas (Open-Loop) aszinkron motorral, jelado nélkuil

Miutan a megfelelé izemmaodot az "E" gombbal kivalasztottuk, az alabbi Gizenet jelenik meg:

Gyari beallitas Az "E" gombbal lehet az adott izemmad gyari paramétereinek
..valéban? ? <E>

______________________ visszaallitasat megkezdeni. "C" gombbal a folyamat megszakithato

FIGYELEM, ha a gyari adatokat visszaallitjuk, ezzel a helyszini beéllitasok atirédnak és ha nem
volt mentés, elvesznek!

8.7.4 Be- és kimenetek konfiguralasa

Bovitett .. . , . . .
B;‘/';I:enetek Ebben a menilben konfiguralhatok a be- és kimenetek.
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8.7.4.1 Jelado / Motor

BE/KImenetek

Jeladé/Motor

Jeladd/Motor Itt allithato be a forgasi jelado jelének "sziirése”. Ezzel a zavarokkal

T-1 0 terhelt jelek "simithatok".

T Tanacs: a berendezéstél fliggbéen nagy szlirési konstans megadasa (pl.
T-1 = 4 a szabalyozasi tulajdonsagok romlasat okozhatja, ezaltal

Jolado Motor lengésekhez vezethet.

Jeladdé normal
---------------------- Itt adhatdé meg a jeladé forgasirany hozzarendelés.

Jelads/Motor T’ar'1écsE s’zinkronmo’torrall megvaleitott tzemnél (lasd 8.!?.2 Szég
Jeladé invertalt faziseltérés meghatérozas Phase-in pontot) ezt a paramétert a

frekvenciavalté automatikusan adaptalja, és ezért nem szabad
megvaltoztatni!

Jeladé/Motor Itt megfordithatd a frekvenciavalté forgasiranya.
Soll invert Tandcs: a forgasiranynak ezzel a paraméterrel torténd atvaltasa szinkron,
o "befazisolt" hajtomu-jelado rendszernél is megengedett.
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8.7.4.2 Digitalis bemenetek

BE/KImenetek Itt allithatd be a frekvenciavalté Digln 1, Digln 2 és Digln 3 jell digitalis
Digin 1 bemeneteinek konfiguraciéja. A menik mindharom digitalis bementre
""""""""""" érvényesek, az aldbbiakban csak a Digln1 bemenetre vonatkozéan
kerulnek ismertetésre.

8.7.4.2.1 Kiilsé hibanyugtazas

Eigiﬁyigtézés ©) Erre a bementre adott +24V-os jel hatasara a fellépett hibak

______________________ nyugtazhatok.

8.7.4.2.2 Kontaktor feliigyelet

I A felvond féaramkori kapcsoldkésziilékek (kontaktorok)

Kontaktor feliigy. (1) segedérintkezbivel ezen a bemeneten ellendrizhetd a kontaktorok elejtett
—————————————————————— allapota a felvoné nyugalmi allapotaban. Az ellenérzésre a ZS relé

° nyitdsat kovetd 500 msec mulva keril sor, azaz ettdl az idéponttdl a
bemeneten OV kell legyen (ez jelzi a kontaktorok elejtett allapotat). Lasd
ezzel kapcsolatban még a Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden...fejezetet (Tovabbi felligyeleti funkcidk)

8.7.4.2.3 Fék nyitas feliigyelet indulasnal

Digin 1 Egy +24 V-os jellel lehet jelezni a frekvenciavalté felé, a fék nyitott

Fék Start allapotu. A menetdiagram felfutas el8irt rampaja csak akkor indul, ha ez a
“““““““““““ bemenet +24V értékd.

Tanacs: Ha tébb bemenetet is erre a funkciéra programozunk, akkor
minden ilyen bemenet egyszerre kell +24V allapotu legyen (ES logikai
kapcsolat)

8.7.4.2.4 Fékfelliigyelet EN81 - A3 szerint

Digin 1 A frekvenciavalté bemenete alkalmazhato a hajtom( fék EN81-A3
Fékfeliigyelet.EN81 el6irasai szerinti fellgyeletére. Tovabbi informaciét 14sd 8.7.7. fejezetben
""""""""""" (Hajtémiifék feligyelet EN81-A3 szerint)

8.7.4.2.5 Sziikségaramforras

Digin 1 A frekvenciavalté ezen a bemeneten keresztul kap informaciét a
Szitkkségaramforras szukségaramforrasrol torténd Uzem esetén. Tovabbi informaciokat
“““““““““““ lasd: Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.. fejezetben
(Vészkilrités zemmad szlinetmentes tapegységgel)

BE/Kimenetek

Digin 2 DigIn2 bemenet funkcidi: azonosan programozhatd, mint Digin1
[e]

Be/Kimenetek DigIn3 bemenet funkcidi: azonosan programozhatd, mint Digin1
Digin 3
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8.7.4.3 Menetparancsok

8.7.4.3.1 Kédolas

Parallel

“ Menetparancs

Parallel

“ Menetparancs

Menetparancs
Binaris

Binaris parancskoédolas.

Itt valaszthatd a menet- és sebességi parancsok kodolasa (parallel:
jelvezetékenkénti parancsfunkcio, binaris: binaris jelkombinaciok
hordozzak a parancsot):

Parhuzamos parancsadas (egy jelvezeték, egy parancs) (Standard).

Binaris parancskddolashoz a frekvenciavalté V1, V2, V3, V4 jelli bemeneteit hasznéljuk. A
parancskodok hozzarendelése az alabbi:

Szabalyozé 16. pont | 17.pont | 18.pont | 19.pont Megjegyzés
menetallapot (V1) (V2) (V3) (V4)
STOP 0 0 0 0 Nincs menetparancs
VO 1 0 0 0 Szintbeérkezési (kuszo) sebesség
V1 0 1 0 0 Karbantartasi sebesség V31
V31 1 1 0 0 Kdézbllsd sebesség
VN 0 0 1 0 Szintkorrekcios sebesség
VO 1 0 1 0 Szintbeérkezési (kuszo) sebesség
V32 0 1 1 0 Kdzbllsé sebesseg V32
V33 1 1 1 0 Kdzbllsé sebesség V2
V2 0 0 0 1 Kdzbllsé sebesseg V33
V3 1 0 0 1 Kdzbllsé sebesség V3
V4 0 1 0 1 Gyors menetsebesség V4

8.7.4.3.2 Iranyjelek konfiquralasa

Menetparancs
Csak RO(1) 0

Itt allithaté be, hogy a frekvenciavaltod egy vagy két irany parancsijellel

allitani.

8.7.4.4 Kimenetek

KImenetek

‘ BE/KImenetek

______________________ “ mkddjon. Egy irany jellel torténd Gzemhez a paraméter értékét "1-re kell

Itt konfiguralhatok a frekvenciavaltd kimenetek (jelenleg csak ZS relé

ZS=Imot 1

______________________ “ funkcié allithaté be).

Ha a paramétert "1"-re allitjuk, a ZS relén keresztil a frekvenciavalté jelet

ad ki, ami jelzi, hogy a motor aram alatt van, és a nyomaték

esetben).

______________________ “ rendelkezésre 4ll (lasd 4.2.2.3.4 pontot Idédiagram "motor aram alatt”
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8.7.5 Tovabbi feliigyeleti funkciok

Bévitett
Feligyelet

Feligyelet
Menetidd 0

Feliigyelet
Magn.kapcs. 0

Feligyelet
Fék START 0

Feligyelet
PTC Motor 0

Feliigyelet
Fékfeliigy.EN81 0

Menetid6 feliigyelet. Iit allithatd be a menetidd felligyelete. Minden
felvond menetidejét méri a rendszer, és ha a beallitott maximalis
menetidét tullépi, akkor megfeleld hibalzenettel ledll. A minimalis
menetidé 20 masodperc, ennél kisebb id6 megadasa esetén a menetid6
fellgyelet kikapcsol és a paraméter nullat jelez.

Itt allithaté be a féaramkori magneskapcsolék feliigyeletének
aktivalasa, ha a megfelel§ erre a célra szolgalé bemenetet is
konfiguraltuk (lasd 8.7.4.2 pont Digitdlis bemenetek).

Hier wird die Uberwachungsfunktion fiir das Bremse-Offnen aktiviert
(lasd 8.7.4.2 pontot: Digitalis bemenetek)

Itt "1" érték megadasaval a motor tilmelegedés érzékelé (PTC)
feliigyeleti funkcié aktivalhato.

Itt "1" érték megadasaval aktivalhatd a hajtdm( fékek visszajelzd
mikrokapcsoldinak felligyelete (lasd 8.7.4.2.4 pontot: Fékfellgyelet EN81
- A3 szerint).
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8.7.6 Kilonleges funkciok

8.7.6.1 Fulke kiszabaditasa foqgokésziilék miikodés utan

Kilonleges funke. Ha itt 1-es értéket adunk meg, akkor a V1 sebességi parancs eldirt érték
V1MaxRuck 0 . . T . . o . .
______________________ ugrast fog okozni. Ennek hatasara ugrasszeriien nyomaték épul fel, ami
o segit a befogott fllke kiszabaditasaban. Ennek soran a maximalis

frekvenciavalté kimeneti aram is kiadasra kerul. Minden ilyen
kiszabaditasi - inditasi kisérlet utan ezt a paramétert ismét be kell allitani,
mert a "V1MaxRuck" paraméter a V1 paranccsal torténé kiszabaditasi
kisérlet utan automatikusan nullara all.

8.7.6.2 Motor karakterisztika automatikus mérése

Ha ezt a paramétert 1-re allitjuk, egy automatikus motor karakterisztika

Kiilonleges funkc. meérés valosul meg. Ez lehetdveé teszi a motor nyomaték optimalis
Autotuning O [l kihasznalasat. Ezt a mérést csak a gyarté RST-Elektronik GmbH-val
o egyeztetve szabad elvégezni.

8.7.6.3 Motor csatlakozas automatikus ellendrzése inditas elott

Kiilénleges funkc ; . . . ; . .
Motorteszt 1 Ha ezt a paramétert 1-re allitjuk, minden indulas elétt egy automatikus

---------------------- motor vezeték ellendrzés torténik. Ennek soran a kabelezési hibak és
bontott vagy érintkezési hibas féaramkori magneskapcsoldk
felismerhetok.

8.7.6.4 Szog faziseltérés meghatarozas szinkronmotoroknal

Kildnleges funkc.
Einph.On 1 Lasd a 8.9.2. Szoq faziseltérés maghatarozas (Phase-In)
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8.7.6.5 Analoq jelados terhelésméro bemendijel kiértékelése

Kuldnleges funkc A terhelést mérd analdg atalakitd 1-10 V jelét a frekvenciavalto
Terhelésmérés feldolgozhatja, és terhelésfiiggben mar a fék nyitasa el6tt nyomatékot
o adhat a motorra, hogy a fék nyitaskor ne csusszon meg a fllke.

Hogy a terhelésfiiggé nyomaték el6szabalyozas helyesen megvaldsulhasson, 2 kalibralé elémérésre

van szikség. Egy mérés ures fllkével, és egy tovabbi fél terheléssel, vagy még el6nydsebb, ha teljes
terheléssel. A mérést a frekvenciavalté automatikusan hajtja végre.

8.7.6.5.1 Kalibralas lires fiilkénél

A mérést az akna kdzepén megallitott fiilkénél kell végezni, hogy ezaltal a kotélsulybdl adédo hibak
minimalisak legyenek.

“I’:riziismeres 1005 A mérés aktivalasa az "Iq Leer" paraméter 100-as értékre allitasaval
______________________ torténik.

Ezt kovetben visszaallitasi parancsot kell kiadni, a frekvenciavalté a terhelésmérést a parancskiadas
uténi 3 masodpercen belul elvégzi.

Terhelésmérés . Lz .. P . P . T
Iq Leer _463 Sikeres mérést kdvetben a paraméter az el6re beallitott 100-as értékrél a
—————————————————————— mért értékre valtozik.

Ezzel az Ures fllke terhelési pontja megmérésre kerult.

8.7.6.5.2 Kalibralas terhelt fiilkénél

Terhelésmérés
Ig Last 100% Az eljaras ugyanaz, mint a "8.7.6.5.1" Kalibralas Ures flilkénél pontban
T leirt, csak a fllkét meg kell terhelni, és az "Iq Last" paramétert kell

alkalmazni.

8.7.6.5.3 Tovabbi kalibralasi informacio

A terhelésmérést az akna kdzepén megallitott fulkénél kell végezni, hogy ezéltal a kétélsulybdl adédo
hibak minimalisak legyenek. Fontos, hogy a tartasi szabalyoz6 helyesen legyen paraméterezve. A
kivarasi id6 utan (3 masodperc) a fulke mozgasa tisztadn, siman szabalyozott kell legyen. Ennek mar

néhany szaz milliszekundum (par tized masodperc) utan be kell kdvetkeznie. Ha a tartasi szabalyozas
tul "lagyra" van allitva, nem lehetséges terhelésmérés!

8.7.6.5.4 Terhelésmérés funkcié engedélyezése

Terhelésmérés

Enable 1 Sikeres terhelés kalibracié utan az analdg terhelésmérést engedélyezni
______________________ kell a paraméter "Enable = 1" érték beallitdsaval.
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8.7.6.6 Menetiranyvaltas szamlaldé

8.7.6.6.1 Altalanos bevezeté

A frekvenciavaltdban lehet6ség van egy szamlald beallitdsara, mely a felvon6 meneteknél az
iranyvaltast figyeli és jegyzi. Beallithat, hogy egy meghatarozott iranyvaltas hatarértéket elérve a
frekvenciavalté nem engedélyez tovabbi meneteket. Egy digitalis kimeneten még a hatarérték elérése
elétt, idében jel all rendelkezésre (elézetes figyelmeztetd jel), igy a leallas el6tt még megtehetdk a
szukséges intézkedések.

Ezt a menetirany-valtas szamlalét lehet alkalmazni pl. a felvoné figgesztékotelek idészakos
cseréjének jelzéséhez.

8.7.6.6.2 A menetiranyvaltas-szamlalé programozasa és aktivalasa

A funkciéval kapcsolatos minden paraméter és kijelzési adat egy menlben szerepel, hogy a kezelés
egyszer( legyen. Ez a menupont szerviz-szinten talalhatd, ezért alapértelmezésben nem lathato.

Az "E" und "C" gombok egyidejl, tartés megnyomasaval a szervizmenu-szint engedélyezédik:

< Info > . . . . . . .
Menue aktivilva Amint ez a felirat megjelenik, a szerviz-meni engedélyezett, a gombok

______________________ elengedhetok.

8.7.6.6.3 Menii felépités

Bovitett Sonderfunktionen

Kulonleg. funkciok RichtungswechselZlr

[} o]

Menetir.valt.szaml Kijelzési erték

ZlrRelativ 230000 A legutdbbi menetiranyvaltas-szamlalé bedllitas ota eltelt id6ben

o bekovetkezett menetiranyvaltasok szama dsszesen.

Menetir.valt.szaml Kijelzési érték

ZlrAbsolut 4830000} A legelsé menetiranyvaltas-szamlalé beallitas ota eltelt idoben

o bekdvetkezett menetiranyvaltasok szama 6sszesen.

Menetir.valt.szaml Kijelzési érték

ZlrRest 770000 fl - A hatarérték eléréséig még hatralévd engedélyezett menetiranyvaltasok
o szadma.

Menetir.valt.szaml Beallitasi érték

‘_“j‘_‘ _____________ ? _____ A funkcié aktivalasahoz sziikséges kod.

o]

Menetir.valt.szaml Beallitasi érték, ami csak akkor lathatd, ha a kddszam helyes, és nullatol
Z1rMax 1000 k eltéré értéka.

o A szdmlalé hatarértéke (ezer menetirdnyvaltas, ,1000 k” tehat egymillié

menete jelent)

Menetir.valt.szaml

Z1lrReset 1 Beallitasi érték, ami csak akkor lathatd, ha a kddszam helyes, és nullatdl
""""""""""" eltérd értéka.

A szamlalasi id6szak visszaallitasa (torlése).

Menetir.valt.szaml Beallitasi érték, ami csak akkor lathatd, ha a kddszam helyes, és nullatol
Z1rDigOutKl 58 | eltéré értékl. Frekvenciavalté kimeneti sorkapocs szama, ahol az
o elbézetes figyelmeztetd jel megjelenik.
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8.7.6.6.4 A szamlalasi idoszak beallitasa és a funkcid aktivalasa

Az alabbiakat kell szem el6tt tartani:

8.7.6.6.4.1 Kédszam megadasa

A menetiranyvaltas-szamlalé és funkcio csak akkor aktivalhato, ha kddszamot adunk meg!
- FIGYELEM !!!

A kéd mar egyszeri beadas hatasara aktiv lesz, és csak akkor valtoztathaté meg, ha korabbi
megadott értékét tudjuk, és helyesen beirjuk!

Menetic valt szaml Ha korabban mar adtunk meg kédszamot, akkor azt helyesen kell

Code 0 megadni, kiilénben az érték 0-ra valt (nullazodik).
“““““““““““ Ha korabban még nem adtunk meg kddszamot, akkor tetszéleges érték
megadhato 0 .. 32767 tartomanyban. A 0-s érték azt jelenti, hogy a
funkcio nem aktiv. 0-nél nagyobb kédszam megadasa aktivalja a
menetiranyvaltas-szamlalé funkciot.

Csak a kéd beadllitasaval, ill. a helyes kéd ujbéli megadasaval kapcsolédnak be az alabbiakban
leirt meniipontok. Ha kédot nem adunk meg, csak a kijelzési értékek jelenithetok meg.

8.7.6.6.4.2 A szamlalasi idoszakhoz sziikséges hatarérték beallitasa

Menetir.valt.szaml Az érték 1000-es egységekben értendd (“k” jelzi). Beadott értékét 1000-el
ZleMax 1000 k 1}l " szorozza a rendszer, és azt alkalmazza a menetiranyvaltas
o hatarértékeként. Példa: Beallitasi érték ,1000 k”, azaz 1000 000 egymillié

menetiranyvaltas lesz a hatar

8.7.6.6.4.3 A szamlalo visszaallitdsa a korabban megadott hatarértékre

Ty —— A szamlalé visszaallitasa (torlése) "1"-es érték beadasara valésul meg.
ZlrReset 1

8.7.6.6.4.4 +24 V-os digitalis kimenet meghatarozasa el6zetes figyelmeztetd jelzéshez

A frekvenciavalté kimenetei standard médon az alabbi funkcidkra vannak programozva:

Sorkapocs: Jelolése: Funkcié: Leiras

58 DigOut 1 Fékfelligyelet/ellenérzés Ld. Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden
werden. és Fehler!
Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden. pontokat
59 DigOut 2 Frekv.valto KESZENLET Ld. Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden
werden. és Fehler!
Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden. pontokat
56 DigOut 3 Terhelés iranya Ld. Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden
werden. pontot

A fenti harom kimenet kézUl az egyik atprogramozhaté el6zetes figyelmeztetd jelnek.

Menetir.valt.szaml e . L X
z1rDigOut 58 Ehhez a megfeleld digitalis kimenet sorkapocs szamat kell megadni.

---------------------- Példa: 58 = DigOut 1 (1-es digitalis kimenet).

Az elézetes figyelmezteté funkciénak prioritasa van a standard funkciéval szemben.
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Ha a szamlalo eléri az elézetes figyelmeztetés kiiszdbértéket (a hatarérték elétt 100 000
iranyvaltassal) akkor a hozzarendelt kimenet +24V-ra valt, és +24V-on marad, amig Uj szamlalé
programozas be nem kovetkezik (pl. kotélcserét kdvetden).

Menetir.valt.szaml . . . P . P ,
21rDigout Ha nincs szikség az elézetes figyelmeztetd jelre, akkor a paramétert O-ra

______________________ kell allitani, hogy a kimenet egyéb funkciéra hasznalhaté legyen.

8.7.6.6.5 Szamlaloértékek kijelzése

Menetir.valt.szaml Itt jelezhet6 ki a legutobbi menetiranyvaltas-szamlalo beallitas ota eltelt
ZlrRelativ 230000 i idében bekdvetkezett menetiranyvaltasok szama.

[e]

Menetir.valt.szaml Itt jelezhet6 ki a legelsé menetiranyvaltas-szamlald beallitas éta eltelt
ZlrRelativ 230000 11 idében bekdvetkezett 6sszes menetiranyvaltas szama.

[e]

Menetir.valt.szaml A programozott hatarérték eléréséig még hatralévé engedélyezett
ZlrRest 770000 menetiranyvaltasok szama.

8.7.6.6.6 A programozott hatarérték elérése elétti elézetes figyelmeztetd jelzés)

100 000 menetiranyvaltassal a programozott hatarérték el6tt az alabbi el6zetes figyelmeztetd
jelzések valdsulnak meg:

8.7.6.6.6.1 Frekvenciavalto kijelz6jén lizenet

*%%* FIGYELEM *** A jelzés az "E"-gombal térdlhetd. Minden bekapcsolas utan ismét
DirChangeCounterKrit megjelenik ugyanez a figyelmeztet6 kiiras.

8.7.6.6.6.2 Jelzés a +24V-os digitalis kimeneten a felvonévezérlé szamara

Lasd 8.7.6.6.4.4. pontot (24 V-os digitalis kimenet meghatarozasa)

8.7.6.6.7 A programozott hatarérték elérése és tullépése

Ha a menetiranyvaltasok szama eléri a programozott hatarértéket, az alabbi kijelzés jelenik meg
a frekvenciavalté kijelzéjén. Tovabba a frekvenciavalté reteszelddik (nem hajt végre menetet),
és bontja a TU hibajelzé relékontaktust. Ebben az allapotban minden kikapcsolas-bekapcsolas
ciklus utan egy-egy menetet lehetévé tesz, hogy pl. a kétélcsere végrehajthaté legyen.

*%k% HIBA **%
DirChangeCounterMax

Ha a koteleket kicserélték, uj menetiranyvaltas-szamlalé értéket beallitani (lasd 8.7.6.6.4 pontot: A
szamlalasi id6szak beallitasa és a funkcid aktivalasa).
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8.7.7 Hajtomii fék feliigyelet EN81 — A3 szerint

8.7.7.1 Alkalmazasi teriilet

Az itt leirt dnellenérzési eljaras csak olyan hajtomifékkel egyittesen szabad alkalmazni, mely az EN
81-1:1998 + A3:2009 szabvany szerint engedélyezett ellendrizetlen felvond flilkemozgas elleni
védelemi berendezésként.

8.7.7.2 Az 6nellendrzés elve

8.7.7.2.1 EN81/A3 szerinti fékezd elem

A hajtém(ifék redundans felépitési kell, hogy legyen, tovabba fékkdréonként egy mikrokapcsoléval kell
rendelkeznie. Ezeket a mikrokapcsoldkat alkalmazza az elrendezés a hajtémifék eldirasszeri
mikodésének 6nellenbrzésére

8.7.7.2.2 Frekvenciavaltoé feluigyeleti ellendrzé bemenetek

A frekvenciavalté 3 szabadon programozhaté digitalis bemenettel rendelkezik, melyek kozul kettét az
EN81-A3 szerinti fékfelligyelet funkcidhoz ("Bremsiiberwachung A3") kell programozni.

Sorkapocs: Funkcié: Miiszaki adatok:

22 Digital IN3 +24V+-10%, 10 mA, kapcsolasi kiiszéb 10 V
24 Digital IN1 +24V+-10%, 10 mA, kapcsolasi kiiszéb 10 V
25 Digital IN2 +24V+-10%, 10 mA, kapcsolasi kiiszéb 10 V
60, 61 GND Jelfold

Az ellenérzé feligyelet zaré-kontaktusok révén torténik, azaz nyitott féknél a kontaktus zart (atad), és
+24V fesziiltséget juttat a frekvenciavaltd erre a célra kijeldlt digitalis bemenetére. A harom
bemenetbdl kettdt kell konfiguralni fékfellgyeleti célra.

8.7.7.3 Az onellendrzés funkcidja

8.7.7.3.1 Felvoné menet elején torténo feliigyelet/ellendrzés

1-es fazis: a motor még nyugalmi allapotban van (fordulatszam = 0)

Ha menet parancs érkezik a frekvenciavaltdhoz, a fék nyugalmi allapotanak ellenérzése kovetkezik:
= 0V jelnek kell lenni a felligyelethez/ellenérzéshez hozzarendelt bementeken

Ha nem helyes allapotuak a menetei jelek, a frekvenciavalté hibajelzést ad: ,Brake-On EN81*
(,FekbekapcsEN81%), reteszeli magat (nem hajt végre menetparancsot), és bontja a TU hibajelzd relé
kontaktust.

2-es fazis: a ZB (fékmiikodtetés) relét a frekvenciavalté bekapcsolta, ennek hatasara a
hajtomiiféknek nyitni kell.

Legkésébb a frekvenciavaltéban beallitott "t BrOnEN81" (fék be EN81) fellgyeleti idézitést kdvetéen
(alapértéke 2000 ms) a hajtomiféknek nyitni kell, és a frekvenciavalté erre a célra kijeldlt digitalis
bemenetein az alabbi jelvaltozasnak kell fellépni:

= +24V jelnek kell megjelenni a felligyelethez rendelt bemeneteken

Ha ez alatt az id6 alatt nem kdvetkezik be a fent megkdvetelt jelvaltozés, a frekvenciavalté ,Brake-On
EN81" (,Fekbekapcs-EN817) hibajelzést ad, reteszeli magat (nem hajt végre menetparancsot) és
bontja a TU hibajelz6 relé kontaktust.
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8.7.7.3.2 Felvoné menet végén torténo feliigyelet/ellendrzés:

3-as fazis: a motor ismét nyugalmi allapotban van (fordulatszam = 0)
A frekvenciavalté kikapcsolja a ZB relét, ennek hatasara a hajtomiféknek el kell ejteni (fékezni kell).

Legkésébb a frekvenciavaltéban beallitott "t BrOffEN81" (fék ki EN81) felligyeleti id6zitést kdvetben
(alapértéke 2000 ms) a hajtémiféknek zarni kell (be kell fékezni), és a frekvenciavalté erre a célra
kijeldlt digitdlis bemenetein az aldbbi jelvaltozasnak kell fellépni:

= 0V jelnek kell lenni a felligyelethez/ellenérzéshez hozzarendelt bementeken
Ha ez alatt az id6 alatt nem kdvetkezik be a fent megkdvetelt jelvaltozas, a frekvenciavalto ,Brake-Off

EN81* (,Fekkikapcs-EN81%) hibajelzést ad, reteszeli magat (nem hajt végre menetparancsot), és
bontja a TU hibajelz6 relé kontaktust.

8.7.7.4 Frekvenciavalto beallitasok

8.7.7.4.1 Digitalis bemenetek paraméterezése

Bovitett

Be-/Kimenetek Itt a digitalis bemenetek (Digin 1, Digln 2, Digln 3) kozil kett6t kell a
---------------------- .Fekfelugy-EN81“ (Bremsiiberwachung EN81; UberwBremseENS81)
eértékre konfiguralni.

Be-/Kimenetek

Digin 1

Digin 1 . . . - . s
UberwBremseEN81 A "M€" gombokkal ki kell valasztani a funkciot, majd "E"-vel nyugtézni
---------------------- (véglegesiteni).

[e]

Digin 1

ok .

A fentiekkel azonos maédon kell a masik bemenetet is programozni.

8.7.7.4.2 Feluigyeleti funkcio aktivalasa

Bovitett
Felugyelet

Kulonl.funkcio Az ,1” érték beadasaval aktivalhato a fékfelligyeleti funkcio.
UberwBremseEN81 1
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8.7.7.4.3 A feluigyeleti idozitések beallitasa kiilonleges esetekben

A fellgyeleti id6zitések (indulaskori "t BrOffEN81" - fék ki EN81 és megallas utani "t BrOnEN81" - fék
be EN81) alapértéke 2000 msec, azaz két masodperc. Ha ez nem bizonyulna elegendének (pl.
kulénlegesen lomha fékmechanika), akkor az id6zités értékét a szerviz mentben 4000 msec.-ig meg
lehet ndvelni.

Az "E" és "C" gombok egyiittes megnyomasanak hatasara kis id6 mulva engedélyezédik a szerviz-
meni, melyben az aldbbi menil valaszthato ki:

Bovitett
ServiceXCl64

ServiceXCl64
Hibakioldas

Hibakioldas Fellgyeleti idézités beallitas, indulaskori "t BrOnEN81" (fék be EN81),
t BrOnENS1 2000 ms alapértelmezés 2000 msec, maximalis értéke 4000 msec (4 masodperc).

Hibakioldas
t BrOffENS81 2000 ms

Felligyeleti id6zités beallitas, megallas utani "t BrOffEN81" (fék be EN81),
o alapértelmezés 2000 msec, maximalis értéke 4000 msec (4 masodperc).

8.7.7.4.4 Hiba torlése

Ha fékfelligyeleti hiba lépett fel, akkor ez a hiba nem nyugtazhaté egyszeriien, és a frekvenciavaltd
reteszelt, blokkolt allapotban marad (nem teljesit menetet). Kikapcsolast, majd Ujbdli bekapcsolast
kovetben a frekvenciavaltéd ellenérzi, hogy van-e eltarolva hibataroléjaban fékfeligyelettel kapcsolatos
hiba. Ha van, a frekvenciavalté blokkolt/reteszelt allapotban marad (nem hajt végre menetet). A
blokkolas feloldasa csak a hibatarolé térlésével, majd ezt kdvetd kikapcsolas és ujbdli bekapcsolas
utjan lehetséges.
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8.7.7.5 A felugyeleti funkcié miikodési ellenérzése

8.7.7.5.1 A gyarto RST altali ellendrzés szoftver valtoztatas esetén

A fékfellgyeleti funkciot a gyartd RST-Elektronik GmbH Uj szoftver verzidk esetén lizemi
szoftvertesztekkel ellendrzi. Tovabba sziikséges a fékfelligyeleti funkcioé ellenérzése a frekvenciavaltd
helyszini Uzembe helyezésekor is, a felvoné berendezés helyszinén.

8.7.7.5.2 Feliigyeleti funkcio ellenérzése lizembe helyezésnél a helyszinen

A frekvenciavalté lzembe helyezésénél az alabbi tesztet kell végrehajtani (Ezt megel6z6en sziikséges:
el6irasszerlien bekotott fék mikrokapcsolo felligyeleti vezetékek, frekvenciavalté bemenetek ennek
megfeleléen programozva, fékfellgyeleti funkcié programozva, id6zitések beallitva. Felvono, fulke és
vezérlés, valamint frekvenciavaltd helyesen programozva, felvoné és frekvenciavalté altalanosan
Uzemkész - a ford. megjegyzése):

,»A“ vizsgalat:

1. Egyik fékfellgyeletre programozott, és bekotott digitalis bemenetrdl le kell csatlakoztatni a

vezetéket, és szabadon kell hagyni.

Felvonévezérl6bdl egy menetre sz6lé menetparancsot kell adni a frekvenciavaltonak.

A motornak nem szabad elindulni, nem szabad menetnek megvaldsulni, és ,Brake-On EN81“

(Fekbekapcs-EN81) hibajelzésnek kell megjelenni

A frekvenciavalto hibaallapotban kell maradjon, a TU hibajelzé relé érintkezéje bont.

Ki kell kapcsolni a frekvenciavaltot (kb. 30 sec. varakozas, mig a kijelzd elsotétiil)

A vizsgélat elején lecsatlakoztatott vezetéket helyesen vissza kell kotni.

A frekvenciavaltét be kell kapcsolni (kb. 30 sec szlinet utan, ha a kijelz6 s6tét)

A frekvenciavalté bekapcsolast kévetéen azonnal blokkolja magat, és ,Brake-On EN81*

(,Fekbekapcs-EN81%) hibajelzést ad.

9. TordIni kell a hibatarolot (Menu: Kijelzes — Hibatarolo — menUbdl kilépéskor a kérdést: ".....
t6réini? <E>" gombbal nyugtazni)

10. Ki kell kapcsolni a frekvenciavaltot (kb. 30 sec. varakozas, mig a kijelzd elsotétil), majd ismét
be kell kapcsolni

11. A frekvenciavaltonak ,Keszenlet“ llapotba kell kertilni, a TU hibajelz6 relé kontaktus zar

12. Felvonovezérl6bdl uj menetet kell kezdeményezni, melynek hibamentesen meg kell valésulni.

SIN

® N oA

Az A" vizsgalatot a masik fékfelligyeleti funkcidhoz bekotott és paraméterezett digitélis bemeneten is
el kell végezni a fentiek szerint Iépésrol Iépésre.

»B“ vizsgalat:

1. Egyik fékfelligyeletre programozott, és bekotott digitalis bemenetrdl le kell csatlakoztatni a

vezetéket, és a bemeneti kapcsot +24V-ra kell kétni (20. sorkapocs pont).

Felvondvezérl6bdl egy menetre sz6lé menetparancsot kell adni a frekvenciavaltonak.

A motornak nem szabad elindulni, nem szabad menetnek megvaldsulni, és ,Brake-OnEN81“

(Fekbekapcs-EN81) hibajelzésnek kell megjelenni

A frekvenciavaltd hibaallapotban kell maradjon, a TU hibajelzé relé érintkezéje bont.

Ki kell kapcsolni a frekvenciavaltét (kb. 30 sec. varakozas, mig a kijelzd elsététil)

A vizsgalat elején +24V-ra csatlakoztatott vezetéket helyesen vissza kell kotni.

A frekvenciavaltét be kell kapcsolni (kb. 30 sec szlinet utan, ha a kijelz6 sotét)

A frekvenciavalté bekapcsolast kdvetéen azonnal blokkolja magat, és ,Brake-On EN81*

(,Fekbekapcs-EN81%) hibajelzést.

9. Tordlni kell a hibatarolét (Menu: Kijelzes — Hibatarolo — menUbdél kilépéskor a kérdést: ".....
t6rélni? <E>" gombbal nyugtézni)

10. Ki kell kapcsolni a frekvenciavaltot (kb. 30 sec. varakozas, mig a kijelz8 elsététil), majd ismét
be kell kapcsolni)

11. A frekvenciavaltonak ,Keszenlet* allapotba kell keriilni, a TU hibajelzé relé kontaktus zar

12. Felvondvezérlébdl uj menetet kell kezdeményezni, melynek hibamentesen meg kell valésulni.

N oA

A B vizsgalatot a masik fékfelligyeleti funkcidhoz bekotott és paraméterezett digitalis bemeneten is el
kell végezni a fentiek szerint 1épésrdl 1épésre.
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8.8 Uzem DCP - interfésszel

8.8.1 Altalanos bevezetd a DCP iizemmédhoz

A DCP protokoll egy specialisan felvonovezérlésekhez kifejlesztett RS485 alapu parancs- és
adatatviteli eljaras, frekvenciavalték és felvondvezérl6k kdzotti kapcsolathoz. A parancsok és adatok
un. "telegram" adatblokkok utjan kerilnek atadasra, ennek sordn nemcsak menetparancsok és pozicié
ellendrzés valdsulhat meg, hanem a frekvenciavalté tavvezérliése is lehetséges a felvondvezérlétél. A
DCP vezeték megengedett maximalis hossza 50 méter.

8.8.2 Osszekottetés

A frekvenciavalté 67-es (RS485-A) és 68-as (RS485-B) sorkapcsokra kell polaritas helyesen kotni a
vezérléstdl érkezd érpart. Az 0sszekottetéshez javasolt sodrott, arnyékolt érpar (STP) alkalmazasa. A
hibajelzé TU relét és a féaramkoéri magneskapcsoldkat vezérld ZS relét az eddigiekkel azonos médon
kell bekotni. A ZB relé (mechanikus fékmikodtetés) informacidjat a DCP protokoll egy vezérlébitje
képviseli, ezért ennek sorkapcsos bekdtése nem szikséges.

A frekvenciavalté engedélyezés jel GS biztonsagi okokbdl tovabbra is bekdtendd az 53-as sorkapocs
pontra.

8.8.3 DCP vezérlés aktivalasa

Keérjuk, valassza ki a kivant DCP Gizemmaodot (Iasd a 8.5.5 Készilék

\P;::Zii:: vezérlbbemenet tipus kivalasztasa pontot).
© A vezérlés modjanak DCP tipusra valtasat kdvetéen a frekvenciavaltot ki
kell kapcsolni, majd kb. 30 masodperc mulva ismét be kell kapcsolni. Ezt
kovetéen fogadja a frekvenciavalté a soros interfészen érkezé DCP
parancsokat.
8.8.4 DCPO1
Vezérics A menetparancsok fogadasa ett6l kezdve nem a sorkapcsokon, hanem
DCPO1 DCP protokollal torténik.
“““““““““““ A fék és a menetkontaktorok allapotanak visszajelzése ugyancsak DCP
- protokollal térténik.
8.8.5 DCPO03
Vezérics A DCPO1 protokoll "telegram" készletének bévitett valtozata, magasabb
DCPO3 atviteli sebességgel.
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8.8.6 DCP04

Vezérlés Tovabbi DCP opcid itt valaszthato.
DCP04

8.8.6.1 DCP04 iizemmad altalanos leirasa

Ebben az izemmaodban a felvondvezérl6tdl érkezé fllke ut informaciét a frekvenciavaltd dolgozza fel.
Ez az lzemma&d nem kombinalhaté az Open Loop (jeladd nélkdli, nyilt hurkd) tzemmaoddal!

Hogy a frekvenciavalté fiilke ut informaciot helyesen tudja motorforgasi adatokra atszamitani, az alabbi
berendezés adatok helyes megadasa szikséges:
e Hajtoma attétel

e Hajtotarcsa atmérd

o Felflggesztés arany

Ha nem minden adat ismert, a frekvenciavalté egy diagnosztikai mentben bedllitasi javaslatot tesz a
hajtétarcsa atmérdre.

Menet teljesitése el6tt a felvondvezérlés és a frekvenciavaltd kozott adatatvitel zajlik le. A
felvonovezérld "kozli" a frekvenciavaltéval a megteendé fllke Ut hosszat. A frekvenciavalté énalldan
kiszamitja az optimalis menet profilt és kozli a felvondvezérlével az ehhez sziikséges fékut hosszat.
Ennek alapjan a felvonévezérld rugalmasan képes kezelni az id6kdzben beérkezd hivasokat.

A menet teljesitése alatt a frekvenciavalté folyamatosan koézli a flilke pozicid adatokat, igy lehetséges a

kozvetlen szintbeérkezés megvaldsitasa.

= Fahrkurve (Originaldaten)

1440 20000

[hémin]] [mm]

1080 15000

Sollkurve

720 10000

360 S000

1. Etage wird 2. Etage wird

passiert passiert 3. Etage wird

angefahren

- 1s 23 33 4s  Ss 8s 9s 10s 11s 12s 13s 14s 153 16s 17s 18s 19s 20s 21s 22s 233 24s 253 6% I
< ] £l |

¥ Soll [ DCP4Bremswen FRC

Ird [ DCP-Befehishyte Drucken Hilfe pos./neg. Menii H Schiiefen

¥ DCP4cesamtfahrweg MPK | DCP-Statushyte f

e
‘s Start [ handbuchentwurf_12... | ¥ | Adobe Reader - [SE_... | A~ HITOPS PowerControl Betrie.,

FONTOS ! Az optimalis szintbeérkezési diagram megvaldsitasahoz tgyelni kell arra, hogy a
fordulatszam szabalyozé (Iasd Beallitas men, Szabalyozé pont) helyesen legyen beallitva. A
fordulatszam szabalyozé er8sitési tényezdi a tapasztalat szerint az alabbi tartomanyba kell essenek:

Aszinkron motor Gizemhez: :
e n_P:50...100
e n_I: 50...200

Szinkron motor Gizemhez:
e n_P: 100...300
e n_lI 5...10
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8.8.6.2 Uzembe helyezés (DCP)

A berendezés adatok helyes megadasat kdvetéen ellendrizni kell, hogy a frekvenciavalté és a
felvondvezérlés jeladd rendszerei megfelelSen illesztve vannak-e?

Kijelzés A megfeleld illesztés ellenbérzéséhez tobb rovid szakaszon néhany

DCe-Diagnozis métert kell megtenni a fiilkével, ugyanazon iranyban haladva pl. a

o visszaallité vagy karbantartds menettel. Ekézben ellendrizni kell a
"Kijelzés" menuben a frekvenciavalté altal szamitott hajtétarcsa atmérét.

DCP-Diagnozis Ennek lehetbleg a paraméterezett értékkel kell egybeesnie.

Tarcsa (kalk.) 562 mm

Beallitas Ha nem egyezik, akkor a "Beallitas" "Berendezés adatok" meniben be
Berendezés adatok

______________________ kell allitani a menet soran javasolt hajtétarcsa atmérét.

Berendezés adatok
Hajtoétarcsa 562 mm

8.8.6.3 DCP4 beallitasi lehetéségek

FRC Miutan aktivaltuk a DCP-4 tipusu vezérlést, a megfelel6 meniipontok
Beallitas érvényesek (engedélyezettek) lesznek.
o]
Beallitas
DCP04
(0]
DCP04 Itt lehet a megallasi tulajdonsagokat beallitani
Stop VO0-al 0
o]
StopmitV0 =1 StopmitV0 = 0
Kdzvetlen szintbeérkezés révid "kuszé" uttal Idéoptimalizalt szintbeérkezés

Tanacs: A StoptV0-al = 1 beallitas jobb menetkomfortot eredményez, mivel a lassulas/gyorsulas a
rovid konstans fazisban lezajlik, ami altal a gépészet rugalmas elemei mar a megallas el6tt
"megnyugszanak".
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8.8.7 DCP gyorsinditas funkcio

A gyorsinditas funkcidval a felvoné motor mar az ajté zarasakor magnesezést kap, és nyitott fékkel
megtartasra kertil. Erre a kulonleges funkciéra DCP03 és DCP04 protokoll esetén van lehetdség.

Ha a gyorsinditas funkciot alkalmazzuk, akkor ezt a frekvenciavaltéban és az erre alkalmas felvono
vezérlésben egyarant engedélyezni szikséges!

Beallitasa a bovitett mentiben torténik:

Bovitett
Kiilénleges funkc.

Kiilénleges funkc.
Gyorsinditas 1 "1'-es érték megadasaval a gyorsinditas funkcié a frekvenciavaltéban

____________________ aktvivalodik

A felvondra vonatkozo6 kockazatelemzésben a DCP gyorsinditas funkcio aktivalasat figyelembe
kell venni!

8.8.8 DCP kapcsolat felugyelete

_piba Y DCP-TimeoutErr - DCP idézités hiba: Ha felvoné menet kézben
______________________ meghatdrozott ideig nem torténik adatcsere a DCP protokollban, akkor a
o frekvenciavalté hibaallapotba megy.

e prba M DCP ChecksumErr - DCP védelmi 6sszeg hiba: ha felvond menet kdzben
______________________ tul sok hibas adatblokk szerepel a DCP atvitelben, akkor a

o frekvenciavalté hibaallapotba megy.

A hibat jelzd bontott relékontaktus akkor all csak helyre, ha ismét zavarmentes, megfelel6 szamu
hibatlan telegram érkezik a felvondvezérlétél. Ha a hibamentes kapcsolat helyreallt, a frekvenciavalto
elélapjan az "E" gombbal a hibakijelzés nyugtazhaté.

**%  Vigyazat ***

DCP-kapcsolat Ha hibas a DCP 6sszekoéttetés, a felvond nyugalmi allapotaban a kijelzén
“““““““““““ ez figyelmeztetd jelzés lathato.
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8.8.9 DCP - diagnosztika

Ez a menu csak akkor engedélyezett, ha a frekvenciavaltdo DCP vezérlés izemmaodban van. (last 8.8.
Uzem DCP - interfésszel pont)

DCP-Diagnozis Itt a DCP soros adatkapcsolat minéségére (hibaarany) jellemzé adatok
Minéség 1000% lathatok: .

---------------------- Példa:

1000% : hibaarany 0 ezrelék (hibamentes atvitel)

998 % : hibaarany 2 ezrelék (1000 telegrambdl 2 hibas)

Ak s 0 870 Itt kiilnb6z6 telegram hibaszamlalok lathatok, melyek az aktualis

---------------------- telegram allapotot mutatjak

DCP-menetparancsok

Gs RO V4 Menetparancsok, melyeket a frekvenciavalté a DCP adatokbdl general .
o

DCP-adas T . L 1A .

00 00 00 Telegramok, melyeket a frekvenciavalt6 a felvonovezérlésnek kild

[e]

DCP-vétel Ty . Ry

00 00 00 00 00 Telegramok, melyeket a frekvenciavalté a felvonovezérléstdl fogad.

DCP-Diagnozis . gt b ez .
Hatralévé ut 1234 Fulke megallasig hatralévd at, melyet a frekvenciavalté szamit és kdzdl a

mm felvonévezérléssel

DCP-Diagnozis , s . -
Tarcsa (Kalk) 237 Kalkulalt hajtétarcsa atmerd
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8.9 Uzem szinkronmotorral, hajtomii nélkiili gépészettel

A szinkronmotoros, hajtémii nélkiili (Gearless) frekvenciavalté alkalmazasok lizembe helyezése
elétt feltétleniil tigyelni kell az alabbiakra:

e Az 53.-as kapocs GS (engedélyezés) jelnek minden Uzem &llapotban, igy vész stop esetben is a
féaramkori magneskapcsolok elejtése ELOTT KELL MEGSZUNNIE. A mindenféle lizemallapothoz
sorolando a karbantartas Uzem, a visszatérit6 menet, a szintkorrekcio, a fesziltség kimaradas, rosszul
mkodd retesz esete, illetve minden olyan kértilmény, ami a biztonsagi aramkor ellendrizetlen,
szandékolatlan bontasahoz vezet. Ennek megvalésitasahoz kotelezd, hogy a GS jelet egy segédrelé
aramkorén vezessuk at. A GS segédrelének a tekercsét a féaramkori magneskapcsoldk huzétekercsével
parhuzamosan kell vezérelni. Ha a féaramkdri magneskapcsoldk vezérlése a frekvenciavalté kimenetérdl
(ZS a 7-8 pontok kozott) torténik, a GS segédrelét a biztonsagi vonal végén kell elhelyezni (Id. a
Kézikdnyv 4.2 fejezetét).

FIGYELEM! Nem minden relé felel meg segédrelének. 230V biztonsagi vonal feszlltség esetén javasoljuk
Kollmorgen gyartmanyu "EM-04" tipusu elektronikus relé alkalmazasat (mas fesziiltségek is rendelhetdk)

e A szinkron motor kapcsaira un. ,Drive-Protector” (hajtas-védelem) kétendé az indukalt fesziiltségek
korlatozasa érdekében. Ezzel kapcsolatos részletek tigyében forduljon a hajtomi gyartéjahoz.

e Afelvondvezérlésben a magneskapcsolok vezérlésének ideje nagyobb kell legyen, mint a ZS + ZB + EH
+ Inui_aus Szabdalyozdban beallitott idok 6sszege. Javasolt: ez az id6 ne legyen kisebb 2 masodpercnél!

e Jelenleg RST frekvenciavalté és a hajtdm nélkdli szinkronmotoros felvonéhajtas egylttmikoédése csak
a Heidenhain ECN 1313 illetve 413 tipusu, EnDAT vagy SSI interfész( abszolut jeladéval lehetséges.

e Csak eredeti jelado kabeleket alkalmazzon, melyet a szilkséges hosszban kell rendelni. Ugyelni kell,
hogy a kabel végén a D-SUB 15 csatlakozd bekdtése azonos legyen az RST FRC frekvenciavalto
bemenet bekdtésével. Hibas bekodtés a jeladd és a frekvenciavaltd meghibasodasat okozhatja.

e A jeladé csatlakozéjat soha nem szabad feszlltség alatti allapotban lehuzni, szétcsatlakoztatni!

o Ajeladd vezetékének arnyékolasat a frekvenciavaltonal nagyfellletli modon, a mellékelt szoros bilinccsel
kell EVF féldpotencialra kétni. A D-SUB csatlakozé csavarkotésének foldelé hatasa nem elegendd!

e A hajtom nélkuli szinkronmotor ,behangolasa” (Einphasen adaptacio) kizarélag teljesen szabadon forgé
hajtétarcsaval torténhet! A kételek meglazitasa nem elegendd, mivel a legkisebb surlédas megmasithatja
a mért paramétereket. Az ilyen maédon felvett helytelen Rho-offszet paraméter miikodés koézben a
nyomaték ingadozasahoz vezethet, széls6séges esetben a hajtas mikodésképtelenségét okozhatja.

o Kérjik, a hajtdm( nélkili szinkronmotor ,Einphasen" mivelet utan ellendrizze, hogy a filke FEL és LE
iranyd mozgasa a beadott FEL és LE parancsjeleknek megfelel6-e? Ha nem, a motor vezetékek kozll
kettét fel kell cserélni, és a szinkron hajtomi tehermentes allapotban térténd ,behangolasat” meg kell
ismételni. Utdlagos korrekciora felhelyezett kotelek mellett nincs lehetéség!

e A permanens gerjesztési szinkron hajomiveknél szokasos, nyugalmi helyzetben alkalmazandé
motortekercs rdvidre zarast az RST nem tanacsolja, hacsak biztonsagtechnikai eldirasok ezt meg nem
kovetelik. Minden esetben figyelembe kell venni, és be kell tartani a helyi rendelkezéseket, pl. a motor
minden fazisvezetékének levalasztasat eldiré6 VDE szabvanyt.

e Ha a motortekercsek nyugalmi allapotban révidre zartak, az RST mindennem felelésséget kizar az
emiatt bekdvetkezd motor meghibasodasok esetében (tekercs huzal tilmelegedés, lemagnesez6dés).

e (Géphaz nélkili alkalmazasoknal, ahol a motor-frekvenciavaltd kabel 15 m-nél hosszabb, kimeneti fojtd
javasolt. Tovabba tanacsos ilyen esetekben a jeladd kabelben nagyobb érkeresztmetszet alkalmazasa.

e A permanens gerjesztésii szinkronmotorokkal soha nem szabad "Open Loop" lzemmaddban miikddni!

Fenti szakmai feltételek be nem tartdsa minden garanciaigény megsziinését vonja maga utan!
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8.9.1 Hajtomii adatok beallitasa

FRE-F Elészor is meg kell adni a helyes berendezés adatokat
Beallitas
(0]
“« ) . o -
Soallitic Az E gqmp ket§zer| megn_yomasaval juthatunk a mptoradatok menihoz.
Motoradatok A motor és jelad6 adatokat itt kell pontosan megadni.
(0]
Motoradatok . . .
I_moT 322 "I_MOT" paraméter: motor névleges dram
o]
Szikkronmotor "Poolpare" Pélusparok paraméter: motor pélusparok szama
Polusparok 2
o]
Szinkronmotor "Geber" Jelad6 paraméter: jeladd fordulatonkénti szinusz periédus
Jeladd 1024 szam.

Jelado tipus
Sinus EnDat

Sinus EnDat" paraméter: ha ECN1313 vagy ECN413 tipusu
(Heidenhain) abszolut jeladét alkalmazunk EnDat interfésszel, ezt a
° paramétert kell megadni.

"Sinus SSI" paraméter: Ha ECN1313 illetve ECN413 tipusu, SSI
interfész{i Heidenhain jeladét alkalmazunk, ezt a paramétert kell megadni.

Jelado tipus
Sinus SSI

Jelado tipus
Sinus CD

"Sinus CD" paraméter: Heidenhain ERN1387 tipusu abszolut jeladd
alkalmazasa esetén

"RhoOffset" paraméter: a jeladé nullapontja és a motor tekercskészlet
nullapontja k6zotti szdgeltérés.

Tanacs: ezt a paramétert a frekvenciavaltd specialis adaptaciés méréssel
("Einphasung") 6nmaga hatarozza meg (lasd a kdévetkezdkben a mérés
leirasat).

Szinkronmotor
RhoOffset 0
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8.9.2 Szoq faziseltérés meghatarozas (Phase-in)

8.9.2.1 Altalanos bevezetd

A szinkronmotoros Uzemhez az els6 menet végrehajtasa elétt el kell végezni egy mérést, mely a
szinuszos jelado és a motor tekercskészlet nullpontjainak szégkuldonbségét hatarozza meg
("Einphasung"”, "Phase In" faziseltérés meghatarozas)

Kétféle mddszerre van lehet6ség a frekvenciavaltonal a fenti mérés elvégzésére. Elényben
részesitend6 az aldbbiakban elséként leirt, szabadon forgd szinkron motorral végrehajtott mérés. Ez a
meéreés valamivel pontosabb, és az irany hozzarendelése automatikusan torténik.

8.9.2.2 Szoq faziseltérés meghatarozasa forgo szinkronmotorral

Fontos tanacs: a mérést tehermentesitett hajtotarcsaval (kotelek meglazitva, kiemelve) és
szabadon forgé motorral kell elvégezni! Mar kismértéki surlédasi nyomaték annyira
megvaltoztathatja a mérési eredményt, hogy normal iizem nem lesz lehetséges!!!

Az alabbi |épéseket kell végrehaijtani:

"Einphasung" faziseltérés mérés aktivalasa:

Bovitett P g .y .. T P

Kilénl . funke. A "Bdvitett" "Kuldnleges funkcid" menlben aktivalni kell a mérést "1"-es

---------------------- érték beirasaval. (Einph.On=1)

o]

Szinkronmotor . R Lo, . ., , .

Einph.On 1 Visszaallitd vezérlés menetparancs kiadasaval mozgasba kell hozni a

—————————————————————— tehermentesitett motort.

(0]

< Info > . re . r ra . . ’ , ra ra

Einphasung aktiv A motor addig forog, amig a frekvenciavalté befejezi a mérést. A mérés

---------------------- allapotat a kijelz6n nyomon lehet kdvetni.

o]

< Info > L. ; A . .

Parancs lekapcsolas A mérés végeztével le kell kapcsolni minden menetparancsot.

(0]

< Info > . . . .

Rho: Wert = -3204 A mért szogeltérés kijelzésre kerul. A mérési eredményt az "E" gombbal

Tttt lehet nyugtazni és eltarolni, "C" gomb megnyomasaval a mérés
megszakithatd, az eredmény nem kerll eltarolasra.

< Info >

Rho tarolasa ...

A mérés végeztével (visszaallitott kotél, hajtotarcsa kapcsolattal) a jeladé-frekvenciavalté-
motor-hajtémii egyittes lizemkész.

Az eredmény ellendrzéséhez ismét menetparancsot kell kiadni. A hajtdomiinek norm