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Szimbolumok

FIGYELEM! Fontos figyelmeztetés! Feltétlendil figyelembe
kell venni, a jelzés figyelmen Kivil hagyasa hibas

mikddéshez vagy készllékkarosodashoz vezethet.

VIGYAZAT! Villamos aramiités veszélye! Nem megfelels
kezelés / viselkedés életveszélyt okoz!

(? Hasznos tanacs, o6tlet.

9_569_822 6. oldal



IRST

1 Fontos megjegyzések

1.1 Biztonsagi megjeqyzések

e A frekvenciavaltoban / aramiranyitéban - védelmi osztalyanak megfeleléen - izem kdzben
feszlltség alatt &llo, illetve magas hémérsekletl alkatrészek vannak!

e Nem rendeltetésszerli haszndlat esetén, késziilék burkolat elemek nem megengedett
eltavolitasanal, nem megfelelé lzembehelyezésnél vagy kezelésnél sulyos egészségkarosodas
veszélye, életveszély, illetve anyagi karok veszélye Iéphet fell

e AKkészilék szallitasaval, Gzembehelyezésével, karbantartasaval kapcsolatos mindennemi munkét
csak szakképzett személy végezhet!

e Jelen biztonsagi Utmutatd szerint szakképzett személynek minésil az, aki a készullék
beépitésében, szerelésében, lizembehelyezésében és lizemeltetésében jartas, és
tevékenységéhez megfeleld végzettséggel rendelkezik.

* Afrekvenciavaltok / aramiranyitok villamos berendezésekbe és villamos gepekbe vald beépitésre
szant készllékek. Uzembehelyezésik, illetve rendeltetésszerl hasznalatra térténé bedllitasuk
csak a zavarvédelemmel kapcsolatos 89/336/EU iranyelvek figyelembevételével megengedett.

e Miszaki adatok és csatlakoztatasi feltételek a késziilék adattablajan és a vonatkozé
dokumentacidban talalhaték, ezeket az adatokat feltétlendl figyelembe kell venni!

1.2 Régi berendezések felujitasa

Ha azt tervezi, hogy egy régebbi felvonét frekvenciavéltés menetszabdlyozassal 14t el, el6zetesen
érdeklédjoén / tadjékozddjon a motorgyartdénal, hogy a régi motor tekercselésének szigetelése megfelels-
e a frekvenciavaltés lzemhez?

Az eredetileg nem frekvenciavalts Gzemhez tervezett motorokndl tanacsos kiegészitd kulsé

fojtotekercs alkalmazasa. Kérdéses esetekben kérjuk, vegye fel a gyartoval a kapcsolatot. Gyartokent
az RST-Elektronik GmbH készséggel all az On rendelkezésre tovabbi tanicsokkal.

1.3 Késziilék beépitése

Kulénésen kell gyelni arra, hogy a féaramkdri (erésaramu) és jelzési, illetve vezérlési jelvezetékek ne
keresztezzék egymast, és ne haladjanak parhuzamosan ugyanabban a kabelcsatornaban.
Zavarvédelmi okokbdl tanacsos a vezetékek térbeli elvalasztasa, hogy az esetleges zavar6
koélcsdnhatasok kikliszébdlhetdk legyenek.

Kapcsoldszekrényen kivili szereléshez gyartoként megfeleld, tehermentesitével ellatott kapocspont
takaroidomokat szolgéltatunk. A f6aramkéri kapcsolokészilékekkel (magneskapcsoldkkal)
egybeépitett frekvenciavalté esetén ezek a tehermentesitével ellatott takaréidomok a szallitasi
terjedelem standard részeit képezik.

A frekvenciavalté kapcsolészekrényen kivili, érintésvédelmi szempontbél veszélytelen szereléséhez
az opcionalisan megrendelhetd kapocspont takardéidomok alkalmazasa kotelezé.

A fékellenallast a kapcsoloszekrényen kivil kell felszerelni, hogy a belsé elektronika felesleges
héterhelése elkerilhetd legyen.

VIGYAZAT !A fékellenallas erds hétermelése miatt csak nem éghet6 feliiletre szerelhetd. A kell6
légaramlas biztositasahoz a fékellenallas alatt és felett 20 - 20 cm szabad helyet kell hagyni. Ha a
helyiségben éghet6 anyagok is vannak, a fékellenallas azoktdl legaldabb 50 cm-es tavolsagban
szerelhetd! Ez a figyelmeztetés a kapcsolokésziilékekkel ellatott, integralt fékellenallassal rendelkezé
frekvenciavalté kivitelre is érvényes.
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1.4 Fékellenallas felszerelése

Vigyazat!

A fékellenallas er6s hétermelése miatt csak nem éghetd fellletre szerelhetd. A fékellenallas alatt és
felett nem lehet éghet6 targy. Erre kiléndsen a beépitett fékellendllidssal ellatott frekvenciavaltok
szerelésénél kell Ggyelni.

A kell6 légaramlas biztositasahoz a fékellenallas alatt és felett 50 - 50 cm szabad helyet kell hagyni.

A fékellenallast ugy kell szerelni, hogy kabelkivezetése oldalra kerdiljon.

=/ X ¥

A fenti el6irasok figyelmen kiviil hagyasa TUZVESZELYT OKOZHAT!

Tanacsos belsé hdmérsekletérzékelbvel ellatott fékellenadllas Gzembehelyezése. llyen fékellendllas
tipusokat kilén megrendelésre, dijkdteles opcidként a gyartdo RST szallit.

A hémérsékletérzékelds fékellenallas javasolt kapcsolasi elrendezése:

PE
— L1
—— L2
— L3
+
RB
PE

z.B. 230V AC
e.g. 230V AC

brw_ueb.skd

Beépitett fékellenallassal rendelkezé készllékeknél, nagy teljesitményl és 20%-osnal nagyobb
megengedett kapcsolasi tényezdji kilsé fékellenallasokndl az ilyen hémérsékletérzékels gyarilag
beépitett. Ezzel kapcsolatos részletek jelen dokumentacié Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden. fejezetében talalhatok.
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1.5 Vezérloszekrény szelloztetése

Kapcsoldszekrénybe épitett frekvenciavalto elrendezésnél a készilék felett és alatt legalabb 10 cm
szabad légtér legyen, hogy a szlilkséges légaramlas biztosithaté legyen.

Ezenkivil a kapcsoldszekrény aljanak és tetejének lemezébe szell6zéfuratokat kell vagni, vagy pl. a
legtébb lemezszekrény gyarto6 altal ajanlott alkalmas méreti perforalt lemez beépitésével kell a
légaramlast biztositani. A kell légaramlas megakadalyozza, hogy meleg nyari idészakban az
elektronika tulmelegedés miatt ledlljon. Szikség esetén kildn ventilltorral kell a kapcsolészekrény
szell6zését biztositani.

A kapcsolészekrény belsé hémérséklete nem lépheti tul az 50°C-t. Magasabb hémérsékleten az
elektronika mikéddképessége nem garantalhato6.

A beépitett fékellenallassal ellatott frekvenciavaltok csak kapcsoldszekrényen kiviil szerelheték. Ezzel
kapcsolatban az 1.4. fejezet el6irasai iranyadok.

Az egyes késziilékek teljesitmény disszipaciéjaval kapcsolatos adatok a 3. fejezetben talalhaték.

1.6 Magneskapcsolo tekercsek kapcsolasa

A magneskapcsoldk kapcsolasakor fellép6 fesziiliségcsicsok csékkentése a felhasznald feladata. A
zavarmentesités a magneskapcsolé mikddtetd tekercseken alapvetéen VDR (varisztor) vagy RC
elemekkel végezhet6.

1.7 Magneskapcsolok szerel6lapja

e A magneskapcsolok szerel6lapja jol foldelt kell, hogy legyen.

e Nagy készlilék teljesitményeknél, amikor a magneskapcsolok mikédtetésekor szamottevd
mechanikai rezgés lép fel, a magneskapcsolok szerelésénél rezgéscsillapitas alkalmazandé.

1.8 Foldelés

e A kapcsolészekrényen Kivil alapvetéen minden kabelnek és vezetéknek arnyékoltnak kell lenni,
tehat arnyékolt legyen:
- a motorkabel
- forgasi jelad6 kabel
- fékellendllas kabel
- motor hédmérséklet érzékel6 (PTC) kabel, amennyiben a frekvenciavaltéhoz csatlakozik

e Aforgésijeladd (inkrementdlis jeladod) kabele végig arnyékolt kell legyen a frekvenciavalté
bemeneti csatlakozdbig.

e A motorkdbel lehetéleg minden egyéb vezetékidl és kabeltél tavol haladjon.

e Aj6 zavarvédelem és védofold létesités érdekében minden arnyékolt kabel fémharisnyajat fém
szoritébilinccsel a csupasz (horganyzott) fém szerelblapra kell erésiteni. A kabelarnyékolasnak
allandé, stabil fémes kapcsolatban kell lenni a fém szoritébilinccsel és a csupasz fém
szerelBlappal.

b etall-
schiene

PE-Patential
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1.9 Hibaaram-relé (Fl relé)

A felvoné berendezést alapvetéen nem tanacsos hibadram-relé (Fl-relé) kapcsolokésziiléken keresztil
taplalni, mert a beépitett zavarsziiré kondenzatorok védsfoldelés felé folyo levezeté arama a hibaaram
relét mikddésbe hozhatja. Ha a telepités adottsdgai miatt a hibadram relé beépitése elkerilhetetlen,
"B" tipusu (frekvenciavaltékhoz alkalmas, DIN-VDE 0644-100-nek megfeleld) hibaaram
kapcsolokésziléket kell valasztani.

1.10 Motor hémérsékletfigyelés - PTC

A motorba beépitett PTC tipusu hémérsékletérzékel® csatlakoztathaté a frekvenciavaltdohoz, ennek
jelét beépitett &ramkor értékeli ki.

1.11 Motorvédelem

A hagyomanyos motorvédelemhez hasznalt kapcsolokésziilékek szabdalyozott felvond
berendezéseknél alapvetéen nem megfelelbek, ezért beépitésik nem javasolt.

1.12 Haloézati visszahatas

Kiléndsen a csoportos felvonbvezérlésekhez javasolt a haldzati visszahatasok csdkkentése
érdekében Un. haromfazisi kommutacids fojtétekercsek féaramkorbe térténd beépitése. Megfeleld
méretl kommutacios fojtotekercsek igény esetén kildn rendelheték a frekvenciavalté gyartojanal, az

Netz

I I I Netzeingangs-
drosseln
3

FRC-Q FRC-Q FRC-Q

RST-Elektronik GmbH-nal.

"

1.13 Meddéaram kompenzalas

Meddéaram kompenzald kapacitasok kézvetleniil motorkapcsokra torténé csatlakoztatdsa tonkreteszi
a frekvenciavaltét, mivel reaktanciajuk a magas kapcsolasi frekvencian miikddoé teljesitmény
félvezet6k szamara gyakorlatilag révidzarat jelent

Ha egyaltalan sziikséges meddéaram kompenzalas (fazistényezd javitas), azt az épulet 16 villamos
betaplal6 pontjan kell megvalésitani, de soha nem a felvon6 géphazban.

2 Garancia

A gyarté RST-Elektronik GmbH a garancidlis igényeket az "RST-Elektronik GmbH Altalanos
Szerz6dési Feltételek” dokumentumban szabalyozza. Az ezen tilmend garancidlis igények és
szolgaltatdsok egyedi megallapodashoz kététtek.
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A " 32.001.02
]RST RST Elektronik GmbH
vw Tannenstralke 11 « D-74229 Oedheim Saite von 1

Konformitatserklarung
im Sinne der Richtlinien 2004/108/EG

Declaration of Conformity
In terms of directive 2004/108/EG

Produktbeschreibung: Frequenzumrichter mit Bremswiderstand
Description of product: VVVF-inverter with brake chopper resistor
Geratetyp: FRC-F1...F9, FRC-Q10...11, IMD1...5, BRW-Q1...11

Type of device:

Die oben genannten Produkte entsprechen in Konstruktion und Fertigung den Anforderungen der Europdischen
Richtlinie fiir die Elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG. Folgende harmonisierte Normen werden
angewandt:

The above mentioned products correspond in construction and production with the requirements of the European
Directive for Electro-Magnetic Compatibility. Following harmonised norms apply:

EN 12015: 2005-03; EN 12016: 2005-03

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstande sind ausschlieBlich fir den Einsatz in Aufzligen freigegeben, welche
der Europaischen Aufzugsrichtlinie 95/16/EG unterliegen. Es sind somit Aufzugsbauteile, welche weder
unvollstandige Maschinen noch Sicherheitsbauteile im Sinne der Europaischen Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
darstellen.

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstande sind im Sinne der Europdischen EMV-Richtlinie 2004/108/EG keine
selbststandig betreibbaren Geréate. Die Einhaltung der spezifizierten Grenzwerte ist abhangig von der korrekten
Installation und Konfiguration einschlieRlich der Verwendung der vorgeschriebenen bzw. integrierten Netzfilter. Die
Einbauanweisung der Betriebsanleitung ist hierzu einzuhalten!

Die Frequenzumrichter und Bremswiderstande sind keine gebrauchsfertigen Produkte. Vor Inbetriebnahme in
Aufzugsanlagen muss ihre Sicherheit durch entsprechende bauseitige Mallnahmen sichergestellt werden (z.B.
korrekte Montage, korrekter Anschluss (insbesondere der Erdung), usw.).

Die Montage, elektrische Installation, Inbetriebnahme und Instandsetzung darf nur von ausgebildetem
Fachpersonal unter Beachtung einschlagiger Vorschriften durchgeftihrt werden.

Planer, Hersteller und Betreiber der Aufzugsanlage sind fir die ordnungsgemale Montage und den sicheren
Betrieb verantwortlich.

The VVVF-inverters and brake chopper resistors are solely released for the use in elevators, which are subject to
European Elevator Directive 95/16/EG. Therefore they are elevator components, which are neither machines nor
safety components in subject to European Machine Directive 2006/42/EG.

The VVVF-inverters and brake chopper resistors are in subject to European EMV-directive 2004/108/EG no
independent operable devices. In compliance with specific prescriptive limits depends on the correct installation and
configuration, including the use of the required respective integrated mains filter. The installation instructions and
operating manual have to be kept!

The VVVF-inverters and brake chopper resistors are no ready-for-use devices. Before start-up in the elevator
facility the safety has to be assured by according customers measures (e.q. correct assembly, correct connection
(especially earthing),...).

Assembly, electrical installation, start-up and maintenance has to be done only by skilled staff and under
consideration of appropriate instructions.

Planner, manufacturer and operator of the elevator facility are responsible for the duly assembly and safe operation.

Oedheim, 29.12/260/9)
/
7
i/ .
: Hanps Dekan
Geschaftsfunhgér — Managing Director
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3 Miiszaki adatok

A gyarto RTS Elektronik GmbH fenntartja a miiszaki adatok valtoztatasanak jogat.

3.1 Halozati csatlakozas
Halozati 180V ... 480V | Késziilék valtozat FRC1-FRC7
feszlltseg 180V ... 480V | Készllék valtozat FRC8-FRC11
L1, 12,13 180V ... 550V | Késziilék valtozat FRC8-FRC11

(specidlis kivitel)

Frekvencia 50 ...60 Hz
Szell6z6 230V +-10% | Beépitett ventillator FRC6-FRC11
ventillator 50 ...60 Hz készllék valtozatoknal

3.2 Keésziilék teljesitmény valtozatok

Frekvenciavalté valtozat Motorteljesitmény Veszteségi Fékellenallas
teljesitmény
véltozat IN'!max [Aleit Piengely (kW] W] ) [Q1
(3f 400V esetén) (UT = 20%, Ul = 120s)

FRC-F1 8/16 kb. 4 170 68
FRC-F2 12/ 24 kb. 5,5 240 47
FRC-F3 16/ 32 kb. 7,5 300 33
FRC-F4 24 /48 kb. 11 480 22
FRC-F5 32/64 kb. 15 660 18
FRC-F6 40/80 kb. 18,5 800 15
FRC-F7 48 /96 kb. 22 1000 12
FRC-Q8 60/120 kb. 30 1200 9
FRC-Q9 75/150 kb. 37 1480 7,2
FRC-Q10 90/180 kb. 45 1800 6
FRC-Q11 110/ 208 kb. 55 2200 4,8
Tanacs:

A fenti tablazatban megadott aram- és teljesitményértékek a tengerszint feletti 1000
m magassagig érvényesek. Ef6l6tti telepités esetén 1000 méterenként 10%-al
csokken a maximalis hasznos kimeneti teljesitmény.

1,6 m/s feletti menetsebességeknél és/vagy 30 masodpercnél hosszabb
menetidéknél ajanlott nagyobb teljesitményii fékellenallas alkalmazasa, illetve
magasabb UT (lizemi tényez6) vagy Ul (lizemido) figyelembevétele!

A fékellenallas kivalasztasanal figyelembe kell venni, hogy a felvono gépészeti
hatasfoka donté fontossagu. A fenti tablazatban felsorolt fékellenallasok standard,
normal Gizemre vonatkoznak. Berendezés specifikus fékellenallas méretezés
kérdésében kérjiik, hogy forduljon a gyarté RST-Elektronik GmbH-hoz.

3.3 Kornyezeti feltételek

Kérnyezeti 10 ...50 °C
hémérséklet
H{tési mod légcirkulacié | FRC valtozat
1-5
Belsé FRC valtozat
ventillator 6-11

9_569_822
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3.4 Be- és kimenetek

Digitalis és analog bemenetek

1-es digitalis bemenet +24V/10mA
2-es digitalis bemenet

programozhaté
(Id Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden. 9.6.4 fejezetet)

3-as digitalis bemenet

Szlinetmentes aramforras izem
(Id. 9.10 fejezetet)

engedélyezés

Analdég bemenet +10V Analdg fulketerhelés mérés
Menetparancsok +24V/10mA Vo, V1,V2, V3, V4, VN
Iranyparancsok RO, RU (RO=FEL; RU=LE)
Szabalyozo GS (GS=ENG)

Digitalis és relés kimenetek

Szintbeérkezés felligyeleti relé

Hibajelzés gyiijté relé

EU relé Relé kontaktussal
TU relé kapcsolhat6é max.
ZB relé aram

Fék mikoddtetés relé

8A 250V~/30V-

ZSrelé Menetengedélyezés féaramkori
méagneskapcsoldokhoz, illetve "Motor
aram alatt" jelzés

BU digitalis kimenet +24V/50mA Lassulas id6korlat figyelés

Forgasi jelad6 (inkrementalis jeladd)

Tépfesziltség 5V/15V/-15V Max. aramterhelhetéség
(FRC kimenet) +-5% Inax=150 mA
TTL (5V) 500—4096 Npax = 3000 rpm
HTL (+15V) fogadott impglzus
Sinus (1Vss) fordulatonkent, Ha az impulzusszam/ford <=2048:
fokozatmentesen )
beallithaté Nuax = 3000 rpm max. fordulatszdm
ha az impulzusszam/ford > 2048:
Nuax = 1500 rpm max. fordulatszam
megengedett

Forgasi jeladé jelébdl nyert aknai pozicio je

| kimenet, felvonovezérléshez

"A" aknai jeladd +5V/ 30mA
(+15V opcionalis)

Forgasi inkrementalis jelad6 "A" jel,
levalasztott

"B" aknai jeladd

Forgasi inkrementalis jelad6 "B" jel,
levélasztott

Motor hémérseéklet érzékelé (PTC) bemenet

PTC csatlakoztatas Kapcsolasi
kiiszdb

3 kOhm

Szabvanyos motorvédé PTC

9_569_822
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3.5 Szallitasi terjedelem - tartozékok

szlrével

Frekvenciavalté beépitett halozati

Standard szallitasi tartozék

Késziilék leiras (ez a dokumentum)

Kabel tehermentesité Q8..Q11

Kabel tehermentesité F1 ..F7

Kulén rendelendd

Fékellenallas

tartozékok

Hal6zati bemeneti fojtotekercs

Halozati kimené fojtétekercs

"Power-Control" beallitd szoftver

Téavadatatviteli modem

szolgal6 terminal

Frekvenciavalto tavbeallitasat

Tanacs: Amennyiben a frekvenciavaltot a kapcsoldszekrényen kiviil szerelik,
javasoljuk az F1...F7 kabel tehermentesitok megrendelését!

3.6 Meéretek

Frekvenciavalté valtozat Méretek mm-ben
(magassag x szélesség x
mélység)

FRC-F1 358 x 266 x 200

FRC-F2 358 x 266 x 200

FRC-F3 358 x 266 x 200

FRC-F4 358 x 266 x 200

FRC-F5 421 x 330 x 221

FRC-F6 421 x 330 x 221

FRC-F7 537 x 330 x 221

FRC-Q8 725 x 545 x 306

FRC-Q9 725 x 545 x 306

FRC-Q10 765 x 625 x 314

FRC-Q11 765 x 625 x 314

Méretezett pontos részletrajzok talalhaték a kévetkez6 oldalakon.
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Alle Abmessungen in mm
Gewicht: ca. 14 kg

Technische Anderungen vorbehalten

All dimensions in mm
Gewicht: ca. 14 kg

358

330

12‘

|
Q ®
| U
| =
—— FRC-F
VVVF for elevators

Tannenstr. 11
D-74229 Oedheim
Tel: +49-7136-2 00 41

Fax: +49-7136-2 32 82
Email: info@rst-elektronik.de

ELEKTRONIK GMBH  internet: www.rst-elektronik.de

l:l

Encoder

RS 232

i d

s T

Anschliisse RB, + und - fiihren nach
dem Ausschalten noch Spannung!
Wartezeit: 3 Minuten

VN

Do not touch the connectors RB, +
and - after switching off the device
within the first 3 minutes!

Specification subject to change without notice

225
330 (max.)
FRC F F DIN ISO MaBstab  1:2 ‘
2768 m Zchngs.-Nr.: 5-576-31
Datum Name
Bearb. | 27.06.03 | Muill
Beart s Abmessungen
Norm Dimensions
Blatt
Datei: 1
31 Tannenstr. 11, D-74229 Oedheim 5-576-31.skd 1B
Jindex Rev] And.Nr.| Freigabe[Namd Tel. 07136 /200 41, Fax 232 82 .
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FRC F5/F6 DIN ISO Mapstab  1:3 ‘ Version
= 2768m
Zchngs.-Nr.: 5'588'32
Datum Name
Bearb. | 27.12.04 Miiller
Alle Abmessungen in mm All dimensions in mm ﬁzfr; AB.messqngen
Gewicht: ca.22 kg Weight:  appr. 22 kg Imensions
P A . - . . - . Blatt
Technische Anderungen vorbehalten Specification subject to change without notice gf e Elektronik GmbH gRater 11B|
lindex| Rev.| And.Nr.| Freigabe [Name| i
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330
FRC F7 DIN ISO Masstab  1:3 ‘ Version
2768m Zchngs.-Nr.: 5'589'31
Datum Name
Bearb. | 25.09.03 Miiller
Alle Abmessungen in mm All dimensions in mm ﬁjfm“ Ab!'nessqngen
Gewicht: ca. 25 kg Weight: appr. 25 kg Dimensions
- . Blatt
Technische Anderungen vorbehalten Specification subject to change without notice g2l !
31 Tannenstr.11 1 Bl

Index

Rev.| And.Nr. | Freigabe [Name

D—7422$‘J Oedheim
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4 Uzembehelyezés

Kérjik, vegye figyelembe az 1. részben ismertetett adatokat és el6irasokat!

FIGYELEM - ELETVESZELY!

Soha ne csatlakoztasson vagy bontson villamos kapcsolatot fesziltség alatt! Minden belsé beavatkozas elétt
a készlléket fesziltségmentesiteni kelll A hal6zati feszliltség lekapcsolasa utan a kézbiilsé egyenaramu kor
(DC 560V) még percekig feszlltség alatt van!

4.1 Aknai szerelvényezés

411 Fékutak / pontos szint jelzés

Sebesséqgvaltd aknai jeladok: A V4 gyors sebesség és VO klszd sebesség sebességvaltasi pontokat FEL
és LE iranyban minden szinten azonos uthosszakra kell beallitani (lasd a kdvetkezd tablazatot).

Pontos szint jelzés a pontos szint jelzést a V4 sebességtol flggetlendil kb. a pontos szint helyzettél 5...8
cm-re (ledllitasi uthossz) FEL és LE irdnyban pontosan szimmetrikusan kell beallitani.

A tapasztalatok szerint a menetsebességtol figgéen az alabbi ésszerl tavolsdgok adddnak:

Menetsebesség Leallitasi uthossz: Jelz6 lemez illetve
magnes tarté
hosszusag

0,5—-1,25 m/sec kb. 5 cm 2x5cm=10cm

1,5-2,5 m/sec kb. 8 cm 2x8cm=16cm

Tanacs: Kdzvetlen szintbeérkezésnél nincs szilkség VO sebességvalto jeladd pontral

4.1.2 Kozvetlen szintbeérkezés

4.1.2.1 Szintbeérkezés referenciajel nélkiil

Ehhez a moédszerhez csak a gyors menetsebesség (V4) sebességvalto pontra van sziikség. A megallasi
pontot a "B" paraméterrel (fékezési szakasz) lehet beallitani. Fékezés alatt a poziciészabalyozas aktiv, ami a
megallas helyét pontosan szabalyozza.

Az optimélis kdzvetlen szintbeérkezés feltételei:

e A V4 sebességvaltasi pontnak minden felvoné megall6 elétt pontosan azonos helyen kell lenni a pontos
szint jelzés helyéhez képest, csak igy biztosithaté mindenhol a pontos szintbeérkezés és megallas.

e Afelvon6vezérl6tél érkezd fékparancs idézitésének reprodukélhatonak (mindig azonos idejlinek) és
pontosnak kell lenni!

Példa: menetsebesség v =2 m/sec = 2 mm/msec

1 ezredmasodperc idézitési eltérés a fékparancs kiadasaban 2 mm beallasi pontatlansagot
eredményez!

4.1.2.2 Szintbeérkezés referenciajellel

A tapasztalatok azt mutatjak, hogy a kilénféle kllsé hatasok (kétélcsiszas, szoftver futasidd eltérések) miatt
a pontos kdzvetlen szintbeérkezés csak a legritkabb esetekben lehetséges. A legtébb felvonbvezérlésben
rendelkezésre all olyan jel, mely a pontos szint elérése elétt (legtdbbszdr a z6ndban) paraméterezhet6
tavolsagra kertl kiadésra. Ezt a jelzést a frekvenciavalté alkalmazni tudja a fékezési szakasz korrekcidjahoz
oly médon, hogy minden esetben pontos szintbeérkezés valésul meg (lasd 9.6.1.3 pont).
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Féktavolsagok tablazata:

Fékut [m]

v [m/sec] a=-0,6 m/sec a=-0,8 m/sec a=-1 m/sec a=-1,2 m/sec
0,5 0,76 0,71 0,68 0,65
0,6 0,91 0,84 0,79 0,76
0,7 1,08 0,98 0,92 0,87
0,8 1,26 1,13 1,05 1,00
0,9 1,47 1,30 1,20 1,13

1 1,68 1,48 1,35 1,27
1,1 1,92 1,67 1,52 1,41
1,2 217 1,87 1,69 1,57
1,3 2,44 2,09 1,88 1,73
1.4 2,72 2,32 2,07 1,91
1,5 3,03 2,56 2,28 2,09
1,6 3,34 2,81 2,49 2,28
1,7 3,68 3,08 2,72 2,47
1,8 4,03 3,36 2,95 2,68
1,9 4,40 3,65 3,20 2,89

2 4,78 3,95 3,45 3,12
2.1 5,19 4,27 3,72 3,35
2,2 5,60 4,60 3,99 3,59
2,3 6,04 4,94 4,28 3,83
2.4 6,49 5,29 4,57 4,09
2,5 6,96 5,66 4,88 4,35
2,6 7,44 6,04 5,19 4,63
27 7,95 6,43 5,52 491
2,8 8,46 6,83 5,85 5,20
2,9 9,00 7,25 6,20 5,49

3 9,55 7,68 6,55 5,80
3,1 10,12 8,12 6,92 6,11
3,2 10,70 8,57 7,29 6,44
3,3 11,31 9,04 7,68 6,77
3,4 11,92 9,52 8,07 7,11
3,5 12,56 10,01 8,48 7,45
3,6 13,21 10,51 8,89 7,81
3,7 13,88 11,03 9,32 8,17
3,8 14,56 11,56 9,75 8,55
3,9 15,27 12,10 10,20 8,93

4 15,98 12,65 10,65 9,32
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21. oldal



IRST

4.2 A frekvenciavalto csatlakoztatasa

4.21 Féaramkori csatlakozas

4.2.1.1 Védéfold

rendszerkomponens (fékellendllds, fojtétekercs, motor) védéfold vezetdje egy csillagponton egyesil. Ez a
csillagpont lehet6ség szerint a kapcsoldszekrény frekvenciavaltéhoz koézeli pontjan legyen.

4.2.1.2 Haldzati csatlakozas
Kérjiik, alkalmazzon megfelelé vezeték keresztmetszetet a hal6zati csatlakozas bekdtésénél! Informacio
talalhaté a VDE 0100 - 523 szabvanybekezdésben)

4.2.1.3 Késziilék ventillator
FRC F5 és annal nagyobb teljesitményii késziilék valtozatoknal a beépitett késziilék szell6zdventillator kiilén
tapfesziltség ellatasat a telepitének kell kiépiteni. A beépitett ventillator 230V~/50Hz haldzati feszulltséget
igényel. A szell6zéventillator betaplalasanak biztositasat a telepitének kell kiépiteni (max. 6A). A beépitett
szell6zéventillator tapfesziiltségét az "L" és "N" jell kapcsokon kell bekdtni. A "PE" védéfold bekdtése nem
feltétlendil szilkséges, ez megvaldsul a f6aramkér "PE" kapocs bekdtésével.

4.2.1.4 Motorvezetékek
Kérjik, alkalmazzon megfelel6 vezeték keresztmetszetet a hal6zati csatlakozas bekdtésénél! Informacio
talalhaté a VDE 0100 - 523 szabvanybekezdésben.

Az U, V, W ereket tartalmazé motorkabel arnyékolt kivitelii kell, hogy legyen. A motorvezeték arnyékold
harisnyajat lehetdleg a frekvenciavéltéhoz kdzeli ponton, nagy fémes fellilet érintkezésének biztositdsaval kell
a veédofolddel 6sszekotni. Erre legalkalmasabb az egyben tehermentesitd szerepet is ellaté horganyzott
fémbilincs (lasd 1.8 pontnal).

4.2.1.5 Fékellenallas
A" +" és "RB" ereket tartalmazé fékellenallas vezeték arnyékolt kiviteli kell, hogy legyen. A fékellendllas
vezeték arnyékold harisnydjat lehetbleg a frekvenciavaltohoz kdzeli ponton, nagy fémes felllet
érintkezésének biztositasaval kell a védéfolddel 6sszekdtni. Erre legalkalmasabb az egyben tehermentesité
szerepet is ellaté horganyzott fémbilincs (lasd 1.8 pontnal).

Ha van a fékellendllasnak belsd h6érzékel6je, annak vezetékét a frekvenciavaltéd "20" (+24V) és "25"
(DIGIN2) kapocspontjaira kell kétni.

Fékellenallas h6érzékel6 engedélyezés:

e Nyomja meg egyidejiileg legalabb 3 sec id6tartamra a frekvenciavalté "E" és "C" jeli gombjat
(szervizmeni aktivalasa).

e Allitson be a men(iben az alabbiakat: "Bévitett menii > ,Szerviz* > ,Hibajelzés* a "BRW-Protect"
(fékellenallas védelem) paramétert 1-es értékre.

Ezzel a bedllitassal a 2-es digitalis bemenet (DIGIN2) 25 kapocsponton a fékellenallas hdmérséklet
érzékeld jelének fogadasara kész.

Ha a fékellenallas hémérséklet érzékel6je nincs bekdtve, vagy tal magas hémérséklet miatt bont, a
frekvenciavalto kijelzéjén "BRW-Uebertemp" (Fékellenallas tilmelegedés) jelzés jelenik meg. Ez a
fékellenallas lekapcsolasat eredményezi, és nem nyugtazhaté hibajelzés.
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4.2.2 Vezérlojel csatlakozasok

4.2.2.1 Forqasi jeladé

4.2.2.1.1 Négyszdqjelet szolgaltatd jeladd
Az Un. inkrementalis jeladét arnyékolt kabellel kell csatlakoztatni. A jelad6 vezetékének arnyékold
harisnyajat lehetéleg a frekvenciavaltéhoz kdzeli ponton, nagy fémes fellilet érintkezésének biztositasaval kell
a védofolddel 6sszekotni (fem kabelbilincs).
Ugyelni kell az inkrementalis forgasi jelad6 helyes bekodtésére. A forgasi jelad6 bekdtését az alabbi tablazat
mutatja:

Frekvenciavaltd Jelfunkcié Megjegyzés

sorkapocs

30 + 5V Tapfesziltség TTL szintl jeladok szamara

31 + 15V Tapfesziltség HTL szintli jeladok szamara

65, 66 GND Jeladé GND (0V)

27 A négyszégjel

28 B négyszdgjel

62 -A négyszdgjel A négyszbégjel invertalt jele

63 —B négyszégjel B négyszdgjel invertalt jele

23 -15V Segéd tapfesziiliség kimenet (standard jeladéhoz nem
szilkséges)

Tanacs: az invertalt jelad6 vezetékek (-A, -B) bekdtése a frekvenciavalté lizeméhez nem feltétlendl
szlikséges.

4.2.2.1.2 Szinuszos jelet szolgaltatd jelado
A szinuszos forgasi jeladd 15 pdlusu D-SUB dugdjat a frekvenciavalto el6lapjan a kijelz6tél jobbra 1évé
aljzathoz kell csatlakoztatni. A jelado csatlakoztatasanal a frekvenciavaltéonak kikapcsolt allapotban kell
lenni!

A D-SUB 15 pdlusu jeladd csatlakoz6 aljzat bekétését az alabbi tablazat mutatja:

D-Sub pont Funkcid Megjegyzés

1 + 5V Tapfesziiltség (Opciondlisan +15V)

2 GND Jeladé GND (0V)

3 Sin A+ "A" szinuszos jel

4 Sin A- "A" szinuszos jel ellentétes polaritdssal

5 Data+ Adatjel pozitiv (csak ECN1313 jeladd esetén)

6 Sin B+ "B" szinuszos jel

7 Sin B- "B" szinuszos jel ellentétes polaritassal

8 Data- Adatjel negativ (csak ECN1313 jelad6 esetén)

9 Sense+ Feszlltség érzékelés

10 (nincs bekotve)

11 Sense- Feszlltség érzékelés

12 R+ Nullimpulzus (fordulatonként 1)

13 R- Nullimpulzus ellentétes polaritdssal (fordulatonként 1)

14 Clock Jelatvitel szinkron érajel (csak ECN1313 esetén)

15 Clock- Jelatvitel szinkron érajel ellentétes polaritassal (csak
ECN1313 esetén)

Tanacs: Mivel a szinuszos jelad6 aranylag kis jelszinteket szolgaltat, kiiléndsen kell Gigyelni a jeladd vezeték
arnyékolasanak hibatlan folytonossagara. Ha a szinuszos jelad6t a frekvenciavaltét gyarto RST-Elektronik
GmbH szdllitja, akkor a jeladd arnyékolt kabele elészerelt. Ha a telepité nem ilyen elészerelt csatlakozokabelt
alkalmaz, akkor a helyi szerelésii csatlakozénak arnyékolt (fémhazas) kivitelinek kell lenni, és a jeladé kabel
arnyékolasat j6 fémes kotéssel 6ssze kell kétni a csatlakozd fémhazaval (lasd 1.8 pontot).
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4.2.2.2 Menetparancs jelbemenetek

4.2.2.2.1 Altalanos informacio

A menetparancs jelbemenetek 24VDC Gzemi fesziltségre tervezettek. A +24VDC vezérléfesziiltséget az

FRC készllék el6allitja, de szolgaltathaté kivilrél is.

A 24V-os bemenetek aramfelvétele kb. 10 mA, a kapcsolasi kiiszébfeszlltség 10V.

Tanacs: a belsé jelfesziiltségek vonatkoztatasi pontja standard médon az érintésvédelmi félddel

0sszekotott, azzal azonos potencidl: PE. Ezt a kapcsolatot meg lehet szlintetni, amennyiben a kévetkezé

abran jelolt fém csavarkétést eltavolitjuk.

(o]
Schraube
Screw
o
[ ] .
g8
& ° o
o o o
4.2.2.2.2 Attekintés

FRC sorkapocs Funkci6 jel6lés Megjegyzés
15 VO Klszb sebesség
16 V1 Karbantartasi sebesség
17 V2 Kdzbllsé sebesség
18 V3 Kdzbiilsé sebesség
19 V4 Gyors menet sebessége
20 +24 V Menetparancsok kivezetett segédtapfesziilisége
50 VN Korrekcios sebesség
51 RU LE irany
52 RO FEL irdny
53 GS Szabalyoz6 engedélyezés
55 GND Menetparancsok vonatkozasi pontja (PE vagy kdzds)
Megjegyzések:

A GS (szabalyozé engedélyez6 pont, 53-as) jel a teljesitmény fokozatot azonnal lekapcsolja, a kimené
aramot megsziinteti. (Ilasd Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. 4.2.2.3.2 részt).

4.2.2.2.3 Forgasirany - menetirany bemenet

A felvono frekvenciavaltd igény szerint egy vagy két menetirany paranccsal mikoddtethetd. A kivant valtozatot
a szoftverrel kell bedllitani (lasd a Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. pontot)

Eqy menetirany parancs esetén:

Az RO (52. sorkapocs pont) jellel térténik a forgas- illetve menetirany valtas az alabbiak szerint:

RO Jel hatdsa

0 Menet LE iranyban

1 Menet FEL iranyban

9_569_ 822
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Két menetirany parancs esetén:
Az RU (51. sorkapocs pont) és RO (52. sorkapocs pont jelekkel tdrténik a forgas- illetve menetirany valtas az
alabbiak szerint:

RU RO Jelkombindcié hatasa

0 0 Nincs menet, illetve STOP allapot
0 1 Menet FEL iranyban

1 0 Menet LE iranyban

1 1 Nincs menet, illetve STOP allapot

Ha az egyik menet irany parancs menet kdzben megszinik, a frekvenciavalto lassulasi szakaszba kezd, és
megallitja a felvonét. A menetirany parancsok menet kdzbeni valtasa 100 ford/perc motortengely
fordulatszamnal kisebb sebességek esetén a sebességi (fordulatszam) alapjel azonnali el6jel valtasat
eredményezi. 100 ford/perc motortengely fordulatszam felett a késziilék biztonsagi okokbél figyelmen kival
hagyja a fellepé menet kdzbeni iranyvaltas parancsot, és figyelmeztetd lizenetet kild a kijelzére.

4.2.2.2.4 Parancsadas potencialmentes kontaktussal, bels6 vezérléfesziiliséggel

A 20.-as kapocsponton kivezetett belsd +24V-os segédfesziltség zaro relé kontaktusokkal visszavezetendd
az adott menetparancs bemenetre, mely a relé zarasa esetén parancsot kap. Az 55. pont (PE-vel kdz6s
vezérlési ref. Pont) nem kdtendé be.

Klemmen-Nr. | 15|16 | 17 [ 18 | 19 [ 50 | 51 | 52 [ 53 | 55 | 20
Fahrbefehl VO|VL|V2[V3|V4|VN|RU|RO|GS | [+24v

ext.

—e—0—9o oo 0o o o

potentialfreie Kontakte

4.2.2.2.5 Parancsadas potencialmentes kontaktussal, kiilsé vezérléfesziiltséggel

A kils6 +24V-os fesziiltség zaro relé kontaktusokkal bevezetendé az adott menetparancs bemenetre, mely a
relé zarasa esetén parancsot kap. Az 55. pont (PE-vel k6zds vezérlési ref. Pont) a kiils6 +24V-os fesziltség
negativ, k6zds pontjara kétendsd.

Klemmen-Nr. | 15 [ 16 | 17 | 18 [ 19 | 50 | 51 | 52 | 53 | 55 | 20
Fahrbefehl VO| V1| V2([V3|V4|VN|RU|RO|GS | |+2v

ext.

Steuerspannung +24V extern

+0 O -
24VDC

Fontos tanacs !

A felvonovezerl6 +24V-os tapfesziiltségét és a frekvenciavaltd +24V-os segéd tapfesziltséget NEM SZABAD
OSSZEKOTNI! Csak PE-vel kézds felvondvezérld OV és frekvenciavalté 0V, azaz referencia feszlltség
kétendd dssze.
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4.2.2.3 Jel idédiagramok

4.2.2.3.1 Idédiagram normal menetnél (példa: FEL iranyu menet V4 sebességgel)

Magyarazatok az indulasi szakaszhoz: A menetparancsok idébeli beérkezési sorrendje nem jatszik
szerepet. Amint a frekvenciavalté bemenetén a szabalyozd engedélyezés GS, az irdnyparancs (RO vagy
RU) és egy sebességi parancs (pl. V4) egy(ttesen aktiv, a frekvenciavalté ZS kimenete engedélyezi a
féaramkoéri magneskapcsoldkat (1-es jeldli az alabbi abran ezt az idépontot). ZB id6 eltelte utan a ZB (fék
nyitds engedélyezés) relé kimenet is aktiv lesz, és a felvond a gyorsulast megkezdi.

rRO |
GS

\7!

Vo

VYA

7B

Magyarazatok a megallasi szakaszhoz: A V4 sebesség parancs lekapcsolasa utan a felvoné lassulasi
szakaszba kezd. Ha a VO (klUsz6 sebesség) sebességparancs is lekapcsolddik, a fordulatszam nullara
csokken. A megallast kdvetéen, programozhaté id6 eltelte utén elészdr a ZB (fék nyitas) relé kimenet, majd a
ZS (féaramkoéri magneskapcsolé engedélyezés) kimenet is lekapcsol (bont).

va [

vo | ]

7B |

GS |

zs |

_
il

RO |
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4.2.2.3.2 Idédiagram karbantartas menetnél

Tanacs: a karbantartasi Gzem gomb elengedésekor a vezérl6 a féket zarja, és a féaramkori
magneskapcsolot nyitja. A frekvenciavaltd sebességi alapjele 500 msec idén belll nullara csékken. A ZB és
ZS relék késleltetési id6zitése ebben az esetben nem jatszik szerepet.

Fahrbefehl aus
Steuerung

RU/RO ]

\%1 l
GS [

7B

Fontos tanacs !

Miel6tt a féaramkéri magneskapcsoldk nyitnanak, a frekvenciavalté engedélyezé bemenetet (53-as pont, GS)
le kell kapcsolni azért, hogy a magneskapcsolok arammentes izemmaédban bonthassanak. Ehhez nem
szabad a foaramkori magneskapcsolok segédérintkezéit hasznalni, mert nem biztositott, hogy ezek
elébb bontanak, mint maga a f6aramkér. Ha a frekvenciavalté altal szolgaltatott jellel vezérelt, a gyarto
altal jovahagyott tipusu (elegendéen gyors) segédrelé parhuzamosan miikddik a féaramkori
magneskapcsolékkal, akkor helyes id6zités érhetd el.

4.2.2.3.3 Idédiagram szintkorrekcid esetén

Tanacs: a pontos szint elérésekor a felvonbvezérlé zarja a féket, és bontja a féaramkdri magneskapcsoldkat.
A frekvenciavalté sebességi alapjele 200 msec idén belll nullara csékken. A ZB és ZS relék
frekvenciavaltdban beallitott késleltetési id6zitése ebben az esetben nem jatszik szerepet.

Fahrbefehl aus Fahrbefehl aus

Steuerung Steuerung

(z.B. VN) (z.B. VN)
ro | |‘ [ ,
78 |
VN
GS | |
7B t>1sec

Kérjik, két szintkorrekciés menet kdzétt tartson legaldabb 1 masodperc szlnetet, hogy a kétélnyulas jelenség
és egyéb mechanikai késleltetések lecsenghessenek. Ha ezt az id6 kivarast nem tartjuk be, lehetséges, hogy
a felvoné allando szintkorrekciokat hajt végre, és nem jut nyugalmi helyzetbe.
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4.2.2.3.4 Idédiagram "motor aram alatt" esetben

Magyarazatok az indulasi szakaszhoz:

. A felvondvezérld aktivalja a féaramkoéri magneskapcsoldkat, és kiadja a GS frekvenciavalto
engedélyez6 jelet: (1)-es idépont az alabbi diagramban)

o A frekvenciavalté bekapcsolja a teljesitmény fokozatot, és aram ala helyezi a motort (2).

J Miutan a nyomaték felépiil a motorban, a frekvenciavaltoban megjelenik a "motor aram alatt" jel, (3)
és a ZS relé aktvalodik - kimenete zar6 kontaktust ad.

. Amint a felvon6vezérl6 megkapja ezt a ZS jelet, kinyitja a féket, és kiadja a menetparancsot.

o A frekvenciavalté alapjelének ndvekedése megkezdddik (motor fordulatszam névekedés) (4).

M @ )

R I

.

GS

zs

va

Bremse

(Datei: Signaldiagramm_Motorbestromt_Anfahren.sdr)

Magyarazatok a meqgallasi szakaszhoz:

A menetparancs megsziintetése utan a felvonévezérlé bedllithat6 idé utan zarja a féket (1).
Egy tovabbi id6zités letelte utan a felvonovezérlé lekapcsolja a frekvenciavalté engedélyezé GS
jeletis (2), ennek hatasara azonnal megszinik a motor &rama.

. Amint a motor aram nullara csdkken, a frekvenciavaltoban megsziinik a "motor aram alatt" jel, és
a frekvenciavalté ZS relé kimenete is bont.
. A felvondvezérld ennek hatasara nyitja a féaramkéri magneskapcsolokat.
) (2
Vo

(Date: Signaldiagramm_Motorbestromt_Anhalten.sdr)
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4.2.2.4 Digitalis bemenetek

FRC sorkapocs Funkcio Megjegyzés

jelélés
21 Analég IN1 Analég bemenet 0 - 10 V, terhelés méréshez
22 Uniln1 Univerzdlis bemenet + 24 V kilrités 1zemmaoddhoz
24 Digital IN1 Digitélis bemenet + 24V (programozhaté funkcioju)
25 Digital IN2 Digitalis bemenet + 24V (programozhaté funkciéja)
60, 61 GND_EXT Ki- és bemenetek kb6zbs negativ potencialja

4.2.2.5 Motor homeérsékletérzékel6 (PTC) bemenet

FRC sorkapocs

Funkcié jelélés

Megjegyzés

35

TMS+

Motor hémérséklet érzékels (PTC)

36

TMS-

Motor hémérséklet érzékeld (PTC) lasd: 3.4 pontnal

4.2.2.6 Relés kimenetek

4.2.2.6.1 Csatlakozépontok

FRC sorkapocs Funkcid jel6lés Megjegyzés

3 zard TU relé (hiba gy(Gijtérelé)

4 k6zds pont TU relé (hiba gyijtérelé)

5 bont6 TU relé (hiba gy(Gijtérelé)

6 bonté ZS relé ("motor aram alatt" illetve féaramkori
magneskapcsold vezérlé relé)

7 k6zds pont ZS relé ("motor &ram alatt" illetve f6aramkari
magneskapcsold vezérlé relé)

8 zard ZS relé ("motor aram alatt" illetve féaramkori
magneskapcsold vezérlé relé)

9 bontd ZB relé (fékvezérlé relé)

10 kézbs pont ZB relé (fékvezérlé relé)

11 zard ZB relé (fékvezérlé relé)

12 bonté EU relé (jel ajtd elényitashoz)

13 k6zds pont EU relé (jel ajto elényitashoz)

14 zard EU relé (jel ajtd elényitashoz)

4.2.2.6.2 Kapcsolasi allapotok

Relé Allapot Kapocspont csatl.
EU Frekvenciavalté feszlltségmentes 13 — 14
Fordulatszam > EU paraméter 13 — 14
Fordulatszam < EU paraméter 13 —12
Hibaallapot 13 —12
TU Frekvenciavalté feszlltségmentes 4 - 5
Frekvenciavalté izem rendben 4 - 3
Hibaallapot 4 - 5
ZS Frekvenciavalté feszlltségmentes 7 — 6
Frekvenciavaltd nyugalomban (nincs motor 7 - 6
forgas)
Menetparancs végrehaijtas aktiv 7 - 8
Hibaallapot 7 — 6
ZB Frekvenciavalté feszlltségmentes 10 — 9
Frekvenciavalté nyugalomban (nincs motor 10 - 9
forgas)
Menetparancs végrehaijtas aktiv 10 — 11
Hibaallapot 10 — 9

9_569_ 822
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4.2.2.7 Aknai poziciojelzés inkrementalis jeladoval a felvondévezérlés felé

Vannak olyan felvon6vezérl6k, melyeknél az aknai pozici6érzékelést a motor forgasérzékeléje (inkrementalis
jeladd) szolgaltatja. A frekvenciavaltd erdsitett, csatolasmentesitett jelet szolgaltat erre a célra a 29.-es és
64.-es kimeneteken.

FRC sorkapocs Funkcid jelblés Megjegyzés

29 A jelcsatorna standard +5V , opcionadlisan +15V kimenéjel
64 B jelcsatorna standard +5V , opciondlisan +15V kimenéjel
65, 66 GND Jeladd kdzds potencial (fold)

4.2.2.8 Digitalis kimenetek

FRC sorkapocs Funkci6 jel6lés Megjegyzés

58 Dig. kimenet 1 "Fékellenérzés" kimenet

59 Dig. kimenet 2 "Frekv.-valté készenlétben" kimenet

56 Dig. kimenet 3 "Terhelési irany" kimenet

60, 61 GND_EXT Be- és kimenetek kdzds potencidl (f6ld)
Megjegyzések:

A bekapcsolast kévetéen a frekvenciavaltonak a belsé tesztek végrehajtasahoz néhany masodpercre van
szilksége, miel6tt a készenléti allapotot elérné. Ezalatt az id6 alatt a frekvenciavalté semmilyen bemend
parancsot nem fogad. A 59-es kapocsponton (frekvenciavaltd készenlétben) +24V jelenik meg, amint a
készllék Uzemkész.

4.2.2.9 RS-485 interfész /| DCP Uizem / csatlakozépontok

FRC sorkapocs Funkcid jeldlés Megjegyzés

32 RS485-Z Félduplex interfész
33 RS485-Y

67 RS485-A Félduplex interfész
68 RS485-B

A DCP (kdzvetlen digitalis parancs protokoll felvonohajtas vezérléshez) kapcsolat megvaldsitadsahoz a 67-es
és 68-as frekvenciavalté kapocspontokat kell 6sszekotni a felvonévezérlével.

Ha a DCP kapcsolatot nem alkalmazzuk, lehetéség van az RS485 interfészen keresztll terminalt
csatlakoztatni a frekvenciavalto beallitasahoz. llyen termindl beszerezhet6 a készllék gyartéjanal, az RST-
Elektronik GmbH.-nél.
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FRC-Q/ FRC-F

interner Lifter

internal fan Brems-Chopper

Brake chopper

Netz
Line

nur bei FRC-F5...F7 und FRC-Q8...Q11

fiir Phasenwchter beim FRC-F
for phase monitoring of FRC-F

(1,5 mm? max.)

Geber
Encoder

Digitale Ein-Ausgénge
Digital /0

10

Relaisausgéange
Relay outputs

m
Cc:

only for FRC-F5...F7 and FRC-Q8...Q11 o PTC ’_ ﬂ
or
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230V, 50/60Hz H
VR Lift control
3 PE Geber
~ Encoder
K1, K2: Hauptschiitze Bremse
Main contactors Brake
KGS: Kleinrelais
Small relay |
FRC_Q MaBstab
Fir KGS kein Schiitz verwenden! Der Kontakt des KGS
muB beim Abschalten des Sicherheitskreises schneller FRC-F [ 309936
abfallen als die Kontakte von K1 und K2. Ansogsten T
entstehen Funken an den Hauptkontakten der Schiitze. Soaro | 15.03.04 | Maller - .
T Prinzipschaltbild
36 Gepr. > .
For KGS don't use a contactor! The contact of KGS must 35 14.11.03| Ki_[Norm Schematic d|ag ram
drop faster than than the contacts of K1 and K2 when 34 01.10.03| Ki
interrupting the safety circuit. Otherwise there will be 33 25.00.01] Ki . Blatt
sparks on the main contacts of the contactors. 32 01.03.00] Ki ‘ 3ok !
31 08.09.98| Ki | Tannenstr. 11, D-74229 Oedheim -skd 1 Bl
lindex] Rev ] And.Nr.[ Freigabe [Namd Tel. 07136 /2 00 41, Fax 2 32 82 )
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5 Altalanos informacio a frekvenciavalto kezeléséhez

5.1 Kezeloszervek

A frekvenciavalté felhasznaloi kezel6feliilete 2 soros széveges LCD kijelzébél, 4 elemii nyomégomb
csoportbol és egy 9 pélusu D-SUB9 soros adatvonali csatlakozébdl all. Ez utébbin lehet kilsé

programoz6 eszkdzt (szamitégép, Windows alatt futé szoftverrel, vagy modem, tavoli bedllitdshoz)
csatlakoztatni.

Tannenstr. 11
D-74229 Oedheim

Tel: +49-7136-2 00 41
Fax: +49-7136-2 32 82
Email: info@rst-elektronik.de

ELEKTRONIK GMBH  Internet: www.rst-elektronik.de

RS 232 Encoder

cC #q€ >V E

OOOO)]-

Jelenleg (2008) az alabbi nyelveket tAmogatja a frekvenciavaltd belsé menirendszere:

- német

- angol

- torok

- spanyol

- francia

- lengyel

- gbrog

- magyar

A kezelés a négy nyomoégombbal térténik az aldbbi funkcié hozzarendelés szerint:

"E" gomb: A kijelzett menUpont valasztasa, belépés részmeniikbe, bevitt adatok
jovahagyasa és eltaroldsa (ENTER értelmi és hatasu gomb)

"C" gomb: Részmenik elhagyasa, valtoztatasok elvetése (CANCEL értelmi és
hatasu gomb).

"N€" gomb: Mentin beliili mozgas; értékmegadasnal érték NOVELESE

"3¥" gomb: Menin beliili mozgas; értékmegadasnal érték CSOKKENTESE

5.2 Paraméterek megadasa

Az egyes paraméterek értékmegadasa a nyomégombokkal rendkivl
Sebess. o
vo 100 zpm || egyszerd.

Az "E" gomb megnyomaéséval belépiink a "Mddositas" lzemmaddba. A

kijelz6 els6 sora a kivalasztott paraméter aktudlis értékét mutatja, a

100 . . . . ) Y
e masodik sorban a paramétert valtoztatasra kindlja fel.

Vo 100 rpm ||
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A "N €" gombbal az értéket NOVELNI lehet, a "> ¥" gomb pedig CSOKKENTI a paraméter értékét.
Egyszeri megnyomas egy egységgel valtoztatja a paraméter értékét, folyamatos gombnyomas esetén
az érték folyamatosan, dinamikusan valtozik az adott iranyban. Ezzel a médszerrel nagy
értéktartomanyban kényelmesen médosithatok a paraméterek.

Egy adott paraméternél a beallithaté értékek tartomanya alulrél és felllrél is korlatozott (min és max
értékhatarok).

Ha a paraméter beallitasaval elértik a kivant értéket, az "E" nyomdégomb megnyomasaval az értéket
érvényre juttathatjuk. "C" gomb megnyomasaval megszakithatjuk a beallitast, a korabbi paraméter
érték valtozatlan marad.

Tanacs: felvon6é menet végrehajtas (fiilke mozgas) kézben biztonsagi okokbol paraméter
beallitas nem lehetséges!

5.3 Navigacio a meniiben

A frekvenciavalto 6 kijelz6 meniijéb6l az "E" gomb megnyomasaval juthatunk a fémend elsé szintjére
(BEALLITO menu).

Készenlét
Orpm 0A
FRC FRC FRC FRC FRC
Bedllitas Kijelzés Rendszer Info Bévitett

A nyilgombokkal lehet a meniiben mozogni. A menu ciklikus felépitési, azaz a "3>W¥" gomb
megnyomasa a "BOVITETT" menipontbdl Gjra a "BEALLITAS" meniponthoz vezet.

Ez a ciklikus menUpont Iéptetés részmenikben is ugyanigy mikadik.

Az "E" gomb megnyomasdanak hatdsara az aktudlis fémenu pont elsé részmenijébe 1épink. Itt a
nyilgombokkal szintén végigléphetiink a menlpontokon, illetve az egyes menipontokbdl az "E" gomb
megnyomasaval tovabbi alsé részmenikbe |éphetiink.

A hierarchikus menirendszer barmely pontjan "C" gombot megnyomva juthatunk egy meniszinttel
feljebb. A "C" megnyomasakor az eggyel feljebbi meniszintnek ugyanarra a pontjara jutunk vissza,
ahonnan korabban az "E" gombbal a hierarchia szint als6 részmeniijébe Iéptink.

A fémenlibdl a "C" gomb megnyomasaval a standard kijelzéshez jutunk vissza.
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6 Hibajelzések

A frekvenciavalté Gzemi hibait villogé kijelzés mutatja.

Tacho polarités

*%% Hiba *** || A hiba oka a kijelz6 masodik soraban széveges izenetként jelenik meg.

Egyes esetekben a frekvenciavalto egy idében tébb hibaallapotot is észlel. Ez esetben a fellépett hibak
listaja jelenik meg a kijelzén. A nyilgombokkal lehet a hibalistaban lIépkedni. A hibajelzések részletes
leirasa a Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.. pontban talalhaté.

6.1 Hibajelzések nyuqtazasa

Ha a hiba oka elmult, akkor a hibajelzés nyugtazasa utan a késziilék visszatér a normal
Uzemallapotba, és a standard kijelzést mutatja. A hiba nyugtdzasara az alabbi lehetéségek allnak
rendelkezésre:

6.1.1 Hibajelzés nyugtazas nyomégombbal, kezelészervekkel
Nyomjuk meg az "E" gombot. Ha a hibaok (pl. "Tulmelegedés") még mindig fennall, akkor bar a
kijelzdn torélhetd a hibajelzés, azonban a frekvenciavalt TU reléje tovabbra is elejtett allapotban marad
(biztonsagi kort bontja), és a hiba a hattérben aktiv marad. A még mindig fennall6 hiba(k) kijelzéset a
"KIJELZES" menu "Kijelzés - aktudlis hibak" pontjdban lehet ismét aktivalni.

6.1.2 Hibajelzés nyugtazas kiilsé +24V-os jellel
A hiba kilsé jellel térténd nyugtédzasa az erre a célra megfeleléen konfiguralt digitalis bemenetre
kapcsolt +24V fesziltséggel térténhet. A frekvenciavalté a digitalis bemeneten csak a pozitiv élre
reagal, azaz nem lehetséges fix 24V rakétésével "tartés hibanyugtazas".

6.1.3 Hibajelzés nyuqtazas automatikus hibatorléssel
Standard mddon a frekvenciavaltd automatikus belsé hibatérlést hajt végre, mielétt végleges
hibajelzést adna. Ez az automatikus belsé hibatériés harom probalkozast enged meg, mielétt a
késziilék véglegesen hibaallapotba keriine.

7 Meniirendszer grafikus abraja

A frekvenciavalté menirendszere hierarchikus felépités(, és az egyes 6sszetartoz6 funkcidkat és
paramétereket kénnyen megérthetd gyljté6fogalmak alakjaban foglalja 6ssze. A bedllitas
megkdnnyitése érdekében csak azok a menik jelennek meg, amelyek az adott frekvenciavaltd
Uzemmoédhoz sziikségesek

A kbvetkez6 oldalon a frekvenciavaltd menlrendszerének attekinté abraja lathaté.
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8 Uzembehelyezés

8.1 Halozati fesziiltséq bekapcsolasa

Beall. - varjon Bekapcsolast kdvetéen a késziilék belsé teszteket hajt végre, a tesztek
iololeololialololsl alatt a kijelz6n a baloldalon lathaté széveg jelenik meg.

Készenléti allapotban az itt Iathaté standard kijelzés lathato.
Készenlét A standard kijelzés els6 sora az aktualis izemallapotot mutatja, a

oA masodik sor valaszthatéan az aktudlis motor fordulatszamot, fllke
sebességet, vagy a pillanatnyi motor aramot jelzi ki.

Orpm

8.2 Uzemmad kivalasztas

8.2.1 Vektorszabalyozas aszinkronmotorral

Tanacs: ehhez az lzemmodhoz feltétlenill inkrementalis forgasi jeladé szilkséges (szinuszos vagy
négyszdigjelet szolgaltato).

Rendszer A "Rendszer izemmod" meniiben allithatd be ez az izemmad, illetve
Gzemméd adhatok meg paraméterek.
Uzemméd

Vektor aszinkron "

8.2.2 Nyilt hurku 3.-as tipusu menetszabalyozas (OpenLoop3)

Tanacs: ehhez az lzemmodhoz nincs sziikség inkrementalis forgasi jeladora.

Rendszer A "Rendszer izemmod" meniben allithatd be ez az izemmad, illetve
Uzemméd adhaték meg paraméterek.

Uzemméd

OpenLoop3

8.2.3 Vektorszabalyozas szinkronmotorral

Tanacs: ehhez az izemmddhoz feltétlenul Heidenhain abszolut forgasi jeladé (EnDat vagy SSI)
szlikséges.

Rendszer A "Rendszer izemmod" meniiben allithatd be ez az izemmad, illetve
Uzemméd adhatok meg paraméterek.

[

Uzemméd
Vektor szinkron

E
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8.3 Frekvenciavalto paraméterek adaptalasa a felvonohoz

N Az ,E* gomb kétszeri megnyomasaval juthatunk a "Beallitas -
| Beallitas | Motoradatok" menupontba.
A motor- és jelad6 adatokat mindenképpen meg kell adni, hogy Gzem
| Beallités | kézben a motorszabalyozas optimalis munkapontban térténhessen.
Motoradatok

Tanécs: a szilkséges megadand6 motor, jeladd és egyéb felvon6 adatok fliggenek attol, hogy milyen
Uzemm©édot valasztottunk.

8.3.1.1 Nyilt hurku mentszabalyozas lizemmadd (Open Loop)

Lasd a 9.9. pontot

8.3.1.2 Vektorszabalyozas lizemmod szinkronmotorral

Lasd a Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.. pontot

8.3.1.3 Vektorszabalyozas izemmod aszinkronmotorral

"I_MOT" paraméter: Motor névleges aram

Motoradatok

I_MOT 32A

Motoradatok "U_MOT" paraméter: Motor névleges fesziiltség

U_MOT 400V

Motoradatok "n_MOT" paraméter: Motor névleges fordulatszam

n_MOT 1350rpm
"f_MOT" paraméter: Motor névleges frekvencia

Motoradatok "

£ _MOT 50Hz

Motoradatok || "cos(phi)" paraméter: Motor teljesitménytényezé. A motor adattablan

cos (phi) 80 talalhat6 értéket 100-zal kell szorozni, és az igy kapott értéket kell ide
beirni.

Motoradatok "Geber" paraméter: Jelad6 fordulatonkénti impulzusszam

Geber 1024

"GeberTyp" paraméter:

TTL: +5V jelad6 (tapfesziiltség a 30 kapocspontrdl)

HTL: +15V jeladé (tapfeszlltség a 31 kapocspontrol)

szinusz: +1Vss szinuszos jeladd (tapfesziliség D-SUB csatlakozérol)

Motoradatok
Beger Typ 5v

Ugyeljen arra, hogy a jelad¢ tapfesziiltség ellatasahoz a frekvenciavalté megfelelé
kimenopontjat hasznalja! ( 30 -as pont: +5V a TTL jeladokhoz, 31 -es pont: +15V a HTL
jelszintii jeladokhoz).
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Altalanos informacio a frekvenciavalto és a motor illesztéséhez:

Egyes hajtom- és motor gyartok (pl. Schindler) berendezéseiket alapvetéen szinkron fordulatszam
adattal feliratozzak (mintha az aszinkron motornak nem lenne szlipje). Ezt nem szabad
Osszetéveszteni a motor névleges fordulatszamaval, amit a motor terhelés alatt ér el. A szlip, azaz a
szinkron és aszinkron fordulatszamok koézétti kiilonbség frekvenciavaltéval alkalmazott
egysebességes motoroknal kb.. 2,5 - 4 %. 50Hz esetén, 2 pdlusi motoroknal ez kb. 1440 — 1465
U/min. névleges fordulatszamot jelent. Kétsebességes felvonémotoroknal a szlip kb. 5 — 8 %, ami
1380 — 1425 U/min névleges fordulatszamnak felel meg.

A problémamentes menettulajdonsagok elérése érdekében a frekvenciavaltoban be kell allitani
a névleges fordulatszamot, ami nem azonos és nem tévesztend6 6ssze a gyors sebességhez
tartozo tényleges V4 sebességgel. Ez 50 Hz-es motoroknal mindig kisebb, mint 1500 U/min !

8.4 Els6 menet végrehajtasa

A felvonovezérl6tdl menetparancsot kell kiadni. Példaul a karbantartasi V1 sebességii menethez az
alabbi menetparancsok, illetve vezérldjelek kiadasa sziikséges:

Menet FEL iranyban: GS, RO és V1
Menet LEL iranyban: GS, RU és V1

Készenlét
Orpm 0A

A flilke FEL irdnyu mozgéasanal a kijelzén pozitiv eléjell fordulatszam
adatnak kell megjelenni.

Menet FEL V1
300 rpm 17 A

Menet LE V1 A filke LE iranyd mozgéséanal a kijelzdn negativ eldjell fordulatszdm
-300 rpm 17 2 adatnak kell megjelenni.

Tanacs az inkrementalis forgasi jeladod teszteléséhez (csak vektor, aszinkron motor

uzemmodhoz):

Miutan a motor- és jelad6 adatokat helyesen beirtuk a frekvenciavaltéba, tanacsos az elsé menet
végrehajtasa el6tt az inkrementalis forgasi jeladd miikédbéképességének alapvetd ellenérzése. Ez az
alabbi egyszerl médszerrel térténhet:

Standard kijelzésre valtunk. Ha el6étte egy részmenlben voltunk, ,,C*
KészenlétOA || gombot kell annyiszor megnyomni, hogy a baloldalt lathat6é standard

orpm kijelzés jelenjen meg.
Kis id6re lazitsuk meg a féket, hogy a flulke par centimétert tegyen meg
FEL iranyba (terheletlen fllke), és ezzel egy idében figyeljik a
231x mKésze“létOA || frekvenciavalté kijelz6jét. A kijelz6n pozitiv fordulatszam adatnak kell
P megjelenni a mozgas révid idejére. Ha a FEL mozdulaskor a

fordulatszam kijelzés negativ, akkor az inkrementalis jeladé két
csatorndjat fel kell cserélni. Azaz a 27- 28 kapcsok, és a 62 - 63 kapcsok
vezetékeit kell felcserélni. Ha a filke megmozdulasakor semmilyen
fordulatszam érték nem latszik, ellenérizni kell az inkrementalis jeladd
tapfesziiltség és jelvezeték csatlakozasait, és ellenérizni kell a
"Motoradatok" meniiben a forgasi jeladd adatinak beallitasait
(tapfesziiltség TTL/HTL jelszint, fordulatonkénti impulzusszam).

Ha a motor U, V, W vezetékének sorrendjével meghatarozott forgasirany, és az inkrementalis forgasi
jeladé jelcsatornainak fazisviszonyai ellentmondanak, illetve a jeladé hibas jelet, vagy nem megfelel6
impulzusokat szolgaltat, akkor kb. 2 méasodperces menet utan a frekvenciavalto lekapcsolja a motor
meghajtasat, és hibajelzéssel megall (Tacho polaritas, illetve "Indulasi hiba" lasd Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden. pontot)

9_569_822 Seite: 38



IRST

9 Meniurendszer

9.1 Mértékeqység kivalasztasa

A frekvenciavalté motorszabdlyozasanak adatait, a gyorsulas és lassulds szakaszokat valaszthatd
maodon vagy a motor fordulatszamra vonatkoztatva (ford/perc), vagy a flilke mozgasi sebességre
(m/sec) vonatkoztatva lehet megadni, illetve kijeleztetni.

Az alabbi paraméterek dimenzidja fligg a kivalasztott vonatkoztatdsi mértékegységtol:

Vonatkoztatasi mértékegység: motor vagy filke
Menetsebességek: : ford/perc vagy m/sec
El6irt gyorsulas/lassulas lejtok: msec vagy mm

Ha a filkemozgasra vonatkoztatott "m/sec" dimenziét kivanjuk alkalmazni, ennek megfeleléen be kell

allitani a hajtoma attételi viszonyaira jellemzé paramétereket (hajtomi attétel, hajtotarcsa atmérs,
felfliggesztés jellege egyszeres/felez6, azaz kdzvetlen vagy hurkos tipusu).

A frekvenciavalté gyérilag "ford/perc" mértékegység bedllitdssal keril szallitasra. Az alabbi példakon a

"ford/perc” mértékegység beallitdshoz tartozé kijelzést abrazoltuk.

A mértékegység atvaltdsa "m/sec"-re a 9.4.3 pontban részletesen leirasra kerdl.

Mértékegys.

Rendszer "

Ford. /perc

Mértékegys. "

meter/sec

Mértékegys. "
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9.2 Beallitas - a frekvenciavalto programozasa

Bedllités

FRC ||

Beallitas
Adatok

Bedllités
Sebesség

Bedllitas
Ind.rantés

Bedllitéas
Idék/utak

Bedllités , - .
| Szabalyozé | ("Open-Loop" nyilthurkd Gzemben nincs)

Bedllités
Open-Loop

" (Csak ("Open-Loop" nyilthurkd Gzemben)

9.2.1 Menetsebességek beallitasa

Ebben a meniben allithaték be az egyes felvoné izemmaodokhoz tartoz6
sebességek. Gyarilag a bedllitas mértékegysége motortengely
fordulatszam "ford/perc" dimenziéval. Valaszthatéan beallithat6é a
mértékegység "mm/sec” fulke sebességre vonatkoztatva lasd a 9.4.3
pontot.

Bedllités
Sebesség

V4

ya- V3 N
/. V2 N\

/ V1
/ EU,
Vo BU

— N

Sebességek:

Az "E" gomb megnyomasaval lehet elagazni az egyes felvon6 menetszakaszokhoz tartozé
sebességek beallitasahoz. A "C" gomb megnyomaéséval visszajutunk a fémeniihdz.

Az alabbi sebességek allithatok be:

Sebesség "VO" paraméter: gurulésebesség

Vo 100.0rpm

Sebesség "V1" paraméter: karbantartasi menet sebesség.
V1 300rpm
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‘s,:besség 1000zpm || "V2" paraméter: 1. kdzblls6 sebesség

Sebesség "y 2 . T, .

ve 1380zpm || V3" paraméter: 2. kdzbulsé sebesség

Sebesség || "V4" paraméter: gyors (normal) menet sebessége.

v4 1380rpm

Sebesség || "VN" paraméter: korrekcios sebesség

VN 75.0rpm

Sebesség "VE" paraméter: kiliritési sebesség (kilrités lzemmaoddal kapcsolatos

VE 100rpm tovabbi informaciokat talal a Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden. pontnal)
"EU" paraméter: an. "ajté elényitas" funkcié tdamogatasa Ha fékezéskor

Sebesség 00 || az itt bedllitott sebesség ala lassul a fllke, akkor meghtz az "EU"

=Y 300zpm (szintbeérkezés felligyelet) jelli relé. A felvondvezérls ezt a jelet
figyelembe véve (valamint tovabbi biztonsagi feltételek megléte esetén)
kezdheti el az ajtok megallas el6tti nyitasat. Ha a fllke sebesség ismét az
itt megadott hatarsebesség f6lé n6, az "EU" relé ismét elejt.

Sebesség BU paramétgr: félffe,IUgyeIeti rellé kaédtetési s"ebesség. Ha

BU 300rpm fékezéskor az itt bedllitott sebesség ala lassul a fllke, akkor az 1-es

digitalis kimenet (58 kapocs) aktivalddik, illetve a sebesség tillépése

esetén ismét lekapcsol. Ennek a jelnek a segitségével a felvonovezérlé
feligyelheti a lassulas és szintbeérkezés egyes szakaszait.

Ur_]. "ajto elényitas"” funkcid alkalmazasa esetén (egyéb biztonsagi eszkdzok alkalmazasa mellett) az
EU sebességi kiiszdb a szintbeérkezéshez ugy allitandd be, hogy az EN81 és TRA biztonsagi
kévetelményei teljesiljenek.

Szintkorrekcio funkcié alkalmazasa esetén a VN szintkorrekcios sebesség a motor névleges
fordulatszam kb. 3% - 5% -&nak értékére allitandé be.

Tanacs: Két szintkorrekciés menet k6z6tt legalabb 1 masodperc sziinetet kell tartani, hogy a
kétélnyulas jelenség és egyéb mechanikai késleltetések lecsenghessenek.

A motortengely fordulatszam és a flilke haladési sebesség atszamitasa a kdvetkez6 képletek szerint

torténik:
n[1/min] * pi * DD[m] VKN[m/sec] * KZU * IW * 60
VKN[m/sec] = n[1/min] = :
KZU * IW * 60 pi * DD[m]

ahol:

n: motor fordulatszam [ford/perc]

VKN: fllke sebesség [m/sec]

KZU: felfliggesztési aranyszam

IW: hajtém( attételi szam

DD: hajtétarcsa atméré [m]
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9.2.2 Indulasi tulajdonsagok beallitasa

Ebben a meniiben a felvoné inditasi dinamikus tulajdonsagai allithaték
be.

Ind.randités

Bedllitas "

VA

AR

Az "E" gombbal lehet az egyes paraméterek beallitdsahoz belépni. A "C" gomb megnyomasaval
visszajutunk a fémeniihéz.

Az alabbi paraméterek befolyasoljak az indulasi tulajdonsagokat:

Ind.randités

AR 1000ms

"AR" paraméter: Az indulas teljes ideje, a tényleges gyorsulasi szakasz
| kezdetéig.

Ind.randités

"VA" paraméter: Indulasi fordulatszam

VA 10.0rpm
— "AR_TYP" paraméter: Valasztani lehet tn. "statikus" és "dinamikus"
;;di;:“d“as L || inditasi randitas szabalyozas k6zott

Statikus (0): csak az AR id6 eltelte utan kezdédik meg a tényleges
gyorsulasi szakasz.

Dinamikus (1): amint a tényleges motor fordulatszam egy minimalis
kisz6bot elért (VA/2), méris kezdddik a tényleges gyorsulési szakasz.

Az indulési paraméterek megfeleld bedllitdsaval komfortos, "lagy" felvond filkeindulas érheté el.
Idedlis esetben az all6 fllke a tapadasi surlodas legydzésével, randitasi effektus nélkiil, lagyan indul el.

9.2.3 Menetidok és menethosszak beallitasa

Bedllitds || Ezekkel a paraméterekkel az el6irt felvoné menetdiagram (szabalyozé
Idék/utak sebesséygi, illetve fordulatszam alapjel) egyes szakaszainak adatai
allithatok be.

Az "E" gombbal lehet az egyes paraméterek beallitdsahoz belépni. A "C" gomb megnyomasaval
visszajutunk a fémeniihéz.

9_569_822 Seite: 42



IRST

\4
\\
= -
SF| AR HL_V4  BVvV4 | |EH|_ |ZS
<PA>| 7B
T auf
t=0

Valaszthatd, hogy a szabalyozasi alapjel (menetdiagram) rampainak értékeit [ms] ezredmasodperc
mozgasi idé dimenzidéban, vagy [mm] Gthossz dimenzidban adjuk meg (lasd 9.4.3 pontot).

Az alabbi paraméterek beadllitasara van lehet6ség:

Iddk/utak

HL_V4 2500ms
Idok/utak

B_V4 2500ms
Idok/utak

EH 1000ms
Idok/utak

SF 300ms
Iddk/utak

zs 300ms
Iddk/utak

ZB zu 200ms
Idok/utak

ZB auf 100ms

"HL_V4" paraméter: V4 sebesség elérésének rampaja

"B_V4" paraméter: V4 sebességrél nyugalmi allé helyzetig térténd
lassulas fékezési rampaja kdzvetlen szintbeérkezés esetén. Ha megallas
helyett VO sebességig fékeziink, akkor az érték a V4/V0 aranynak
megfelel6en rovidul.

"EH" paraméter: fékezési rampa ideje az EH (villamos stop) pont
eléréséig. A VO sebességi parancs megsziinésével kezdddik ez a rdmpa.
Az EH id6 hatarozza meg, hogy a VO parancs megsziinését kovetéen
mikor kdvetkezik be a megallas.

"SF" paraméter: menetparancs kiadasa utan, a menetdiagram inditasa
elétti késleltetés.

"ZS" paraméter: megallaskor a fék mikddtetése és a féaramkori
magneskapcsoldkat engedélyezd ZS relé lekapcsolasa kdzotti késleltetési
idd.

"ZB zu" paraméter: a megallas (el6irt alapjel 0) és a fék mlkoddtetés (ZB
relé elejtés) kdzotti késleltetési ido.

"ZB auf" paraméter: a menetparancs kiadasa és a fék nyitas (ZB relé
meghuzés) kézotti késleltetés.

A jelek idézitéséhez tartoz6 diagramokat lasd 4.2.2.3 pontnal.
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9.2.4 Fordulatszam szabalyozas

Beallités Itt lehet a frekvenciavalté fordulatszam szabalyozé "viselkedését"
Szabalyozé beallitani.

Az "E" gombbal lehet az egyes paraméterek beallitdsahoz belépni. A "C" gomb megnyomasaval
visszajutunk a fémeniihéz.

A P (proporcionalis/aranyos) és | (integrald) tipusu szabalyozas, illetve szabalyozo "erésités"
fogalmak maqgyarazata:

e A P-tényezé hatarozza meg a fordulatszam eltérésekre térténé reagalas "gyorsasagat”,
tehat ez a paraméter felel6s a frekvenciavalté azonnali, kézvetlen szabalyozasi
tulajdonsagaért. Tul nagy érték beallitasa nyugtalan, vibralé és rezonalé menetet okozhat.

o AzI-tényezé6 felel6s a frekvenciavaltd szabalyozasanak pontossagaért. Az | tényezd révén a
szabalyozé szabalyozasi eltérés esetén (elbirt, illetve tényleges menetsebesség érték
kilénbség) allandéan névekedd korrekcids nyomatékot szolgaltat az eltérés kikliszébdlése
érdekében. Hogy eltérés esetén milyen "gyorsan” emelkedik a korrekciés nyomaték, ez az "I"
tényez6tol figg. Minél kisebb az "I" tényez6 (integralasi id6), anndl gyorsabb a szabalyozasi
nyomaték kialakulasa.

A frekvenciavalto szabalyozokérének gyari beallitasai meglehetésen "lagyak”, mely a szabalyozd
minden kérilmények kdzotti stabil mikédését eredményezi. Altalaban elmondhaté, hogy a gyari
alapbeallitas a legtdbb esetben kielégité szabalyozasi és menettulajdonsagokat eredményez. A
szabalyozdékor beallitasait csak kivételes esetben kell a helyszinen optimalizalni.

Informacio a frekvenciavalté belsé szabalyozasi strukturajardl:
Hogy a felvoné menet minden szakaszan optimalis komfort valésulhasson meg, kllénféle szabalyozasi
alrendszerek vannak a frekvenciavaltéban:

Tartasi szabalyoz6: (Halte P, Halte I): ez az alrendszer csak a motor, illetve a felvon6 nyitott fékkel,
allé helyzetben térténd megtartasahoz szilkséges. Ez a teljes terhelést atveszi, illetve megtartja, igy - a
felvono nyitott fék melletti megcsuszasat megakadalyozandd - gyorsan reagal6 szabalyozas kell, hogy
legyen. Amennyiben a gyari alapbedlltasok nem biztositanék az optimalis allé helyzetben tartast, akkor
a "Halte | " tényez6 csdkkentésével lehet a viselkedést optimalizalni.

Fordulatszam szabalyozé (n P, n_1): ez az alrendszer menet kdzben hatasos. Az erdsitési tényez6t
egy megadhaté fordulatszam hatarnal (GA) valtani lehet. Az er8sités értékek felfutas (gyorsulas) és
megallas (lassulas) szakaszokon kilén-kilén bedllithatok (K START, K STOP).

Pozicioszabalyozas (LR): megallaskor (kézvetlenll a megallas el6tt) az Un. poziciészabdlyozas aktiv.

\%
GA
(K START) >
& sTop) LR)|
D D - m_P, n_I) - >
(Halte_P)
(Halte_T)
"n_P" paraméter: fordulatszam szabalyozé proporcionalis tényezéje.
Szabalyozé
n P 60 ||
"n_I" paraméter: fordulatszam szabalyozé integralasi idé.
Szabalyozé
n I 500 ||
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Szabalyozd

Halte_ P 60
Szabalyozd

Halte_ I 250
Szabalyozd

GA 50 rpm
Szabdlyozé

K START 100%
Szabalyozd

K STOP 100%
Szabdlyozé

MV 100

"Halte_P" paraméter: tartdsi szabdlyozd proporcionalis tényezéje.

"Halte_I"" paraméter: tartasi szabalyozé integralasi id6.

"GA" paraméter: fordulatszam szabalyozo erdsitési tényezd valtasi
kiisz6b fordulatszam

"K_START" paraméter: erésités ndvelése a fordulatszam szabalyoz6
jelhez képest, indulasi szakaszon

"K_STOP" paraméter: er8sités ndvelése a fordulatszam szabalyozo
jelhez képest, megallasi szakaszon

"MV" paraméter: "nyomaték-elészabalyozas" gyorsitas és lassitas
szakaszokon. A gyorsulasi és lassulasi rampak végén esetleg jelentkezé
tullendllések, lengések csdkkenthetbk ezzel a paraméterrel.
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9.3 Kijelzések - iizemi adatok lekérdezése

Ebben a meniben jelenitheték meg a frekvenciavalté Gzemi adatai.

FRC
Kijelzés

Kijelzés
Ellendérz/alapjel

Kijelzés
BE/Kimenet

Kijelzés
DCP-adatok

Kijelzés
Hibatdrolé

Kijelzés
Statisztika

Kijelzés
Aktudlis hiba

9.3.1 Ellenérzo és alapjel értékek

Ebben a dokumentacioban a felvoné menetre a frekvenciavaltéban kikalkuldlt, idealis értékeket
szabalyozastechnikai alapjel = eléirt értékeknek, mig a megvalosulé mozgas aktualis adatait
szabalyozastechnikai ellenérzé jel = tényleges értékeknek is nevezziik (a ford. megjegyzése).

9.3.1.1 Fordulatszam

" H " A . Al A
Ellenérz/alapjel n-ist" paraméter: aktualis motor fordulatszam
n-ist 1252rpm
” ) "n-soll" paraméter: el6irt motor fordulatszam érték
Ellendérz/alapjel
n-soll 1250rpm

9.3.1.2 Motoraram és nyomaték

Ellendrz/alapjel "M-ist" paraméter: a frekvenciavalté altal leadott relativ nyomaték a
M-ist 23% leadhaté maximalis nyomatékhoz viszonyitva

Tanacs: Hogy kelld szabalyozasi tartalék alljon rendelkezésre, terheléses
meneteknél (pl. LE irany, Ures fllke) ennél a paraméternél kijelzett
értéknek nem szabad 80%-néal nagyobbnak lenni.

gfi:zérz/ atapis” || 'I-ist" paraméter: effektiv motoraram amperben (a szabalyozo tizemének
egyik leglényegesebb adata).

9.3.1.3 Tovabbi értékek

glle;érz/alapgigv || "U_zwk" paraméter: a frekvenciavaltéd kdzbilsé (DC, egyenfesziiltségi)
v aramkorének fesziiltsége.

" ) "U_s" paraméter: %-ban megadott relativ motor allérész fesziltség, a
Ellendrz/alapjel , ™ . ) . ;
U s 363 leadhaté maximalis fesziiltséghez viszonyitva.
E;f;z;;z/ atapiel || "KK-Temp" paraméter: teljesitmény félvezetd hiitéborda hémérséklet
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9.3.1.4 Az eldirt és tényleges fordulatszam értékek eltérésének grafikus kijelzése

Ebben a menlben figyelheté meg a frekvenciavalté fontos szabalyozasi
tulajdonsaga, a kévetési pontossag. A széveges kijelzén alahuzas
jelekbdl all6 sav formajaban jelenitheté meg el6jelhelyesen a
szabalyozési eltérés (differencia). Nyugalomban kézépen csak egy vonas
jelenik meg. Menet kézben balra negativ, jobbra pozitiv szabalyozasi
eltérést jeleznek a vonasok, minden egyes tovabbi vonas az el6irt és
tényleges értékek 5 ford/perc eltérését jelenti.

Szab.differencia

Ellendérz/alapjel "

Nyugalmi allapot, nincs szabalyozasi eltérés

Felvoné menet (mintapélda), melynél a tényleges és el6irt fordulatszam
eltérése (harom vonas negativ irdnyban) -15 ford/perc. Tehat a tényleges
fordulatszam (ellendrzé jel) 15 ford/perc értékkel kisebb az erre a
menetszakaszra el6irt, idealis értéknél (alapjel).

9.3.2 Be- és kimenetek

9.3.2.1 Menetparancsok

BE/KImenetek , , o

Menetparancsok || A bemenetekre rdkapcsolt és beolvasott vezérld jelek (menetparancsok)
szbveges formaban kerllnek kijelzésre (ha van parancs, van GS, RO, V4,
VO kijelzés)

GS RO V4 VO

Menetparancsok "

9.3.2.2 Digitalis bemenetek

BE/KImenetek e , , . . .
Dig.BEmenetek || A digitalis bemenetekre rdkapcsolt és beolvasott jelek (Din1, Din2)

szbveges formaban kerilnek kijelzésre

Dig.BEmenetek
Dinl Din2

9.3.2.3 Digitalis kimenetek

BE/KImenetek L, o . ; .
Dig.KImenetek || Az aktivalt digitalis kimentek (Dout1) szdveges formaban keriilnek

kijelzésre.

Doutl

Dig.KImenetek "

9.3.2.4 Relékontaktus kimenetek

BE/KImenetek L, Lo . , . a ;
Relékimenet Az aktivalt relé kimentek (ZS, ZB) szdveges formaban kerilnek kijelzésre.

Relékimenet
ZS ZB
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9.3.3 DCP-adatok

Ennek a menlnek csak akkor van jelentésége, ha a frekvenciavalté menetvezérlése un. DCP protokoll
utjan torténik lasd: Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. 9.7 pont).

Diagnosztika
Qualitat 1000%

Hiba
SEO0O CS 0 s70

00 00 00

DCP-adéas "

00 00 00 00 0O

DCP-vétel "

9.3.4 Hibatarolo

Kijelzés
Hibatarolé

StorNr05: 65432
Magyarazat <E>

**x*x Hiba **%
Uzwk alacsonyfesz

Hibataroléd
...téroéljik? <E>

...toérlédik

Hibatarold "

"Qualitat " paraméter: itt jelenitheté meg a DCP digitalis adatatvitel
min&ségére (zavarmentességére) jellemzé mérészam:

Példa:

1000% : hibaarany 0 ezrelék

998 % : hibaarany 2 ezrelék (1000 parancsatviteli egységbdl 2 hibas volt)

"Hiba" paraméter: itt kiilénféle, koddal jelzett parancsatviteli hibak
jelenithet6k meg, melyek a parancsok ("telegramok") pontos aktualis
allapotat jeldlik.

"DCP-adas" paraméter: parancsok (telegramok), melyeket a
frekvenciavalté kild a felvonévezérlének.

"DCP-vétel" paraméter: parancsok (telegramok), melyeket a a
felvonovezérlé kuld a frekvenciavalténak.

A frekvenciavélté rendelkezik a legutébbi 10 hibat tarolé6 memoriaval.
Ebben a menilben a hibatarolé tartalma megtekinthet6.

A hibatarolé mentibe Iépéskor a legutobb fellépett hiba kodja/leirasa
jelenik meg (legnagyobb sorszamu). A "W nyil gombokkal lehet
Iéptetni a hibataroldban "LE" irdnyban a régebbi hibaesemények
megtekintéséhez. A legrégebbi hiba sorszama 1-es.

A frekvenciavéltéban jelenleg (2008) nincs abszolut datum és 6ra id6, az
események idépontja az lzembehelyezés 6ta végrehajtott felvond
menetek sorszdmaval jellemezheté. Ezért a hibak fellépésének idépontjat
is a végrehajtott felvon6 menet sorszama jellemzi (a ford. megj.). Minden
hibat "StorNrxx" sorszam (ahol "xx" 01...10) azonosit, valamint egy
Otjegyl szam, ami a hiba fellépésénél folyamatban 1évé felvoné menet
sorszama. Ha tébb mint 10 hiba lép fel, a hibatarolasnal a legrégebbi
feldilirédik.

A hiba okanak széveges megjelenitéséhez nyomjuk meg az "E" gombot.
A 10 elem( taroldéban a nyilgombokkal lehet elére és hatra 1épni. A "C"
gomb megnyomasaval a hibatérol6 kijelzés felsé szintjére jutunk vissza.
Példa (lasd baloldali kijelz6 abrat): StorNr 5, ,,Uzwk alacsonyfesz.” (DC
kbzbullsé kori fesziiltség alacsony), a hiba a 65432 sorszamu felvon6
menetnél lépett fel.

A men( ,,C* gombbal térténé elhagyasakor lehetéség van az eddigi tarolt
hibak térlésére. A feltett kérdésre (....1ordljok?) ,,E“ gombbal valaszolva
az eddigi hibak térlédnek. Ez csak a frekvenciavaltdé nyugalmi
helyzetében, kikapcsolt telijesitményfokozatnal lehetséges (tehat menet
kézben nem). Ha a kérdésre ,,C* gombbal valaszolunk, a hibatarolé6 nem
torlédik, korabbi allapotat megérzi.

9.3.5 Statisztikai adatok

Statisztika

Kijelzés "

Statisztika
Uzemidd 1400h

Statisztika
Aktiv idé 239h

Statisztika
Menetszam 67890

A statisztikai adatokbdl kdvetkeztethetlink a frekvenciavalté izemének
terhelési, igénybevételi és tdlterhelési viszonyaira.

Uzemidé: a frekvenciavalté halézatra kapcsolt teljes Gizemideje.
Aktiv id6: a frekvenciavalto teljesitményfokozat bekapcsolt allapot
id66sszege (ez a felvondmenetek 6sszegzett ideje)

Menetszam: lzembehelyezés 6ta végrehajtott felvon6 menetek szama. A
teljesitményfokozat be- és kikapcsolasok is menetnek szamitanak.
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Statisztika
RunatIl.8 32
Statisztika
Zeit_Tmax Omin

9.3.6

Aktualis hiba

Kijelzés
Aktudlis

hiba

* k%

Hiba
Uzwk alacsonyfesz

* k%

"Runatl1.8" paraméter: azon menetek szamét jelzi, melyek soran a
szabalyozé a névleges kimenéaram 1,8-szoros értékét tullépte.

"Zeit_Tmax" paraméter: percekben mért (izemidd, mely alatt a
frekvenciavalté a maximalis megengedhet6 hémérsékleti hataron
mikodott.

Ez a men( szolgal az esetleg fennall6, aktudlis hiba megjelenitésére. it -
a szokasostdl eltéréen - a hiba nem villogo feliratként jelenik meg. Ez
akkor van, ha a hibajelzést ,E“ gomb megnyomasaval a "hattérbe"
helyeztik.

9.4 Rendszerbeallitasok

Itt adhatdk meg tovabbi rendszer- és készllékspecifikus bedllitasi adatok.

FRC
Rendszer
Rendszer
Jelszd
Rendszer
Meniinyelv
Rendszer
Mértékegys.
Rendszer
Uzemméd
Rendszer
Vezérlés
9.4.1 Koddszamos hozzaférés védelem
A készilékparaméterek jogosulatlan megvéltoztatédsa ellen 4 szamjegy
Rendszer P . . P . . . £ A
Kodszam || kdédszam védelem alkalmazhat6. Ha itt megadunk egy négyjegyl szamot,
akkor érvényes lesz a védelem. Ha kédszamos védelem van érvényben,
akkor a paraméterek valtoztatasi kisérlete el6tt kédszamot kér és
ellendriz a rendszer. Csak helyes kédszam esetén engedélyezi a
paraméter valtoztatast.
Kédszam Az alabbi menipontokkal lehet a kddszamos védelmet kezelni.
megadas
Korabban beallitott kodszam lekérdezése. A készlilék kéri a kddszamot.
Kédszém 0 || "E" gombbal aktivalhaté a beviteli izemmod, és megadhat6 a kédszam.
0
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9.4.2

Kédszam
ok...

Kédszam
hiba

Kédszam
valtoztatds

Kédszam

Kédszam
ismétlés

Kédszam
ok...

Kédszam
Hiba

Ha a beirt kédszam megegyezik a készllékben tarolt kédszammal, OK
Uzenettel valaszol a men.

Egyéb esetben beviteli "Hiba" széveg jelenik meg..
"C" gomb megnyomasaval visszajuthatunk a bevitelhez.

A kédszam ujbéli megadasa illetve a kordbban megadott kédszam
médositasa. A késziilék a régi kbédszam megadasat kéri.

"E" gombbal lehet beviteli lzemmddra véltani, és megadhat6 az (j
kodszam.

A késziilék megerdsitésként az Ujonnan megadott kddszam
megismétlését kéri. "E" gombbal lehet beviteli Gzemmaddra valtani, és
ismét megadand6 az Uj kodszam.

Ha a két bevitel megegyezik, "OK" menilzenet jelenik meg, az (;
koédszam eltarolasra ker(l, és ettél kezdve érvényes lesz.

Egyébként beviteli "Hiba" feliratot jelez a men(, és az Uj kédszam
elvetésre kerdl, a régi érvényben marad.

"0" értéek megadasa kikapcsolja a kédszamos menlvédelmet. Minden, a "0000"-tél kiilénbdzé
kédszam alkalmazhat6 védelemként.
Gyari alapbeallitasként a késziilékben nincs kédszamos meniivédelem.

Meniinyelv beallitasa

Rendszer
Meniinyelv

Meniinyelv
Magyar

Ebben a menlben adhaté meg a frekvenciavalté menlnyelve. A
menlnyelv véltoztatasaval a kijelz6 széveges Uzenetei az adott nyelven
jelennek meg.

A kivélasztott meninyelvet "E" gomb megnyomdaséaval lehet aktivalni.

Jelenleg (2008) az alabbi menlinyelvek tAmogatottak:

- német
- angol

- torék

- spanyol
- francia
- lengyel
- gbrog

- magyar
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9.4.3 Mértékeqyséq kijelzés beallitasa (ford/perc vagy m/sec)

A felvoné menetsebességek és rampak adatai valaszthaté médon vagy a motortengely fordulatszdmra

vonatkoztatva (ford/perc) dimenziéban, vagy a flilke mozgasi sebességére (m/sec) vonatkoztatva

adhatok meg.

Bdvitett adatok
Getr.ib 0

Bdvitett adatok
D-Treib. Omm

Bévitett adatok

Rendszer

Mértékegys.

’F‘jﬁg‘j‘;zggs || Gyari alapbeallitas a motor tengely fordulatszamra vonatkozé (ford/perc)
mértékegység.

Mértékegys. Az egységek kijelzésének atéllitasa fulkesebességre vonatkoz6 (m/sec)

meter/sec egységre az ,,E“ gomb megnyomasaval térténik.

Mértékegys.

ok..

Bedllitas A "Beallitas - Motoradatok" meniben (lasd Fehler! Verweisquelle konnte

Motoradatok nicht gefunden werden. 8.3 pontban) harom tovabbi paraméter kerdl

kijelzésre:

"GetrUb" paraméter: a hajtomd attételt kell itt megadni, 100-al szorozva.
Példa: hajtém attétel = 53:2 --> beadando érték 26,5 * 100 = 2650

"D-Treib" paraméter: itt kell megadni a hajtétarcsa atmérét "'mm”

mértékegységgel.

"Aufhang" paraméter: itt kell megadni a koteles felvono felfliggesztés
attétel viszonyt:.

Aufhéng. 0 , . , , L.,
Példa: 1:1 felfliggesztésnél --> beadandd érték 1, 2:1-->2
9.4.4 Készilék uizemmad kivalasztas
Az alabbi izemmodok allithatdk be:
Rendszer
Uzemméd "
= Mezdborientalt lzemmaod, aszinkronmotorral
Uzemméd

Vektor aszinkron

Vektor szinkron

zemméd F/U-vezérlés aszinkronmotorral (lasd 9.9.1 pontot)
Open Loop 3
Hzemméd Mezborientalt izemmdd szinkronmotorral, hajtém nélkili megoldas

("Gearless", lasd Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.
9.8 pontot).
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It lehet valasztani sorkapocs parancsjelekkel térténd, illetve DCP
(k6zvetlen digitalis parancsprotokoll) vezérlés kdzott (lasd az "Uzem DCP

- interfésszel" Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. 9.7

Vezérlébemenet: sorkapcsokon térténé menetparancs beadés

9.4.5 Készulék vezérlobemenet tipus kivalasztasa
Rendszer
Vezérlés "
pontot)
Vezérlés
Sorkapocs
gg;‘éilés || Soros interfész DCP01 parancsprotokoll alkalmazasa
V(e:ziglés || Soros interfész DCP03 parancsprotokoll alkalmazésa
DCP
9.5 Informaciés meni

Itt olvashaték ki a készllékbdl olyan gyéari adatok, mely kilbnésen a telefonos szervizsegitség kérésnél
fontosak. Kérjiik, telefonos segitség kérése el6it olvassa ki, és jegyezze fel ezeket a paramétereket.

FRC
Info

Valtozat
FRC3 - 16A

Teljesitményrész
Q1-97

Szinusz értékelés

Szoftver
Basis. 18.055.01

Hajtéminélkul
GLAT1/60

Frekvenciavalto véaltozat - teljesitmény és arameérték szerinti készilék
tipus, példaul: FRC3 - 16A.

Ez a paraméter irja le a frekvenciavalté teljesitmény fokozatanak tipusat
(egyben teljesitmény osztalyat).

Itt kerdl kijelzésre, ha a készUllék rendelkezik szinuszos forgasi jeladé jelét
fogadd elektronikai modullal.

Készlilék szoftver valtozat.

Ha a készllékbe gyarilag hajtomi nélkili, szinkron motor megoldashoz
adatkészletet programoztak, akkor annak tipusét ez a paraméter jelzi ki.
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9.6 Bovitett beallitasok meni

A kibgvitett meniben a frekvenciavalté alapiizeméhez nem, vagy csak nagyon ritka esetben
szlikséges funkcidk és paraméterek talalhatok.

FRC
Bovitett

Bovitett
Bov.menetdiagr.

Bovitett
Bov.szabalyz.

_—
[——1
Bovitett

Gyari bedll.

Bovitett
BE/KImenet

Bovitett
Feligyelet

Bovitett
Kilénl. funkc.

9.6.1 Bovitett menetdiagram beallitasok

Bov.menetdiagr.

Bovitett "

9.6.1.1 Csucsives menetdiagram korrekcid

A késziilék automatikus csucsives korrekcidval mikédik, azaz a felvon6 szintklldbnbségétdl vagy az
egyszintes/kis szintkllénbségl menettdl fliggetlendl mindig azonos kiszdsebesség Ut megtételével all
pontos szintbe.

SC=1000 R_SC

SC=0 \
< N
/J AN

3)
Wegtall Fahrkommando

A gyorsulasi szakaszban a V4 sebességi menetparancs lekapcsoldsa (megsziintetése) utan (3) az uan.
csucsives menetdiagram korrekcio 1ép mikddésbe. A csicsives menetdiagram goérbéjének alakja az
"SC" és "R-SC" paraméterekkel csak akkor befolyasolhaté érdemben, ha a menetparancs
lekapcsolasa elég koran bekovetkezik. Igy elegendé Gttartalék all rendelkezésre a cslcsives
menetdiagram kialakitasahoz. Ha a menetparancs csak a gyorsulési szakasz vége elétt, kdzel a
végsebesség elérésének idépontjahoz kerll lekapcsolasra, akkor nem sok variaciés lehetéség van a
csucsives korrekcié kialakitdsahoz.
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(1) Nagy "SC" paraméter érték nagy cslicssebességet eredményez,
ennek megfeleléen révidek a menetidék.

Bo6v.menetdiagr. "

sc 500
(2) Kis "SC" paraméter értékek lassitjak a menetet, és hosszu
menetidéket eredményeznek.
Bov.menetdiagr. Az "R_SC" parameterrel lehet a menetdiagram cstcsanal a "lekerekitest”
R_SC 300ms bedllitani. R=0: nincs kerekités, R=1000: maximalis lekerekités

Tanacs: a csucsives korrekcio csak a V4 nagy (normal) menetsebesség esetére miikodik!
A csucsives korrekcids menetnél a hatralévé Gtszakasz és menetdiagram szamitédsa a "V4" és "B_V4"
paraméterek figyelembevételével torténik.

9.6.1.2 Sebességvaltas atmenetek

Standard beallitasnal az el6irt jelek (sebességi/fordulatszam alapjel) kialakitasanal a gyors V4
sebesség szolgal kiindulasi alapként. Ezek szerint a "HL" (gyorsulasi szakasz felfutasa) és "B"
(lassulasi szakasz lefutasa) paraméterek erre a sebességre vonatkoznak. Ha egy masik sebesség (pl.
V2) az adott menet el6irt célsebessége, akkor a felfutasi idét igy kalkulalja a szabalyozo, hogy a
felfutasi gyorsulas ugyanolyan legyen, mintha V4 lenne a célsebesség. Ennek eredményeként az
adddo felfutasi rampak a széban forgo (pl. V2) sebesség és a V4 sebesség aranyaban lerdvidiilnek.
Kis sebességkillonbségl atmenet esetén ennek eredményeként kis atmeneti idok - és
kovetkezésképpen csekély "lekerekitések" - adédnak, ami elénytelen a menetkomfort szempontjabdl.
Az alabbi paraméterekkel a régzitett gyorsulashoz kapcsol6dd menetszamitas helyett a kivant
menetdiagram szakaszok egyedileg beallithatok.

Az adott paraméter aktivalasa 500 msec-nél nagyobb érték esetén térténik meg, kisebb értéknél
automatikusan 0 a paraméter értéke, és ez esetben a menetdiagram kalkulacié figyelmen kivil hagyja
az adott paramétert.

Bov.menetdiagr.

"T V4-->VZ2" paraméter: Ezzel a paraméterrel lehet a V4-rél a Vz egyéb
T V4->Vz Oms "

kbzblls6 sebességre (pl. V2 vagy V3) vald atmenet idejét beallitani, az
atmenet sebesség kildnbségétdl fliggetlendl.

"HL_V3"; "B_V3"; "HL_V2" és "B_V2" paraméterek: ezekkel az
idéparaméterekkel lehet a kdzbllsé sebességekre t6rténd atmenetek
rampait illetve Utszakaszait egyedileg beallitani.

Bo6v.menetdiagr.
HL_V3 Oms

Bo6v.menetdiagr.
B_V3 Oms

Bo6v.menetdiagr.
HL_V2 Oms

Bo6v.menetdiagr.
B_V2 Oms
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9.6.1.3 Kozvetlen szintbeérkezés referenciajellel

"w 1] 4 . z 7 7 R A ”
Bév.menetdiagr. S-Ref ' parameter: ha rend,elkezgsre all a felvonévezerl6tol erkezo (a
S-Ref 100mm szintbeérkezéshez felhasznalandd) referenciajel, itt kell megadni a
referenciajel érkezésének idépontjaban a pontos szintig még hatralévé
tavolsagot "mm"-ben.

Referenciafunkcio aktivalasa:

Az "S_Ref" paraméter 0-t6l kllonbdzd értékre torténd bedllitasa aktivalja a referenciajeles kdzvetlen
szintbeérkezés funkcidt.

A sziikséges berendezés adatok (hajtémi attétel, hajtétarcsa atmérd, felfliggesztés attétel aranya)
pontosan megadanddk, hogy a referenciajellel tdrténé szintbeérkezés valéban pontos lehessen (lasd a
9.4.3 pontot).

A referenciajeles szintbeérkezés funkcid csak a V4 és V3 sebességekhez alkalmazhaté!

Sebességi parancs sorkapocs funkciok:

Ha a referenciajellel térténd kdzvetlen szintbeérkezés funkcio aktiv, az egyéb esetekben "V0"
kuszdsebességhez tartozé bemend kapocs (15) a referenciajel beadasanak pontja. Ezzel a "V0"
sebesség alkalmazhatatlanna valik az adott helyszinen. Figyelembe kell venni, hogy némely
felvonovezérlék (hibas modon) a VO sebességet hasznaljak a karbantartas zem sebességi
parancsahoz, ami referenciajeles kézvetlen szintbeérkezés esetén lehetetlenné valik. Ez esetben erre
a célra a V1 sebességet kell alkalmazni.

Felvondvezérlé referenciajel:
Az ajtézona elérésekor a referenciajelet +24V-ra kell kapcsolni, és jelnek a menet végeéig fenn kell
allnia.
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9.6.2 Bovitett szabalyozo beallitasok

Bovitett
Bov.szabalyz.

Bov.szabalyz.

LR 100%

Bov.szabdlyz.

IMAX MOT 200%

Bov.szabalyz.
Strom_P 15

Bov.szabdlyz.
Strom_I 4000

"LR" paraméter: STOP nyugalmi helyzetig lassul6 menetnél, azaz
megallasnal vagy kdzvetlen szintbeérkezésnél az un.
pozicidszabalyozas aktiv, ami az eldirt poziciét és a tényleges poziciot
allanddan ésszehasonlitja, és az esetleg fellépb eltéréseket korrigélja. Ez
a pontos szintbeérkezés eléfeltétele. Az "LR" paraméter ndvelésével a
poziciészabalyozas sulytényezdje né, a pozicié eltérések gyorsabban
korrigalhaték. Ha az "LR" paraméterben 0-t adunk meg, akkor a
poziciészabalyozas teljesen kikapcsol.

Tanacs: tul nagy "LR" er6sités megallasi lengésekhez vezethet.

"IMAX_MOT" paraméter: max. motoraram korlatozasa.

"Strom_P" paraméter: az aramszabalyzé proporcionalis erésitési
tényezéje.

Tanacs: paramétervaltoztatds csak RST-vel egyeztetve megengedett!

"Strom_I" paraméter: &ramszabalyzé "I" erbsités.
Tanacs: paramétervaltoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

Bov.szabalyz.
Igsoll_T1 0

"lgsoll" paraméter: a fordulatszdm szabalyozé beavatkozasi értéke
simithatd, hogy "nyugodtabb"” menet valésulhasson meg.
Tanacs: tul nagy értékek megadasa lengésekhez vezethet.

Bov.szabdlyz.
TA 5000us

Frekv.valté

f_PWM 15kHz

Bov.szabalyz.
TypHaltr.

FU-izemméd 4

"TA" paraméter: alacsony fordulatonkénti impulzusszamot szolgaltato
jeladdkndl a fordulatszam szabalyozd mintavételi ideje ndvelhetd, hogy a
jobb fordulatszam mérési felbontas valdsulhasson meg. A tdl nagyra
valasztott mintavételi id6 lengéseket okozhat a szabalyozasban. A
mintavételi id6 valtoztatasa utan a készliléket ki, majd be kell kapcsolni,
hogy az Uj beallitas érvényre jusson.

Tanacs: paramétervaltoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

"f_PWM" paraméter: frekvenciavalté PWM (impulzus-szélesség
modulacié) kapcsolasi frekvencia

"TypHaltr" paraméter: itt allithaté be mas fajta terhelés atvételi
szabalyozasi tipus.
Tanacs: paraméter valtoztatas csak RST-vel egyeztetve megengedett!

"LV" paraméter: Un. "terhelés-elészabalyozas". Itt adhaté meg a fék

v 500% nyitasakor alkalmazandd nyomaték, ami statikus terheléskompenzaciot
jelent. Az el6szabalyozas szazalékosan adhaté meg az alabbiak szerint:

Szabalyozd || , . . . , . , ,

v 500% LV = 500 sulykiegyenlitést jelent, azaz nincs terhelés elészabalyozas.
LV < 500 értékek "LE" iranyu el6szabdlyozast okoznak.
LV > 500 értékek "FEL" iranyl elészabalyozast okoznak.
Az itt megadott 100 egység 10%-0s elészabalyozasi nyomatéknak felel
meg.
Példa:
LV =400 -> 10% elényomaték "LE" iranyban
LV =700 ->20% el6bnyomaték "FEL" irdnyban

9_569_822 Seite: 56



IRST

9.6.3

Gyari beallitasok kivalasztasa

Bovitett
Gyari bedllitas

Laden (1)

Gyari bedllitas "
0

Gyari bedllités
Kopieren

9.6.4

Ebben a menliben lehetséges a gyari bedllitdsok atmeneti visszatdltése.
A "Laden" (betéltés) mendpontnal "1"-et beadva, atmenetileg
visszaallnak a gyari paraméterek. A gyari beallitasok tartés
visszatoltéséhez a "kopieren” (masolas) mendpontban ,,1% -et kell
megadni.

FIGYELEM, ha a gyari adatokat tartosan visszaallitjuk, ezzel a
helyszini beallitasok atirodnak és elvesznek!

Be- és kimenetek konfiguralasa

Bovitett
BE/KImenetek

9.6.4.1 Jelado bemenet

BE/KImenetek
Jeladé bemenet

Ebben a menliben konfiguralhatdk a be- és kimenetek.

Itt allithaté be a forgasi jeladé jelének "sziirése". Ezzel a zavarokklal
terhelt jelado jelek "simithatok".
Tanacs: a berendezéstél fliggbéen nagy szlirési konstans megadasa (pl.

Jeladé bemenet
T-1

Jeladé bemenet
normal

Jeladé bemenet
invertiert

T-1 = 4 a szabalyozasi tulajdonsagok romlasat okozhatja, és ezaltal
lengésekhez vezethet.

Itt allithaté be a forgasi jeladé jeleknek a forgasiranyhoz képesti fazisa.
Azonos hatasu, mint az inkrementalis jeladd csatornak vezetékeinek
felcserélése az A és B illetve -A és -B kapcsokon.

Tanacs: szinkronmotorral megvaldsitott Gzemnél (l4sd 9.8.2 pontot) ezt a
paramétert a frekvenciavalté automatikusan észleli, és nem szabad
megvaltoztatni!

9.6.4.2 Digitalis bemenetek

BE/KImenetek
Digin 1

Digin 1
Hibanyugt. (0)

Digin 1
Kont . feligy. (1)

BE/KImenetek
Digin 2

Itt allithaté be a 2 digitalis bemenet konfiguracidja:

1-es digitalis bemenet funkcidja:

"Kiils6 hibanyugtazas" funkcio. A fellépd hibak az 1-es digitalis
bemenetre adott +24V jellel nyugtazhaték (térélheték, ha a hiba oka
megsziint).

"Féaramkoéri magneskapcsoldk (kontaktorok) feliigyelete™ funkcié: A
féaramkdri magneskapcsolok segédérintkezéinek megfeleld kdtésével
nyugalmi helyzetben (500 msec-el a ZS relé bontasa utan) ellenérizhetd
azok elejtett allapota. Ennek a digitalis bemeneti jelnek 0-nak kell lennie,
hogy a magneskapcsolok elejtett allapotat jelezze.

2-es digitalis bemenet funkcioja: (azonos lehetéségek, mint az 1-es
bemenetnél, l1asd ott)
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9.6.4.3 Menetparancsok

9.6.4.3.1 Kodolas

Parallel

Menetparancs "

Parallel

Menetparancs "

Bin4ris

Menetparancs "

Binaris parancskodolas.

Itt valaszthaté a menet- és sebességi parancsok kodolasa (parallel:
Jjelvezetékenkénti parancsfunkcio, binaris: bindris jelkombinaciok
hordozzak a parancsot):

Parhuzamos parancsadas (egy jelvezeték, egy parancs) (Standard).

Binaris parancskédolashoz a frekvenciavalté V1, V2, V3, V4 jelii bemeneteit haszndljuk. A

parancskddok hozzarendelése az alabbi:

Szabalyozé 16. pont | 17.pont | 18.pont | 19.pont Megjegyzés
menetallapot (V1) (V2) (V3) (V4)
STOP 0 0 0 0 Nincs menetparancs

VO 1 0 0 0 Szintbeérkezési (kusz6) sebesség

V1 0 1 0 0 Karbantartasi sebesség

V1 1 1 0 0 Karbantartasi sebesség

VN 0 0 1 0 Szintkorrekcids sebesség

VO 1 0 1 0 Szintbeérkezési (kusz6) sebesség

V2 0 1 1 0 K&zblilsé sebesség V2

V2 1 1 1 0 K&zblilsé sebesség V2

V2 0 0 0 1 K&zblilsé sebesség V2

V3 1 0 0 1 K&zblilsé sebesség V3

V4 0 1 0 1 Gyors menetsebesség V4

9.6.4.3.2 Iranyjelek konfiquralasa

Menetparancs
Csak RO(1) 0

allitani.

9.6.4.4 Kimenetek

BE/KImenetek
KImenetek

KImenetek
ZS=Imot 1

Itt allithatd be, hogy a frekvenciavalté egy vagy két irany parancsiellel
mikddjon. Egy irany jellel térténé Gzemhez a paraméter értékét "1-re kell

Itt konfiguralhatok a frekvenciavalté kimenetek (jelenleg - 2008 - csak ZS
relé funkcid allithaté be).

Ha a paramétert "1"-re allitjuk, a ZS relén keresztiil a frekvenciavalté jelet
ad ki, ami jelzi, hogy a motor aram alatt van, és a nyomaték
rendelkezésre all (l4sd 4.2.2.3.4 pontot).
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9.6.5 Tovabbi feliigyeleti funkcidk

Bovitett
Feligyelet

Menetido feliigyelet. Itt allithaté be a menetidd felligyelete. Minden
felvoné menetidejét méri a rendszer, és ha a beallitott maximalis
;:i:gll'ze'c o || menetidét tallépi, akkor megfeleld hibalzenettel leéll. A minimalis

menetidd 20 masodperc, ennél kisebb id6 megadasa esetén a menetidd
fellgyelet kikapcsol és a paraméter nullat jelez.

Feligyelet

Magn. kapcs . aktivalasa, ha a megfeleld erre a célra szolgaldé bemenetet is

konfiguraltuk (l&sd Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.
pont).

|| Itt allithaté be a féaramkori magneskapcsolok feliigyeletének
0

9.6.6 Kilénleges funkcidk

9.6.6.1 Fllke kiszabaditasa foqokésziilék miikodés utan

Kilénleges funkc.

V1ManRaok 0 ugrast fog okozni. Ennek hatasara ugrasszeriien nyomaték épul fel, ami

segit a befogott kabin kiszabaditasaban. Ennek sordn a maximalis
frekvenciavalté kimeneti aram is kiadasra kerll. Minden ilyen
kiszabaditési - inditési kisérlet utan ezt a paramétert ismét be kell allitani,
mert a "V1MaxRuck" paraméter a V1 paranccsal térténé kiszabaditasi
kisérlet utan automatikusan nullara all.

|| Ha itt 1-es értéket adunk meg, akkor a V1 sebességi parancs el6irt érték

9.6.6.2 Motor karakterisztika automatikus mérése

Kiilonleges funkc.
Tuning 0

Ha ezt a paramétert 1-re allitjuk, egy automatikus motor karakterisztika
|| mérés valésul meg. Ez lehet6vé teszi a motor nyomaték optimalis

kihasznalasat. Ezt a mérést csak a gyarté RST-Elektronik GmbH-val
egyeztetve szabad elvégezni.

9.6.6.3 Motor csatlakozas automatikus ellenérzése inditas elott

Kilénleges funkc . Py oo . . A L2l £
Motorteszt 1 motor vezeték ellendrzés torténik. Ennek soran a kabelezési hibak és

| Ha ezt a paramétert 1-re allitjuk, minden indulas elétt egy automatikus
bontott féaramkéri magneskapcsolék felismerheték.

9.6.6.4 Sz0q faziseltérés meghatarozas szinkronmotoroknal

Kiilonleges funkc.
Einph.On 1

Lasd a 9.8.2. pontot.
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9.6.6.5 Analdq jeladds terhelésméré bemendijel kiértékelése

A terhelést mérd analdg atalakité 1-10 V jelét a frekvenciavalto
feldolgozhatja, és terhelésfliggéen mar a fék nyitasa el6tt nyomatékot
adhat a motorra, hogy a fék nyitdskor ne csusszon meg a filke.

Terhelésmérés

Kilénleges funkc "

llyen analdg terhelésméré atalakitét kinal pl. AVERDI GmbH (Berlin) cég.

Hogy a terhelésfiggé nyomaték elészabalyozds helyesen megvalésulhasson, 2 kalibrald elémérésre
van sziikség. Egy mérés Ures flilkével, és egy tovabbi fél terheléssel, vagy még elénydsebb, ha teljes
terheléssel. A mérést a frekvenciavalté automatikusan hajtja végre.

9.6.6.5.1 Kalibralas Ures fiilkénél

A mérést az akna kézepén megallitott flilkénél kell végezni, hogy ezaltal a kétélsulybol adédé hibak
minimalisak legyenek.

Terhelésmérés
Ig Leer 100%

A mérés aktivalasa az "Iq Leer" paraméter 100-as értékre allitasaval
torténik.

Ezt kdvetben visszaallitasi parancsot kell kiadni, a frekvenciavalto a terhelésmérést a parancskiadas
utani 3 mésodpercen belll elvégzi.

Terhelésmérés

Iq Leer -46%

Sikeres mérést kdvetéen a paraméter az elére bedllitott 100-as értékrél a
| mért értékre valtozik.

Ezzel az Ures fllke terhelési pontja megmérésre kerlt.

9.6.6.5.2 Kalibralas terhelt fiilkénél

Terhelésmérés
Ig Last 100%

| Az eljards ugyanaz, mint a "Kalibralas terhelt fiilkénél" Fehler!

Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. 9.6.6.5.1 pontban leirt,
csak a fulkét meg kell terhelni, és az "lg Last" paramétert kell alkalmazni.
Punkt Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

9.6.6.5.3 Tovabbi kalibralasi informacio

A terhelésmérést az akna kdzepén megallitott flilkénél kell végezni, hogy ezaltal a kétélsulybol adédo
hibak minimalisak legyenek. Fontos, hogy a tartasi szabalyoz6 helyesen legyen paraméterezve. A
kivarasi id6 utan (3 mésodperc) a flilke mozgasa tisztan, siman szabdlyozott kell legyen. Ennek mar
néhany szaz milliszekundum (par tized masodperc) utan be kell kdvetkeznie. Ha a tartasi szabdlyozas
tul "lagyra” van éllitva, nem lehetséges terhelésmérés!

9.6.6.5.4 Terhelésmérés funkcio engedélyezése

Sikeres terhelés kalibracié utan az analdg terhelésmérést engedélyezni

Enable kell a paraméter "Enable = 1" érték bealitaséval.

Terhelésmérés "
1
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9.7 Uzem DCP - interfésszel

9.7.1 Altalanos bevezeté a DCP lizemmédhoz

A DCP protokoll egy specialisan felvondvezérlésekhez kifejlesztett RS485 alapu parancs- és
adatatviteli eljaras, frekvenciavaltok és felvondvezérlék kdzotti kapesolathoz. A parancsok és adatok
un. "telegram" adatblokkok Gtjan kerllnek atadasra, ennek soran nemcsak menetparancsok és pozicid
ellendrzés valésulhat meg, hanem a frekvenciavalté tavvezérlése is lehetséges a felvondvezérl6tél.

9.7.2 DCPO01 vaqy DCP03 vezérlési mdd aktivalasa

Kérjik, valassza ki azt a DCP Gzemmddot, melyet az alkalmazott felvonévezérlé alkalmaz (lasd a
Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. 9.4.5 pontot).

Ha a frekvenciavalton a vezérlés modjat DCP tipusra valtoztattuk, a készulléket ki kell kapcsolni, majd

kb. 30 sec mulva ismét bekapcsolva az atéllitds érvényes lesz. Ettdl kezdve a frekvenciavalté fogadja
a parancs telegramokat a felvonévezérl6tél.

9.7.3 Osszekottetés

A frekvenciavalté 67-es (RS485-A) és 68-as (RS485-B) sorkapcsokra kell polaritashelyesen kétni a
vezeérléstol erkezo érpart. Az Gsszekottetéshez javasolt sodrott, arnyékolt erpar (STP) alkalmazasa. A
hibajelz6 TU relét és a féaramkdri magneskapcsoldkat vezérld ZS relét az eddigiekkel azonos médon
kell bekotni. A ZB relé (mechanikus fék mikddtetés) informaciéjat a DCP protokoll egy vezérlbbitje
képviseli, ezért ennek sorkapcsos bekdtése nem szilkséges.

A frekvenciavalté engedélyezés jel GS biztonsagi okokbdl tovabbra is bekétendd az 53-as sorkapocs
pontra.

9.7.4 DCP kapcsolat feliigyelete

Ha a felvon6vezérl6 és frekvenciavalté DCP kapcsolatban, felvoné menet
*%%  Hiba *%* || kdézben az adatatviteli blokkok nem, vagy zavarjelekkel érkeznek meg, a
DCP-Hiba frekvenciavaltd hibaallapottal és hibarelé jelzéssel ledll. A hibat jelzé
bontott relékontaktus akkor all csak helyre, ha ismét zavarmentes,
hibatlan telegramok érkeznek a felvonévezérlétél. Ha a hibamentes
kapcsolat helyredllt, a frekvenciavaltd elélapjan az "E" gombbal a
hibakijelzés nyugtazhaté.
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9.8.1

9.8 Uzem szinkronmotorral és hajtémii nélkiili gépészettel

(Gearless)

Hajtomi adatok beallitasa

Készenlét
0 rpm oA

FRC-F
Bedllitds

Bedllitas
Motoradatok

Motoradatok
I_MOT 32a

Szinkronmotor
Polpaare 2

Szinkronmotor
Geber 1024

Jelado tipus
Sinus EnDat

Jelado tipus

Az ,E“ gomb kétszeri megnyomasaval juthatunk a motoradatok meniihéz.
A motor és jeladé adatokat itt kell pontosan megadni.

"I_MOT" paraméter: motor névleges aram

"Poolpare" paraméter: motor pélusparok szama

"Geber" paraméter: jelad6 fordulatonkénti impulzusszam / szinusz
peridédus szam.

"Sinus EnDat" paraméter: ha ECN1313 vagy ECN113 tipusu
(Heidenhain) abszolut jelad6t alkalmazunk EnDat interfésszel, ezt a
paramétert kell megadni.

"Sinus SSI" paraméter: Ha ECN113 tipusu, de SSI interfészl Heidenhain

Sinus SSI jeladét alkalmazunk, ezt a paramétert kell megadni.
Sz "RhoOffset" paraméter: a jeladd nullapontja és a motor tekercskészlet
zinkronmotor . . . sz

RhoOffset 0 || nullapontja kdzotti szégeltéreés.
Tanacs: ezt a paramétert a frekvenciavaltd specialis adaptacidos méréssel
("Einphasung") 6nmaga hatarozza meg (lasd a kdvetkezékben a mérés
leirasat).
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9.8.2

Szdq faziseltérés meghatarozas (Phase-in)

A szinkronmotoros Uzemhez az elsé menet végrehajtasa elétt el kell végezni egy mérést, mely a
szinuszos jeladd és a motor tekercskészlet nullpontjainak szdgkllénbségét hatarozza meg
("Einphasung”, faziseltérés meghatarozas)

Fontos tanacs: a mérést tehermentesitett hajtotarcsaval (kételek meglazitva, kiemelve) és
szabadon forgé motorral kell elvégezni! Mar kismértékii surlodasi nyomaték annyira
megvaltoztathatja a mérési eredményt, hogy normal (izem nem lesz lehetséges!!!

Az alabbi lépéseket kell végrehaijtani:

"Einphasung" faziseltérés mérés aktivalasa:

Bovitett
Kilénl. funkc.

EE

Sziknronmotor
Einph.On 1

Einphasung aktiv

< Info > "

< Info >
Parancs STOP

A "Bévitett" - "Kulénleges funkcidék” meniben aktivalni kell a mérést "1"-
es érték beirdsaval.

Visszaallité vezérlés menetparancs kiadasaval mozgasba kell hozni a
tehermentesitett motort.

A motor addig forog, amig a frekvenciavalté befejezi a mérést. A mérés
allapotat a kijelzén nyomon lehet kdvetni.

A mérés végeztével le kell kapcsolni a menetparancsot.

A mért szdgeltérés kijelzésre keril. A mérési eredményt az "E" gombbal

< Info > i . s . . AN ;s -
Rho: Wert = —3204 || lehet nyugtazni s eltaroln!, Cc gomb__meg,nyo,masaval a meres
megszakithat6, az eredmény nem ker(l eltarolasra.

Rho speichern ...

< Info > "

A mérés végeztével (visszaallitott kotél, hajtotarcsa kapcsolattal) a jelado-frekvenciavalto-
motor-hajtomii egyiittes lizemkész.

Az eredmény ellenérzéséhez ismét menetparancsot kell kiadni. A hajtdémiinek normal médon kell
forogni.

9.8.3 Forgasirany hozzarendelés helyességének ellenérzése

Ellenérizni szikséges, hogy a frekvenciavalté "RO™" (FEL irany) parancs és az ennek hatéséra
megvalésuld FEL iranyu fillkemozgas ténylegesen egyezik-e. Ha megegyezik, a kalibrélasi mérés
befejez6dott. Ha a parancs és a flilkemozgas ellentétes, akkor két motorvezetéket fel kell cserélni a
helyes forgasirany beallitasahoz, és a faziseltérés meghatarozast meg kell ismételni ("Einphasung",
lasd 9.8.2 pontot).
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9.9 Nyilthurku (Open-Loop) iizemmod

Fontos tanacs:

e Ajeladd (fordulatszam visszacsatolas) nélkiili izem a jeladés, mezdorientalt
vektorszabalyozashoz képest a felvoné motor er6sebb melegedését és kedvezétienebb
menettulajdonsagokat eredményezhet.

e Az U/f izemmodban (a frekvenciaval cs6kkené impedancia miatt csokkentett
motorfesziiltség) a miikodés elve miatt a beallasi és tartasi pontossag kisebb, mint a
mezdorientalt vektorszabalyozasnal.

e A nyilthurku "OpenLoop" (jeladés fordulatszam visszacsatolast nem alkalmazo) izemmod
esetén a fiillke menetsebessége max. 1m/sec lehet.

9.9.1 "OpenlLoop3" tipusu nyilthurku tizemmod (F/U szabalyozas szlip
kompenzacidval)

9.9.1.1 Parameéterek attekintése

— A paraméterek beallitasat szolgalé meni a "Beallitas - Open-Loop 3"
oranLoon 3 || helyen talalhato.
Tanacs: a men(l csak akkor jelenik meg, ha el6zéleg az "OpenLoop3"
tzemmaodot beallitottuk. A beallitd menl az alabbi paraméterekbdl all:
Open-Loop 3 . AP . . P
U_Start 3000 || "U_Start” paraméter: inditési feszlltség (automatikusan beallitédik)
Open-Loop 3 "R1MessEn" paraméter: automatikus motormérés és paraméterezés
RiMessEn 0 aktivalasa.

9.9.1.2 Frekvenciavalto beallitasa

9.9.1.2.1 Uzemmoéd aktivalasa

A frekvenciavaltot el6szor is be kell allitani a megfelelé Gzemmaodra. Ehhez valtsunk a "Rendszer-
Uzemmod" mendre.

Rendszer
Uzemmod

Az "Uzemm6d"-nal valasszuk a "Open-Loop 3" lehetdséget.

Uzemmod
Open-Loop 3
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9.9.1.2.2 Berendezésadatok megadasa

Motoradatok "lI_Mot" paraméter: motor névleges aram

I_MOT 32a

Motoradatok n "U_Mot" paraméter: motor névleges feszlltsége

U_MOT 400V

Motoradatok "n_Mot" paraméter: motor névleges fordulatszam

n_MOT 1350rpm

Motoradatok || "f_Mot" paraméter: motor névleges frekvencia

£f_MOT 50Hz

Motoradatok 60 || "cos(phi)" paraméter: motor teljesitménytényez6. A motor adattablarol

cos (phi) leolvasott értéket 100-al kell szorozni, és az igy kapott szamot kell ide
beirni.

9.9.1.2.3 Motor paraméterek automatikus mérése

A késziilék a motor karakterisztika mérését elvégzi, és a motorvezérléshez szilkséges paramétereket
automatikusan beallitja. Lehet6ség van a motorparamétereket egyetlen alkalommal
(lzembehelyezéskor), vagy minden egyes indulas elétt megmérni. Standard moédon az egyszeri mérés
van bedllitva.

Valtunk a "Beallitas-OpenLoop3"” menire. Ez "E" gomb

g::ili';z; 3 || megnyomasaval juthatunk a menlbe. Vélasszuk ki a "R1MessEn"
paramétert.

open—Loop 3 A paraméter értékét 1-re allitva a mérést aktivaltuk.

R1lMessEn 1 |

Adjunk menetparancsot a felvononak. A teljesitményfokozat bekapcsolasa utan a frekvenciavalté
néhany ezredmasodperc alatt meghatarozza a motor allérész ellenallast, és a motorhoz sziikséges
inditasi fesziltséget.

Open-Loop 3 Ezt kbvetéen a menet végrehajtasra ker(l, és "R1MessEn" paraméter
R1MessEn 0 visszaall nullara.

Normal esetben elegendd a motorparamétereket egyetlen alkalommal, Gzembehelyezéskor megmérni.
A motor tartés lizeme melegedést okoz, ez pedig a motorparaméterek megvaltozasat eredményezi. A
motorparaméterek hdmérsékletfliggése kedvezétlenll hat a menettulajdonsagokra.

Ez esetben lehetéség van az "R1MessEn" paraméterbe 2-es érték
beirdsaval a motormérés allandé elvégzésének beallitdsara. Ennek
hatasara a készllék minden indulés elétt megméri a motorparamétereket.
A melegedéstél fliggd motorparaméterek igy mindig helyesen kerlinek
figyelembevételre.

R1lMessEn

Open-Loop 3 "
2

Beallitast kdvetden hajtsunk végre menetet mindkét iranyban.

Tanécs:
Ha a motornyomaték nem lenne elegendé (pl. kiszé sebességnél a motor allva marad) akkor az
"U_Start" paramétert névelni kell.

Open-Loop 3
U_Start 3000
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9.10 Vészkiirités lizemmad sziinetmentes tapeqyséqgel (UPS)

9.10.1 Altalanos bevezeté

Sziinetmentes tapegység (angol réviditése UPS, német USV) alkalmazasa esetén, haldzati fesziltség
kimaradaskor a frekvenciavaltéval egy alkalommal csdkkentett sebességi menet hajthaté végre. A
maximalis lehetséges menetidé és menetsebesség elsésorban az alkalmazott sziinetmentes
tapegységtdl fliggenek. A frekvenciavalté kialakitdsa olyan, hogy a Kidrités lizemmaod megvalésitdsa
lehetséges kedvezben alacsony koéltségli egyfazisu sziinetmentes tapegységgel. Kimaradas esetén a
betaplalas kézvetleniil az L1 és L2 bemeneti kapcsokon torténik, bonyolult és kdltséges kdzbiilsé DC
kor toltéaramkor kialakitasa és akkumulator kezelés nem sziikséges.

9.10.2 Huzalozas

Az itt kovetkezd dbra egy lehetséges aramkoéri elrendezést mutat hal6zat kimaradas esetén a
szlinetmentes tapegységre torténd automatikus atvaltas megvaldsitasahoz, mely egyben a halozat
visszatérésekor a normal halézati Gzemre vald visszaallast is biztositja. A halézati feszlltség
figyeléséhez PTW-3uP tipusU, az RST-Elektronik GmbH gyartonal beszerezheté modult
alkalmazhatunk.

PTW-3uP 1
2
14
[aVEes) 'L—) SV
"""”‘L‘j“( fmz ]LK14
K14
L1
L2
L3 L X[ ks X k2
N
K12 20
N N’ ‘/ L1
usv
L1 LT ‘/ L2 FRC-F K12
|
— L3
22
Mikodés:

Normal haldzati Gzemmaddban a PTW-3uP modul belsé reléje meghuzott dllapotban van (11-12-14
pontok kézll 11-14 zart), és a K14 halézati izem magneskapcsold is meghuzott allapotban van. Mivel
a K14 és K12 magneskapcsoldéknak nem szabad egyidejiileg meghuzott allapotban lenni, haromszoros
reteszelés van érvényben: az egylttes mikoédeést elészor is a PTW-3uP modul belsé érintkezdi
kizarjak, masodszor bont6 segédérintkezdik keresztretesz kapcsolast valésitanak meg, harmadszor
pedig a magneskapcsolok meghuzasi késleltetése (kb. 3...5 sec) védi az aramkort.

Ha a haldzati feszlltség kimarad, a PTW-3uP modul belsé reléje és vele egyiitt K14 elejt. Idében
késleltetve meghuz K12, féaramkari érintkezéin keresztil a szinetmentes tapegység (USV) egyfazisu
kimenete ellatja a frekvenciavaltét az L1, L2 bemend kapcsokon. K12 segédérintkezéjén keresztil a
frekvenciavaltd bels6 +24V-os feszlltségét visszavezetjik a 22-es kapocspontra (Uniln1). Ez jelzi a
frekvenciavaltonak, hogy USV Gizem van érvényben. Ebben az izemmddban nem aktiv az alacsony-
feszlltség figyelés.
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Amint visszatér a normal haromfazisu halozati ellatas, a PTW-3uP normal Gzemre valt vissza. K12
magneskapcsol6 elejt, K14 pedig késleltetetten meghiz, és f6aramkori érintkezéin keresztiil a
frekvenciavalt6 L1,L2,L.3 bemenetre kapcsolja a hal6zatot.

Mivel a PTW-3uP modul tulajdonsaga olyan, hogy mindharom (L1,L2,L3) bemenetének egylttes
feszlltségkimaradasa nem okoz hibajelzést, az L2 és L3 fazisok részleges kiesése nem lenne
észlelhetd. Ha azonban a PTW-3uP modul "0" pontjat 6sszekétjik a halézati betaplalas "N"
vezetdjével, az ilyen kimaradas mégis észlelhetd. Ha csak az L1 fazison van kimaradas, akkor a PTW-
3uP modul tapfeszilisége (A1, A2) sziinik meg. Ebben az esetben is elejt a modul belsd reléje, ami
megvaldsitja a kivant atkapcsolast. A modul el6lapjan ez esetben (tapellatas hianyaban) nincs
Uzemallapot jelzés.

9.10.3 Sziinetmentes tapeqység méretezése

A sziinetmentes tapegységtdl elvart kimeneti (latszélagos, kVA) teljesitmény meghatarozasahoz
elészor is a motor adattablardl leolvashaté adatokbol szamithaté motorhatasfok tényezére van
szikség

7 e
M
\/S'UM -1, -cos@,,
ahol:
MM motorhatasfok
Pwm motor névleges teljesitmény
Uwm motor névleges fesziltség
I motor névleges aram
COS Oy motor teljesitménytényezé

Névleges felvondterhelés mellett, a legkdzelebbi szinthez térténd, a névleges sebesség 5%-aval
megvaldsuld kiliritési menethez a szlinetmentes tapegység kimeneti latszélagos teljesitmény
meghatérozésa kozelit6 mbdszerrel az aldbbi képlettel térténhet:

1,2
S = ——11|-P
uUsv (UM j M

ahol:

Susvszlinetmentes tapegység latszolagos teljesitmény kVA

Pum  motor névleges teljesitmény (névl. sebesség, névl. terhelés mellett)
nm motorhatasfok

A sziinetmentes tapegyséqgel térténé lizemhez a kdvetkezéknek kell teljesiilni:

* a szamitott motorhatésfok legalabb 75%.

* lzem mezdorientalt szabalyozassal, nem lehetséges OpenLoop (nyilthurkd, jelad6 nélkili) Gzem
* szlinetmentes tapegység kimenete terhelés alatt legalabb 220V ~.

* a szlinetmentes tapegység cslcstényezdje (azaz csucsaram/effektiv aram aranya) legalabb 3:1
(Figyelem: a csucsaram jelen esetben nem az effektiv gyorsulasi vagy inditasi aramot jelenti)

* ha tovabbi fogyasztokat (felvondvezérlé, fllkevilagitas, aknavilagitas stb.) is errdl a szlinetmentes
tapegységrél kell ellatni, azok terhelését is figyelembe kell venni a méretezéskor

* ha nem elegend6 a szomszédos legkdzelebbi szintig végrehajtott kilritési menetet, akkor a
sziinetmentes tdpegység athidalasi idejét (névleges terhelés szolgéltatasanak idétartama) nagyobbra
kell valasztani, mint amekkora idére a felvondnak kilritési sebességgel a teljes aknahossz
megtételéhez sziksége van.

(1]

(2]
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9.10.4 Frekvenciavalté specialis tulajdonsagai vészkiurités iizemmoddban

Az Uniln1 (22 kapocs) univerzalis 24V-os digitalis bemenetet haszndlja a frekvenciavalto a kilrités
Uzem észlelésére. Ha ide +24V-ot (magas szint) adunk, kilirités (izem van érvényben.

A frekvenciavalté DigOut3 (56 kapocs) digitélis kimenete jelzi, hogy a fék kioldadsa utan milyen iranyu
lesz a terhelés. A jelek hozzarendelése az aldbbi:
e Magas szint (+24V): a fllke az adott allapotban nehezebb az ellensuilynal. Javasolt kilritési
irdny: LE
e Alacsony szint: (OV): a fllke az adott allapotban kénnyebb az ellensulynal. Javasolt kilritési
irdny: FEL

A felvonévezérld ezt a jelet kiértékelheti, és a kdnnyebben megvaldsithaté iranyban hajthatja végre a
kitritést.

Kilrités lizemmoédra az alabbiak érvényesek:
e Ha a frekvenciavalté Uniln1 bemenete (kilrités (izem jelzése) aktiv, a kdzbllsé kér alacsony
feszlltség hibajelzés el van nyomva (nem jelzi a frekvenciavaltd).
¢ Menetparancs kiadasa el6tt kell az Uniln1 bemenettel a kilrités lzemmadot aktivalni.
e A maximalis fordulatszdm (flilkesebesség) a VE (kilritési sebesség) paraméterrel
meghatarozott. Magasabb sebességili menetparancs esetén a flilkesebesség VE kiliritési
sebességre korlatozott.
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9.11 Tavadatatvitel modemmel

9.11.1 Altalanos bevezeté

Az Uj "PowerControl" szoftverrel (RST FRC frekvenciavalték beallitd programja) lehetséges a
frekvenciavalto tavolrél térténd bedllitasa, telefonhalézaton megvalosul6 modemes tavadatatvitellel.
Ehhez két modemre van sziikség. A tavadatatvitel elsésorban felligyeleti célokat szolgal (pl.
hibanaplé és Gzemi paraméterek kiolvasasa). A modemes tavkapcsolattal lehetéség van laptop /
asztali szamitogéppel ugyanazokra a miveletekre, amiket a szamitégép PowerControl szoftverrel a
frekvenciavaltd helyszinén kdzvetlen soros adatkapcsolattal el tud végezni.

Tanécs: bizonyos paraméterek (készllékadatok, motoradatok, lassulasi szakaszok) tavadatatvitellel
térténd modositasa csak akkor javasolt, ha a helyszinen egy kapcsolatban 1évé szereld is tartdzkodik!

9.11.2 Modem a tavfeliigyeleti szamitogépnél (Laptop / PC

A modemet standard soros RS232 interfész kabellel (1:1 kapcsolat) kell a szamitégéphez
csatlakoztatni. Ugyanakkor a szokasos médon csatlakoztatni kell a kapcsolt telefonvonalhoz is.

9.11.3 Modem a frekvenciavaltonal

A modemet a kiils6 interfész modullal kell a frekvenciavaltd soros interfészére csatlakoztatni, és a
telefonos hal6zattal is 6ssze kell kotni.

Tandcs: A frekvenciavalté interfészéhez egyszerre csak egy késziiléket szabad csatlakoztatni! Ha a
modemes tavkapcsolati interfészt és a helyi laptop interfészt egyidejlileg csatlakoztatjuk, hibas
mikédés lép fel!

9.11.3.1 Konfiguralas

A modemet az alabbi beallitasokkal kell konfiguralni:

Bealitas Parancs®) FONTOS !

Echo: off EO FIGYELEM !

Vélasz DDE-re: off Q1 A modemnek képesnek kell
1 csengetés utdn beemelés S0=1 lennie ezeket a bedllitasokat
DDE-sebesség: 9600/N/8/1 S23-58 tartésan eltarolni!

Viv6 15 sec. kimaradasnal kapcsolatot S7=15

bontani

Aktudlis konfiguraciot eltarolni &W0

Konfiguracié bekapcsolasnal &Y0

*) az alkalmazott modem tipusatél fligghetnek a parancsok

A modemen a PowerControl szoftverrel a kivant elébedllitdsokat el lehet végezni. (lasd a PowerControl
szoftver kézikdnyvét).

Javasoljuk, hogy a felhasznal6 a gyartd6 RST-Elektronik GmbH-t6l gyarilag helyesen elékonfiguralt
modemet rendeljen.
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10 Karbantartas és javitas

Mivel a korszer(i elektronikai alkatrészek hosszuidejl stabilitasa j6, és természetiiknél fogva nincs
mechanikai elhasznal6dasi jelenség, a frekvenciavaltonal normal esetben nincs sziikség kiilénésebb
karbantartasi munkara.

A szokasos felvono karbantartassal egy idében javasolt a frekvenciavaltd sorkapcsok ellenérzése
(szorossag, j6l meghuzott csavarok), valamint célszerl a kimeneti relék érintkezbinek ellenérzése
esetleges beégés szempontjabal.

Szennyezett, poros kérnyezetben, kiildnésen ipari alkalmazasoknal (pl. vegyi- és hasonl6 ipari
Uzemek) az esetleg kialakulé kuszé aramutak (porlerakédas, atiitések) megel6zése céljabdl
rendszeresen sdritett levegdvel kell a port a nyomtatott aramkoérok felliletérél és a
teljesitménymodulnal eltavolitani.

Ugyelni kell arra is, hogy a frekvenciavalté hiitébordajanak réseiben és a ventillatoros hiités
takaréracsan ne gydljon 6ssze a por, €s nem akadalyozza semmi a szabad légaramlast. Normal lako-
és irodaépuletekben ilyen er6s porosodas rendszerint nem Iép fel.

Olyan forgasi jeladdknél, melyek nem kdzvetlenll a motortengelyre, hanem hajtészijjal csak kézvetve
csatlakoznak, a hajtészij allapotat és feszességét rendszeres idékdzonként ellenérizni kell.
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11 Frekvenciavalto inteqgralt foaramkori
magneskapcsolokkal

11.1 Altalanos bevezet6

Az FRC sorozatu frekvenciavalték féaramkoéri magneskapcsoldkkal egybeépitve is szallithatdk. A
féaramkori magneskapcsoldk AC3 Uzemre tervezettek, és szabad segédérintkez6kkel is
rendelkeznek.

A gyart6 RST-Elektronik GmbH olyan azonnali csatlakoztatasra kész (Plug&Play) rendszert is kinal,
melynél a frekvenciavaltét az adott felvonovezérlével dugos kabelekkel kbzvetlendl csatlakoztatni
lehet. Igy a helyszini kabelezési hibdk messzemendékig kikliszébdlhetk. Jelenleg a legtébb ismert és
elterjedt felvondvezérlés tipushoz létezik ilyen el6konfekcionalt csatlakozokabeles megoldés.

Az integralt magneskapcsolds készllék egyetlen készilékhazba szerelt, melyet a felvonbvezérlé
lemezszekrényén kivill, a falra lehet felerésiteni. FRC 6-o0s kivitelig a fékellenallas is a
késziilékhazba integrait.

FIGYELMEZTETES: a fékellenallas hétermelése miatt az integralt késziilék csak nem égheté
felliletre (pl. betonfal) szerelhet6. A fékellenallas kelld hiitésének biztositasahoz a készilék
felszerelésénél alul és felll legaldbb 50 cm szabad tavolsag kell, hogy maradjon!

A készUlék / fékellenallas felett, a felszerelésének helyén nem lehet semmilyen éghetd anyag!

A fentiek figvyelmen kiviil hagyasa TUZVESZELYT OKOZHAT!

11.2 Miiszaki adatok

A megadott aram terhelhet6ségi adatok a standard készlilék kivitelre vonatkoznak.

FRC kivitel Méretek

szélesség magassag max. mélység
FRC-F1...F6 400 mm 725 mm 275 mm
FRC-F7 400 mm 863 mm 275 mm

11.2.1 Késziilékhaz
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technische Anderungen vorbehalten

Aufgrund der Warmeentwicklung des Brems-
widerstandes darf das Gerat nur auf einer
nicht brennbaren Oberflache (z.B. Beton-
wand) montiert werden. Damit die Beliiftung
des Bremswiderstandes nicht behindert wird,
muB Gber und unter dem Gerét ein Luftraum
von mindestens 20cm frei gelassen werden.

Befinden sich brennbare Materialien in der
Néahe des Geriétes, so ist ein Abstand von
mindestens 50cm zu gewéhrleisten!

Bremswiderstand

Frequenzumrichter FRC-F
mit Schiitzen

400.0

251.0 (FRC-F1..F4)
273.0 (FRC-F5/F6)

FRC-FS / BRW
BaugroBe 1...6

DIN ISO
2768m

MaBstab 1:4

Zchngs.-Nr.: 5-597.31

Datum Name

Bearb. | 01.03.04 Maller

Gepr.

Norm

Gesamtkonstruktion mit
integriertem Bremswiderstand

31

Index Rev.| And.Nr.|Freigabe Name|
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1
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5-597-31.skd
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11.2.2 Kabelek rogzitése

A kabelek hozzavezetése a frekvenciavaltd als6 bevezetd nyilasain torténik. Standard kivitelnél fémes
régzitd bilincs talalhaté a készilék alsé horganyzott szerel6lapjan, a kabel csatlakoztatasa helyén.

A kabel régzité bilincs a kabelcsatlakozas huzas elleni tehermentesitését szolgalja, és egyben a
kabelek arnyékolasanak PE csatlakozopontja. A kabeleket az aldbbi mdodszerrel kell a régzitdbilinccsel
szerelni:

Arnyékolatlan kabel:
e Rogzités a mellékelt mGanyag kébelk6tozdkkel a kialakitott lyukakhoz.

7

Arnyékolt kdbel:
Tegylk szabadda a miianyag burkolat eltavolitasaval az arnyékolast

Valasszuk ki az arnyékolt kdbel atmérének megfelelé fém rogzitébilincset a mellékeltek kézil.
A mellékelt lemezanyakat a kivant helyre toljuk be gy, hogy sima fellik felfelé nézzen.

A kabelt arnyékolasanal fogva kdbelbilinccsel és a mellékelt M4 csavarokkal a lemezanyakhoz
régzitjik ugy, hogy a kabel szorosan régziljén, arnyékolasa pedig kdrkdrdsen jol érintkezzen a
fém régzitébilinccsel, és a horganyzott felfogési felllettel is.

A forgasi jeladd arnyékolt kdbelét szintén a készllékhaz alsé oldalan vezetjik be, és arnyékolaséat a
csatlakozénal j6 mindségi kétéssel a PE pontra csatlakoztatjuk.

11.2.3 Huzalozas

A hélézati betdplalas az L 1-L2-L3-PE" pontokra csatlakozik. Az integralt védelmeket tartalmazé
késziilékeknél a nullavezet6t a kékkel jelzett megfelel6 kapcsokhoz kell csatlakoztatni.

A fékellendllas arnyékolt vezetékének ereit az ,RB* és ,,+“ valamint ,,PE*jell kapcsokra kell
csatlakoztatni. Az integralt fékellenallast tartalmazé készilékeknél nem szlikséges kilsé fékellenallas
csatlakoztatas.

Az arnyékolt motorkabel ereit kdzvetlenil az ,,U-V-W* jelzésli magneskapcsold pontokra és a "PE"
pontra kell kétni.

A vezérlékabelt a " Plug&Play-Gerédten " (azonnal csatlakoztathato) késziilékeknél egyszeriien
csatlakoztatni kell a felvonévezérléhdz.
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12 Hibakeresési utmutato

Tandcs: az itt ismertetett hibakeresési Utmutaté a leggyakrabban fellépé figyelmeztetések és
hibajelzések leirasat és kezelését tartalmazza.

12.1 Frekvenciavalto hibajelzések

12.1.1 Jeladd polaritas hiba
Magyarazat:
Az el6irt és tényleges (alap- és ellendrzd) jelek el6jele nem egyezik.

Okok és megoldas:

A motor mez6 forgéasirany és a forgasi jeladd jelcsatorndinak fazissorrendje nem egyezik. A fiilke
felfelé mozgasahoz a fordulatszam kijelzének pozitiv értéket kell mutatni.

A forgasi jeladd "A" és "B", illetve "-A" és "-B" vezetékeit fel kell cserélni, vagy a forgasirany valtasahoz
két motorvezeték eret fel kell cserélni.

12.1.2 Nem indul
Magyarazat:
Az eldirt fordulatszdm parancs kiadasa és 100 % nyomaték leadasa ellenére nincs motortengely
forgas.

Okok és megoldas:

A forgasi (inkrementalis) jelad6 nincs helyesen csatlakoztatva vagy hibas. Ellenérizni kell, hogy a fllke
(kézi) megmozditasa a fordulatszam kijelzén jelentkezik-e?

Nincs helyesen beallitva a forgasi jeladé impulzusszam paraméter.

Nem nyit a fék, azaz a motor tulterhelt.

A motor tul kis nyomatékot ad le, mert a frekvenciavalté és a motor illesztése nem, vagy nem helyesen
tértént meg.

12.1.3 Sebesséqg tul magas
Magyarazat:
A tényleges fordulatszdm (ellenérzé jel) a V4 értékét tdbb mint 20%-al meghaladja.

Okok és megoldas:

Vezérlés/ellenérzés nélkili féknyitas, a frekvenciavaltd megfelelé Gizemallapota nélkil
Féaramkdri magneskapcsolok bontasa menet kdzben

Forgasi jelado hibas, bekodtése hibas, zavarok a jeladé vezetékén

12.1.4 Szabalyozasi eltérés hiba
Magyarazat:
Az eldirt és tényleges (alap- és ellenérzd) jelek kdzétt tal nagy a kilénbség.

Okok és megoldas:

A frekvenciavalté és a motor illesztése nem, vagy nem helyesen tértént meg.

Motor tulterhelt.

A frekvenciavalté til kis teljesitmény( az adott gépészeti feladathoz.

Ellenérizni kell az adattablan feltintetett motor és jeladé adatokat, 6sszehasonlitva a frekvenciavaltéba
beirt paraméterekkel.

12.1.5 Tularam
Magyarazat:
A motordram meghaladja a maximadlis megengedhet6 frekvenciavalté kimend aramot.

Okok és megoldas:

Rovidzarlat a frekvenciavalté kimend kdérében, pl. vezetékezési hiba vagy motor belsé hiba
kodvetkeztében.

Ellenérizni kell a vezetékezést.

Meg kell mérni a motor belsé ellenallast, szigetelést, stb.
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12.1.6 DC kori tulfesziltséq

Magyarazat:
A frekvenciavalté belsd, kdzbilsé kéri egyenfesziltsége (Uzwk DC) tul magas.

Okok és megoldas:

Ebben az esetben azt lehet feltételezni, hogy fékezés lizemmaddban a kdzblilsé korre visszajutd
energia nem jut megfelel6 médon a fékellenallasra. Esetleg a fékellenallas nem jol csatlakoztatott,
vagy hibas. Megnétt fesziiltségli halézati betaplalas is okozhatja ezt a hibajelzést.

12.1.7 DC kori feszilliséq alacsony
Magyarazat:
A frekvenciavalté belsd, kdzbilsé kéri egyenfesziltisége (Uzwk DC) egy adott kiiszéb ala sillyedt.

Okok és megoldas:

Tul alacsony halozati betaplalas fesziltség (pl. generatoros sziikségaramforras izemnél generator
tulterhelés miatt, épitkezési betaplalasi halézat gyengesége, tul kis betaplélasi kabel keresztmetszet,
feszlltségcstkkenés terhelés hatasara nagy belsé ellenallasu "gyenge" halézatoknal).

12.1.8 Motor illesztés hiba
Magyarazat
Az aramszabdlyoz6 beallitasnal hiba 1épett fel.
Megszakadt a frekvenciavalto-motor kapcsolat.

Okok és megoldas:

Féaramkdri magneskapcsoldk nincsenek meghuzva / elejtettek.
Féaramkori magneskapcsolok érintkezdi elhasznalddtak
Kéabelezési hiba.

12.1.9 Motor hémérséklet hiba
Magyarazat:
A frekvenciavalté "35" és "36" sorkapcsok kozétti ellendllas (PTC) nagyobb, mint 3 kOhm. Azaz a
motor hémérséklet érzékeld til magas hémérsékletet jelez

Okok és megoldas:

Motor ténylegesen tilmelegedett (tulzott igénybevétel, motorhiba, méretezési hiba miatt)
Ha nincs PTC csatlakoztatva, akkor a 35 és 36 kapcsok kézé huzal athidalast kell kétni
A készUllék bels6 +24 V biztositék kiolvadt.

12.1.10 Hiitéborda hémérséklet tul magas
Magyarazat:
A hitéborda hémérséklet meghaladta a megengedett felsé hatért.

Okok és megoldas:

Tal magas kérnyezeti hémérséklet.

Hianyz6 vagy elzart szell6z6nyildsok a kapcsoldészekrényen.

A frekvenciavalté tdl kis teljesitményl az adott gépészeti feladathoz.

12.1.11 DCP hiba

Magyarazat:
Hibas, vagy hianyzé parancslizenetek (telegramok) a felvonovezérlé felél

Okok és megoldas:
DCP csatlakozdkabel arnyékolt és sodrott érpar kell, hogy legyen.
DCP csatlakozékabel arnyékolas j6, nagy fellletli PE kotés ellenérzése.
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12.1.12 Menetidé tallépés
Magyarazat:
A paraméterben meghatarozott maximalis menetidét a felvond mozgésa tullépte.

Okok és megoldas:
Novelni kell a maximalis menetidé paramétert, vagy ki kell kapcsolni az ellenérzést.

12.1.13 Magneskapcsold hiba
Magyarazat:
A ZS relé lekapcsolasa utan 0,5 sec-el a f6aramkéri magneskapcsolok még mindig meghuzott
allapotban vannak.

Okok és megoldas:
Ellenérizni kell, hogy a magneskapcsoldk ténylegesen meghuzott allapotban vannak-e.
Ellenérizni kell a magneskapcsolé felligyeleti segédérintkezék huzalozasat és bekdtését.

12.1.14 Teljesitménymodul hiba
Magyarazat:
Ezt a hibajelzés a frekvenciavalté teljesitmény félvezetd belsé hibaja okozza.

Okok és megoldas:

A f6aramkori magneskapcsolok hibdsan aram alatt kapcsolnak.

Erds elektromagneses zavar.

Hibas frekvenciavalto.

Ellenérizni kell a magneskapcsoldék mikddtetd tekercseinek zavarmentesitését (RC tagok)
Ellenérizni kell az arnyékolasok j6 minéségét, folytonossagat és megfeleléen nagy fellletl PE
csatlakozasat.

Ellenérizni kell, hogy vannak-e a frekvenciavaltdé izemének kdzelében erds elektromagneses
zavarforrasok (gépek, teljesitményelektronika, kapcsolé 1zemmadu eszkdzok stb).

Ki kell cserélni a meghibasodott frekvenciavaltét

12.1.15 Fazisadaptacio hiba
Okok és megoldas:

Szinkronmotor/szinuszos jelad6 alkalmazédséandl, a fazisadaptacio ("Einphasung”) sorén hiba Iépett fel.

A gyartd RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.

12.1.16 Foldzarlat
Magyarazat:
A mért fold felé folyé &ram meghaladja a maximdlisan megengedett értéket.

Okok és megoldas:

Erés elektromagneses zavar.

Motor hibas.

A magneskapcsoldk zavarvédelmét és az arnyékolasokat ellendrizni kell.

Ellenérizni kell, hogy vannak-e a frekvenciavalté tizemének kdzelében erds elektroméagneses
zavarforrasok (gépek, teljesitményelektronika, kapcsol6 lizemmodu eszkdzok stb).

Meg kell mérni a motor belsé ellenallast, szigetelést, stb.

12.1.17 Motor tulterhelt
Magyarazat:
A motor terhelhet6ségi hatart a rendszer tallépte.

Okok és megoldas:

Helytelen paraméterezés.

Inkrementalis forgasi jeladd hibas.

Motor tul kis teljesitményi az adott gépészeti feladathoz.
Ellenérizni kell a paraméterezést.

A gyarté RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.
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12.1.18 Szinusz amplitudé hiba

Magyarazat:
A szinuszos jelad6 altal szolgaltatott jel amplitidéja a tlréshatéron kivdil esik.

Okok és megoldas:

Meghibasodott szinuszos jeladé.

A szinuszos jelad6 kabel D-SUB csatlakozd nem helyes bekétési, vagy nincs csatlakoztatva.
Ellenérizni kell a szinuszos jelad6 kabelezését.

A gyarté RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.

12.1.19 EnDat BUS OPEN, EnDat Timeout , EnDat CRC

(EnDat BUS_OPEN, EnDat idézités hiba, EnDat CRC hibak)
Magyarazat:
Hiba Iépett fel az abszollt jeladé inicializalasanal.

Okok és megoldas:

Meghibasodott az abszolut jelado.

A jelado kabel D-SUB csatlakozd nem helyes bekétési, vagy nincs csatlakoztatva.
Ellenérizni kell a jeladd kabelezését.

A gyartd RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.

12.1.20 EnDat impulzusszam hiba

Magyarazat:
A paraméterben megadott fordulatonkénti impulzusszam nem helyes.

Okok és megoldas:
Helyesbiteni kell a paramétert.

12.1.21 SSI BUS OPEN, SSI idézités hiba

Magyarazat:
Hiba lépett fel az abszolut jeladé inicializalasanal.

Okok és megoldas:

Meghibasodott az abszolut jelado.

A jelad6 kdbel D-SUB csatlakozé nem helyes bekdtési, vagy nincs csatlakoztatva.
Ellenérizni kell a jeladd kébelezését.

A gyarté RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.

12.1.22 n-Max Synchron

Magyarazat:
Tullépte a rendszer az attétel nélkiili hajtdmiire megengedett maximalis fordulatszamot.

Okok és megoldas:
A gyartd RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.

12.1.23 FU tulterhelés

Magyarazat:
Allando sebességii menet kézben a frekvenciavalté a névleges kimenéaram 1,5-szérésére megnétt

kimendaramot észlelt.

Okok és megoldas:
A gyartd RST-Elektronik GmbH-val vegye fel a kapcsolatot.
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12.1.24 Timeout ZS=Imot (ZS=Imot id6zités hiba)

Magyarazat:
(Csak a "Motor &ram alatt" funkcié alkalmazasanal lép fel)

Indulasndl: A GS engedélyezé jel bekapcsolasa utdn 5 mésodpercen belll nem érkezett menetparancs
(irany, sebesség) a frekvenciavaltohoz.

Megallasnal: a menetparancs (irany, sebesség) megsziinését kévetd 5 masodpercen belll nem
kapcsolédott le a GS engedélyezé jel.

Okok és megoldas:
Helyesbiteni kell a felvondvezérlésben az id6zitéseket.
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12.2 Frekvenciavalto figyelmezteto jelzések

12.2.1 Menetirany - forgasirany jelek
100 ford/perc motor tengely fordulatszamnal nagyobb fordulatszam mellett menetirany valtas parancs
érkezett. Ez mindenekelétt karbantartas tzemmaodban Iéphet fel. 100 ford/perc feletti
fordulatszamoknal a frekvenciavaltd biztonsagi okokbdl NEM TELJESITI a forgasirany valtas
parancsot.

12.2.2 Hitéborda homérséklet
A frekvenciavalté teljesitmény félvezetd hitéborda hémérséklete a figyelmeztetési hatart tullépte.

12.2.3 Motoradatok rendben vannak?
A motor adatok beirdsanal nem kerdilt szlip figyelembevételre. Esetleg a szinkron fordulatszamot adtuk
meg (pl. 1500) a névleges fordulatszam helyett (pl. 1450) a paraméterezésnél (lasd Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. pontot).

12.2.4 Nem sikeriilt a motor adaptacid
Open-Loop esetben: nem tdrtént a menet elétt motorparaméter mérés.

12.2.5 Nincs referenciajel
"Kbzvetlen szintbeérkezés referenciajellel" lzemmaodban: a megengedett idéhatarokon bellil nem
érkezett referenciajel.

12.2.6 Terhelésmérés hiba
Az analdg terhelésmérés kalibralasa soran: terhelt fllke allapotban az analég terhelésmérd kimendjele
nem nagyobb, mint terheletlen allapotban, igy helyes kalibralas nem lehetséges.

12.2.7 Maximalis nyomaték
A fordulatszdm szabalyozé a vezérlési hataron mikédik. A "Bévitett" " Szabalyozé" meniiben
"IMAX_MOT" paramétert névelni kell.

12.2.8 +5V hianyzik
Frekvenciavélté bels6 5 V hianyzik. Ellendrizni kell az olvaddbetéteket, és a kils6 csatlakozasokat
révidzar szempontjabdl.

12.2.9 +15V hianyzik

Frekvenciavélté bels6 15 V hianyzik. Ellenérizni kell az olvaddbetéteket.

12.2.10 +24V hianyzik

Frekvenciavalt6 belsé 24 V hianyzik. Ellenérizni kell az olvaddbetéteket.

12.2.11 DCP kapcsolat hiba

A DCP parancskapcsolat a felvonévezérlével megszakadt vagy zavarokkal terhelt.

12.2.12 Menetparancsok rendben vannak !?
Szinkronmotornal, fazisadaptacio ("Einphasung") soran a menetparancsokat tul koran lekapcsoltuk,
igy a mérés nem tudott megfeleléen befejezédni.

12.2.13 Idézités beallitdsok rendben vannak?
Megallasnal a felvonovezérlé a GS engedélyez6 jelet megsziinteti még azelétt, hogy a frekvenciavalté
a teljesitményfokozatot lekapcsolta volna. A felvonévezérlében a féaramkéri magneskapcsoldk elejtési
id6it ndévelni kell.
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13 Gyari beallitasok, paraméterek attekintése

Paraméter Kijelzés Ertéktartomany | Alapbeallitas Megjegyzés
Sebességek
kuszosebesség VO 1-630 100 U/min Valaszthat6 mm/sec
Karbantartasi sebesség V1 1-1500 300 U/min Valaszthatd6 mm/sec
1. kdzblilsé sebesség V2 1-3000 1000 U/min Valaszthat6 mm/sec
2. kdzblils6 sebesség V3 1-3000 1380 U/min Valaszthatd6 mm/sec
Gyors menet V4 50 - 3000 1380 U/min Valaszthat6 mm/sec
Korrekcids sebesség VN 1-270 75 U/min Valaszthatd6 mm/sec
Kidritési sebesseg VE 1-630 100 U/min Valaszthaté mm/sec
Szintbeérkezés EU 0-1800 300 U/min Véalaszthaté mm/sec
Fékfelligyeleti sebessés BU 0-1800 300 U/min Valaszthaté mm/sec
Indulasi randitas
Indulési randitas id6é AR 100 - 3000 500 msec
Indulasi randitas tipus AR_TYP 0-1 1 Standard: dinamikus
(statikus, dinamikus)
Indulasi randitas seb. VA 1-180 10 U/min Valaszthatd6 mm/sec
Id6k / uthosszok
Gyorsulas felfutas HL V4 1000 — 10000 2500 msec Vélaszthaté mm
Fékezési rampa B V4 1000 — 10000 2500 msec Vélaszthatd mm
Villamos STOP EH 300 - 3000 1000 msec Valaszthat6 mm
Menetg6rbe start id6 SF 100 — 30000 300 msec
Menetkontaktor elejtési id6é ZS 100 - 1000 300 msec
Fék zarasi id6é ZB_zu 0-1000 200 msec
Fék nyitasi id6é ZB_auf 0 - 3000 100 msec
Szabalyozo
Fordulatszam szabalyoz6 nP 2-200 60
Fordulatszam szabalyoz6 n_| 40 - 9999 500 msec
Indulasi szabalyozé K_START 50 - 500 100 %
Indulési szabalyozé K_STOP 50 - 500 100 %
Tartasi szabalyozé Halte P 0 - 10000 60
Tartasi szabalyozé Halte | 1-9999 250
Indulasi szab. hatarford. GA 0 - 3000 50 U/min
Nyomaték el6szabalyozas MV 0 - 500 100
Aszinkron motor adatok
Motor névleges aram I_MOT 2-200 FRC-névleges aram Motor-adattabla
Motor névleges fesziltség U_MOT 150 - 700 400 V Motor-adattabla
Motor névleges fordulatszam n_MOT 50 - 3000 1350 U/min Motor-adattabla
Motor névleges frekvencia f_MOT 20 - 100 50 Hz Motor-adattabla
cos (phi) cos(phi) 30-99 80 Motor-adattabla
Jeladé impulzus/ford. Geber 500 - 4096 1024 Négyszdg jeladd
Jeladé tipus Gebertyp TTL TTL/HTL/Szinusz
Szinkron motor adatok
Motor névleges aram I_MOT 2-200 FRC-névleges aram Motor-adattabla
Motor pélus par szam Polpaare 1-100 2 Motor-adattabla
Jeladé impulzus/ford Geber 500 - 4096 1024 Szinuszos jelad6
Jeladé tipus Szinuszos EnDat / SSI
Forgérész fazisszég RhoOffset -8192 - 8192 0 Automatikus mérés
Hajtémi attétel Getr.lb. 0-5000 0 Tényleges attétel 100
Hajtétarcsa atméro r D-Treib. 0-1000 0 mm
Felfiiggesztés attétel Aufhang. 0-5 0
Open-Loop 3
START feszlltség U_Start 0-32000 4000 Automatikus mérés
Motor ellenallas R1_Motor 700 Automatikus mérés
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engedélyezés

Bévitett meniik
Paraméter Kijelzés | Ertéktartoman | Alapbeallitas Megjegyzés
y
Bévitett menetdiagram
Csucsives korrekcid SC 0-1000 500
Csucsives korr. kerekités R_SC 0-1000 300
Sebesség atmenetek ideje T V4->Vz 0 - 5000 0 V4 <-> V3 vagy V2 atmenetek
Gyorsulasi id6 V3-ra HL V3 0 - 5000 0 Vélaszthaté mm
Gyorsulasi id6 V2-re HL V2 0 - 5000 0 Vélaszthatd mm
Lassulasi idé V3-rol B V3 0 - 5000 0 Vélaszthaté mm
Lassulasi id6 V2-rél B V2 0 - 5000 0 Vélaszthatd mm
Referencia Utszakasz S-Ref 0-500 0 mm Poz. korr. kézvetlen
szintbeérkezésnél
Bévitett szabalyozo adatok
Pozici6 szabalyoz6 LR 0-300 100 % Pozici6 szabalyoz6 erésités
Mintavételi id6 TA 1000 - 10000 5000 usec
) Max. motoraram IMAX_MOT 100 - 300 195 %
Aramszabalyoz6 P-er6sités Strom_P 1-300 15
Aramszabalyozo |-erfsités Strom_| 1-32767 4000
Nyomaték simitas Igsoll_T1 0-5 0
Terhelés el6szabalyozas LV 100 - 900 500
Kapcsolasi frekvencia f PWM 4-15 15
Tartasi szabalyozé tipus TypHaltr. 0-2 0
Be- és kimenetek
Jeladé bemenet T-1 0-4 0 Fordulatszam tényleges érték
"simitas"
Jeladé bemenet Richtungssinn 0-1 0 normal / invertalt
1-es digitalis bemenet funkcid Digin1 0-1 0 Hibatérlés/Kontaktor felligyelet
1-es digitalis bemenet funkcid Digin2 0-1 0 Hibatérlés/Kontaktor felligyelet
Menetparancsok kédolasa Fahrbefehle 0-1 0 Parhuzamos / binaris r
Iranyjelek konfiguralasa csak RO 0-1 0 RO vagy R0+RU
Kimenetek ZS=Imot 0-1 0 "Motor aram alatt" kimenéjel
Feliigyeleti funkciok
Menetidé felligyelet Laufzeit 0-600 0 sec Csak integralt magneskapcsolok
esetén
Magneskapcsold felligyelet Schitzib. 0-1 0 Magneskapcsolé elejtés figyelés
Kiilénleges funkciok
Befogott flilke kiszabaditas V1MaxRuck 0-1 0 Csak V1 menetparancshoz
Motorkapcsolat teszt Test Motortest 0-1 1 Teszt engedélyezés
Analdg terhelésmérés
Terhelt munkapont IgLast 0-100 Automatikus mérés
Terheletlen munkapont IgLeer 0-100 Automatikus mérés
Terhelés el6szabalyozas Enable 0-1 0 1-es engedélyez
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