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Przed uruchomieniem falownikow RST w potaczeniu z napedami synchronicznymi Gearless nalezy
koniecznie przestrzegac nastepujacych punktow:

Sygnat GS-( zwolnienie regulatora ) na zacisku 53 musi by¢ wytaczony przed zatgczeniem stycznika jazdy
niezaleznie od danego trybu pracy i sytuacji awaryjnych.

Dotyczy to réwniez pracy w trybie inspekcyjnym, doregulowania, utraty napiecia, i innych sytuacji , ktére
prowadza do niekontrolowanego przerwania obwodu bezpieczenstwa.

Tutaj sygnat GS — nalezy koniecznie przeprowadzi¢ przez zestyk roboczy przekaznika pomocniczego. W
przypadku gdy stycznik jazdy jest sterowany przez sterowanie windy, przekaznik pomocniczy nalezy
podiaczy¢ rownolegle do stycznikéw jazdy. Jezeli falownik steruje stycznikami jazdy ( ZS na zaciskach 7 i 8),
to przekaznik pomocniczy nalezy wysterowac¢ na dolnym koncu obwodu bezpieczenstwa ( zobacz instrukcje
rozdziat 4.2)

Uwaga: Nie wszystkie styczniki nadaja sie do tego. Przy napieciu bezpieczenstwa 230 V zalecamy stosowac
elektroniczny stycznik ,EM-04"firmy Kollmorgen ( inne napiecia na zaméwienie ).

W taczéwcee zaciskowej silnika musi by¢ zainstalowany tak zwany ,Drive-Protector” do ograniczenia napie¢
indukcyjnych. Blizszych informacji udzieli Panstwu producent napedow.

Czas kontrolny zapadnigcia stycznikdw w sterowaniu musi by¢ wiekszy niz suma czaséw ZS+ZB+EH + | Null_aus
(1 zero_wyt.) w falowniku. Zalecamy tutaj czas nie mniejszy niz 2 sek!

Praca falownika w potaczeniu z napedami synchronicznymi Gearless jest na dzien dzisiejszy mozliwa jedynie z
nadajnikiem wartosci absolutnych Typ ECN 1313 z interfejsem EnDAT — lub protokotem SSI firmy Heidehain.

Nalezy uzywac¢ do nadajnika tylko oryginalnego okablowania producenta o odpowiedniej diugosci. Nalezy
zwrdci¢ uwage, ze rozmieszczenie pinow 15 — biegunowego gniazda SUB-D odpowiada rozmieszczeniu pinow
falownika RST. Przy nieodpowiednim podtaczeniu istnieje ryzyko uszkodzenia nadajnika i falownika.

Kabel zasilajacy nadajnika nie moze by¢ nigdy odtaczany, gdy znajduje sie pod napieciem!

Ekran kabla nadajnika musi by¢ koniecznie uziemiony na obudowie falownika za pomocg odpowiedniej obejmy.
Sruba gniazda SUB-D tutaj nie wystarczy!

Kalibracja silnika musi by¢ przeprowadzona przy zdjetym olinowaniu; ,, poluzowanie lin” nie wystarczy, poniewaz
nawet najmniejsze opory mogty by doprowadzi¢ do sfatszowania pomiaru. Btedna wartos¢ ,Rho-Offset” prowadzi
do zaburzenia momentu obrotowego i w niektérych przypadkach moze doprowadzi¢ do btednej pracy napedu.

Po kalibracji prosze sprawdzi¢, czy kierunek obrotu napedu dla wybranej jazdy kabiny w gére i dét odpowiada
podtaczonym sygnatom kierunku. Jezeli nie, to nalezy zamieni¢ fazy i ponownie przeprowadzi¢ kalibracje przy
zdjetym olinowaniu. Ponowna korekta przy zatozonych linach nie jest mozliwa!

LZwarcie” zwojow silnika w stanie spoczynku nie jest zalecane przez RST Elektronik w przypadku napedoéw
synchronicznych chyba, ze wymogi bezpieczenstwa technicznego beda to wymagaty. Niezaleznie od tego
nalezy bezwzglednie przestrzega¢ jednoznacznych postanowien VDE dotyczgcych odtaczenia wszystkich
biegunow silnika od falownika.

W przypadku zwarcia zwojéw silnika podczas spoczynku, RST Elektronik nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci
gwarancyjnej za szkody, ktére moga w przypadku takiego dziatania powsta¢ w silniku. ( Przepalenie zwojow
ewent. rozmagnesowanie magnesow statych).

W przypadku rozwigzan bez maszynowi i zdecentralizowanym uktadzie falownika z instalacja silnika dtuzsza niz
15 m powinno sie stosowa¢ dodatkowy dtawik wyjsciowy. Oprdcz tego zaleca sie stosowanie wiekszych
przekrojow przewodow dla okablowania nadajnika.

Nigdy nie wolno eksploatowac silnikéw synchronicznych o statym wzbudzeniu w trybie pracy ,Open —Loop” !

Przy nie przestrzeganiu wyzej wymienionych zalecen wygasa prawo do jakichkolwiek roszczen
gwarancyjnych !




